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带两个称重传感器的检重秤平台设计

有时需要操作巨大尺寸的“放大”称重平台。当我们无法用一个中心称重传感器解决应用问题时，可以

使用两个称重传感器，每端一个。一个常见的例子是检重秤或称重控制器。

安装两个称重传感器：

1 - 工作台 
2 - 称重传感器 
3 - 横杆 
4 - 减震块、弹簧或球轴承 

5 - 称重平台 
E - 调节垫铁 
L1 - 平台最大宽度 
L2 - 平台最大长度 

将两个称重传感器(2)牢牢地固定在坚固的工作台(1)上。必要时插入调节垫铁(E)。将横杆(3)固定在称重

传感器(2)上。在横杆两端固定橡胶减震块(4)。将称重平台(5)固定在减震块(4)上。 

橡胶减震块将为结构提供必要的自由运动，以实现良好的称重系统。降低由平台弯曲产生的两个称重传感

器之间的横向拉力。我们将根据所施加的负载选择橡胶减震块，不能太硬，否则将不能按照需要给系统一

定的自由运动。

也可以使用其他更复杂的构件代替橡胶减震块，如球轴承、弹簧或其他组合：
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平台尺寸：

偏心式或单点式平台称重传感器的一个主要特点是必须支撑位于最大尺寸 AxB 的称重面上的偏心负载。称

重传感器数据表中针对每个称重传感器定义。

带两个称重传感器的新平台将具有确定的长度 L2 和宽度 L1。 

平台宽度 L1 将受最大允许宽度限制， 
由所选类型称重传感器的 B 值限定：L1 ≤ B。 

但是，平台长度 L2 不受限制。在长度方向上平台像梁一样在两端支撑，从理论上讲，将不向称重传感器

传递任何扭转力。因此，我们应确保平台足够坚固，称重时不会变形。为吸收微小变形，我们将使用减震

块，给称重系统一些活动性和可重复性。

电气连接：

每个称重传感器的输出信号都有一个公差，这意味着在平台每侧施加相同负载时，会出现小的重量差异。

建议将称重传感器连接到一个接线盒进行角微调。接线盒的精密电位计将让用户均衡这些小的差异，对整

个称重面获得相同的重量值。

尤梯塞尔希望本技术说明能对带两个称重传感器的平台设计有所帮助，本技术说明只能作为总指导原则使

用，不能用作合同规范。我们保留未经通知随时更改本技术说明内容的权利。

如需了解进一步的信息，请随时联系我们。

球轴承 弹簧
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