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SWIFT

DATOS DE CALIBRACION

Escriba los datos de calibracién del sistema.

Nov 2017 (Espafiol)
1.006X

NUmero de serie:

Modelo:

Voltaje de alimentacion: 12-24 VDC

Fecha de compra:

Fecha de instalacion:

Coeficientes de calibracion:

CERO:

SPAN:

Cddigo de acceso (ID): 2802

ATENCION

Guarde en lugar seguro este nuevo namero. Es el Unico que le
permitird acceder a los parametros protegidos (definicion

bascula, calibracion y otros)




SWIFT Manual de usuario

PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, la conexion de toma a
tierra debe estar conectada a la toma de tierra general.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe ser
instalado s6lo por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Las sefiales conectadas en los modulos de comunicaciones
(RS-232 y RS-485) deben ser proporcionadas a traves de una
fuente de alimentacion con niveles de MBTS (muy baja tension de
seguridad).

ATENCION
La calibracién y configuracién sélo pueden ser realizadas por
personal cualificado.

ATENCION

Los circuitos integrados en SWIFT son sensibles a descargas
electroestaticas (ESD). Ponga los medios apropiados para el
transporte, almacenamiento y manipulacion.

> BB D> DB

ATENCION

Se debe hacer referencia a la envolvente en que se montara el
SWIFT: Grado de proteccion mecénica contra impacto segun
EN62262: IKO5 para uso en interior, IKO8 para uso en exterior.
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Introduccidén

1 Introduccidén

1.1 Caracteristicas del indicador

1.1.1 Conexién célulade carga

Maxima sefial de entrada

+3,9 mV/V

Impedancia de entrada

200 MQ (tipico)

Resolucién interna

Convertidor AD 24 bits, 16.700.000 cuentas (£ 8.350.000)

Frecuencia de medida

2.400 medidas por segundo

Error de linealidad

< 0,01 % del rango de medida

Estabilidad del cero

150 nV/°C max.

Estabilidad de la ganancia

3,5 ppm/°C max.

Voltaje de excitacion 5,0+ 0,5VDC
Resistencia minima del transductor 43Q (8 células de 3500, 16 células de 700Q)
Resistencia maxima del transductor 1.000 kQ

Longitud cable

400 m/mm? max. (6 hilos) 30 m/mm? max. (4 hilos)

1.1.2 Interfase al operario
Display 6 digitos LED 10 mm
Teclado Teclado de 5 teclas

1.1.3 Comunicaciones serie

COM1:

RS-232 bidireccional (Dist. Méx. de hasta 15m)
Protocolo propio y Modbus (RTU y ASCII)

COM2:

RS-485, half-duplex (Dist. Max. 1.200m y Max. 32 equipos)
Protocolo propio y Modbus (RTU y ASCII)

Velocidad de transmisién

115200, 57600, 38400, 19200, 9600 y 4800 bauds

NiUmero de bits y paridad

8 bits sin paridad, 8 bits paridad “even” y 8 bits paridad “odd”

1.1.4 Entradas/salidas

3 entradas digitales

Optoaisladas con LED de estado
Viow £ 0,8V, ViHigr 2 4V; Vimax = 30V

3 salidas digitales

Salidas de relé con LED de estado: normalmente abierto
Umax: 30V/AC 30V/DC; Imax: 100mA

Salida analdgica
(Solo SWIFT A)

Salida con separacion galvanica, DAC de 16 bits
Salida tension: 0 —10,5V (hom.); carga > 10kQ
Salida corriente: 0 — 21mA,; resistencia bucle <500 Q

1.1.5 Alimentacién

Tension:

10V a 28V DC

Consumo:

4W (max.) — Versién Profibus/Profinet: 6W (max.)

1.1.6 Condiciones de funcionamiento y datos mecanicos

Rango de temperatura de servicio

-20°C a 50°C

Rango de temp. de almacenamiento

-25°C a 60°C

Tamario

SWIFT RAIL/COM RS/RS+ANALOG: 146 x 80 x 29 mm
SWIFT RAIL/COM PROFIBUS/PROFINET: 146 x 80 x 33 mm
SWIFT PANEL: 96x48x140 mm

Recorte recomendado del panel para montaje: 92x45,5 mm

Peso transporte

SWIFT RAIL/COM RS/RS+ANALOG: 0,3 kg
SWIFT RAIL/COM PROFIBUS/PROFINET: 0,35 kg
SWIFT PANEL: 0,25 kg

Montaje

SWIFT RAIL/COM: DIN-Rail SWIFT PANEL: PANELABLE

Grado de proteccién

IP40
IP65 utilizando la cubierta IP65 para version SWIFT PANEL
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1.2 Teclado

El teclado, situado en la parte frontal del equipo consta de 5 teclas con deteccion de pulsacion
simultdnea en mas de una tecla.

Tecla Modo Normal Modo Setup

Salida de cualquier operacion Subir un nivel / salir de la calibracion
Adquirir Cero Mover a la izquierda / cambiar opcion
@ Tarar Mover a la derecha / cambiar opcion
@ Programacion setpoints Incremento digito

Imprimir Seleccion / Bajar nivel / Confirmar

1.3 Display e informacion luminosa

El indicador consta de un display, cuatro indicadores luminosos de pesaje y 6 indicadores de
estado de las entradas/salidas digitales. La disposicion se puede ver en la figura 1.3.1.

1.3.1 SWIFT RAIL

\ »0«

Leds de Pesaje

/ Display

Leds de Entradas
y Salidas Digitales
é\ LOAD CELL Q RS-232 RS-485 DIGITAL OUT ITAL IN POWER ANALOG OUT

 A——— f 10-28 VDC
+ + 2] ; < L_(;)____&______.' : 5 =
- o b w =) [~ = 2
o6 22QQezF2ez55%555535 L _-4|89%953
n 0 w w onlaec ~~ 6 oo o o O O = QA > =

w N
Figura 1.3.1.1 Disposicion display e informacion luminosa SWIFT RAIL

1.3.1.1Funcionalidad LEDs de pesaje

Indicador Significado
o Indicacion estable
>O4 Cero
NET Tara

PT Tara prefijada
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1.3.2 SWIFT PANEL

Display

S

OUT IN | Leds de Entradasy

1@ ® 7 | Salidas Digitales
32 K

h .o P4

NE

of’

' ' @ @ ' e

Figura 1.3.2.1 Disposicion display e informacion luminosa SWIFT PANEL

1.3.2.1Funcionalidad LEDs de pesaje
Indicador Significado
o Indicacion estable
>O4 Cero
NET Tara
PT Tara prefijada

1.3.3 SWIFT COM

La versiébn SWIFT COM est4 disponible tnicamente en formato carril DIN.
Dispone de dos leds (tres para versiones con bus de campo) para indicar el estado del equipo.
Al no disponer de teclado ni display, esta version de SWIFT sdlo puede configurarse a través del

software SWIFT PC.

El equipo SWIFT COM dispone de 2 leds:

] POWER/COMM.

1 ERROR

swee [

POWER ANALOG OUT

LOA[D CELL RS-232 RS-485 DIGITALOUT DIGITAL IN
q T 10-28 VDC

+ L od oo o % & af s s 55

6] O 0O = = k= o)

@ ‘ggﬁi"%gggé"tooo z 8L =+|82 %

Figua 1331 Dipsicéne informacion de estado del SWIFT COM
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La versién SWIFT COM con bus de campo dispone de 3 leds:

] POWER/COMM. SNR: :]

[J ERROR
[ FIELDBUS
POWER
10-28 VDG
1=
LOAD CELL RS-232 RS-485 DIGITALOUT DIGITAL IN

"| PROFINET

Figura 1.3.3.2 Disposicion e informacion de estado del SWIFT COM con bus de campo

1.3.3.1Indicaciones basicas de los leds
LED POWER/COMM.: Se enciende para indicar que el equipo esta alimentado.
e Un parpadeo corto: el equipo ha recibido un mensaje por alguno de los puertos serie.
e Parpadeo lento: Alimentacion demasiado baja (LowBat).

LED ERROR:

e Apagado: Cuando no esta en estado de error.

e Encendido: Cuando se produce alguno de los siguientes errores:
o Error de referencia (Err. ~EF). Sefial de sense de la célula es demasiado baja.
o ADC Error: La sefal que llega al ADC esta fuera de los margenes del ADC.
o Overload: Sefal de entrada supera rango maximo.
o Underload: Sefal de entrada inferior al rango minimo.

e Parpadeo:
o ADC averiado. Fallo hardware.
o NVM averiada. Fallo hardware.

LED FIELDBUS:
e Apagado: La interface de bus de campo esta desactivado manualmente.
e Encendido: Interface de bus de campo activado y con conexion con el master.
e Parpadeo: Interface de bus de campo activado sin comunicacion con el master.

1.3.3.2Indicaciones especiales
Existen combinaciones de sefializacion de los leds para indicar diferentes estados:

e Parpadeo rapido conjunto de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS
apagado si existe): Indica un modo especial de comunicacién (modo F'n‘:_-':-':ru'_) para
comunicarse con el PC utilizando el software SWIFT PC para calibracion/
configuracion/ actualizacion. En este modo las funciones de entrada salida o
aplicaciones del equipo quedan anuladas.

e Parpadeo lento conjunto de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS
apagado si existe): Equipo configurado en modo REMOTE para comunicarse con el
programa SWIFT PC para configurar o calibrar el equipo.
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Introduccidén

e Parpadeo alternativo de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS apagado si
existe): Indica que el equipo esta en modo Bootloader para la actualizacion del software
a través del programa SWIFT PC. Cuando el equipo esta en este modo no puede salir
de él hasta finalizar la actualizacion. En funcion del modo de parpadeo se indica el
canal serie del que se espera la comunicacion:
o Sielled ERROR es el que permanece mas tiempo encendido indica que se
comunica por el puerto RS-485.
o Sielled POWER/COMM. es el que permanece mas tiempo encendido indica
que se comunica por el puerto RS-232.
e Parpadeo lento del led POWER/COMM. led ERROR apagado (ed FIELDBUS apagado
si existe): indica que la tension de alimentacién del equipo es demasiado baja
(Low_Bat) esta indicacién prevalece por encima de las demas.

1.4 Etiqueta de caracteristicas e identificacion metrologica

Esta situada en la parte posterior del indicador, como puede observarse en la figural.4.1.
Es una etiqueta de seguridad donde aparecen reflejadas las caracteristicas del aparato y un espacio
reservado para valores y marcas metrologicas.

Model: SWIFT

Serialnr.: 1234567 (2013)
Manufact. regist. Nr: 02 - M. 029
Class CID n: 6000
T.C.Nr: E-AA.BB.CDD

w

Min
Max

=ml

Figura 1.4.1 Disposicién etiqueta de caracteristicas e identificacion metrolégica

1.5 Mantenimiento

1.5.1 Limpieza

a. Desconecte la alimentacion.
b. Limpie el indicador con un pafio limpio y seco.

ATENCION
Nunca utilice alcoholes ni disolventes para limpiar el indicador,
estos productos quimicos podrian dafiarlo.

Evite que se introduzca agua en el indicador, podria dafiar los
componentes electronicos.
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1.6 Mensajes de error

Displa Posible causa Primeras actuaciones
Elrlr| D Béscula no est4 vacia Retirar peso de la bascula
Elrlr ! Averia del EEPROM Contactar con su servicio técnico
Elrlr] |2 Valor introducido incorrecto Introducir valor dentro de su rango

Elclr] 3] |

Se esta intentando acceder a una opcion
no disponible con la configuracién actual
del equipo

Verificar que el modo de
funcionamiento seleccionado y la
configuracion del equipo permiten
el acceso a la opcion

Elcl-] [

Se estd intentando modificar un
parametro bloqueado por una aplicacion

Comprobar si la entrada o salida

digital esta siendo utilizada para

una aplicacién (AFPFL |

El-lr 15[ ]

Target de dosificacion no valido

Comprobar si el peso a dosificar
es menor que la cola o supera el
MAX (en carga) o es demasiado
bajo (en descarga)

x]
2]
Rl
|
(=a]
L]

5

Peso dosificado fuera de margenes.

Comprobar que el peso final de la
dosificacién esta dentro de los
margenes programados.

Elcle] [ |

Falta de material

Afadir material a dosificar.
(Ver 2.10.7.2)

El-l-I5IC

Error de bascula

Comprobar que el peso esta
dentro de los margenes
superior/inferior de la bascula
Posible error Err ~EF AdC. Err
durante la dosificacion.

Elcll-E

La sefial de sense de la célula es
demasiado baja

Verificar conexionado de célula,
si la célula es de 4 hilos, verificar
conexionado de los puentes del
SENSE (ver 7.1)

SRR

x

Fallo del médulo de bus de campo

Contactar con su servicio técnico

- i
Elclr| 139

Reset provocado por el supervisor de
software

Contactar con su servicio técnico
si aparece reiteradamente

AllCIEl ||

Error de ADC

Comprobar el conector y cable de
la célula de carga

———
GIEEEN

ADC averiado

Contactar con su servicio técnico

i=x]
O |
(=

o [N ]
(]

|
ial
3

Fallo en la salida Anal6gica

Contactar con su servicio técnico

Peso en la bascula supera la capacidad
maxima.
Sefial de entrada supera rango méaximo

Retirar peso de la bascula
Comprobar instalacion

Sefal de entrada inferior al rango minimo

Comprobar instalacion

Elclr/Plcln
- I

El peso en bascula es inferior al peso
minimo para impresién

Colocar un peso superior al peso
minimo de la bascula (ver 3.3.8)

Verificar que el valor MAX es

= MAX correcto
HEE No se cumple: \% Modificar DIV para cumplir la
relacion
Verificar que el valor DIV es
= MAX — .
Hﬂm. No se cumple: oIV <100000 Modificar MAX para cumplir la

relaciéon

0

U
|

Llol-]

Alimentacion insuficiente

Verificar alimentacion

[EnN
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Display

Posible causa

Primeras actuaciones

— |
ClAlLElelP

El nimero maximo de calibraciones
(9.999) esta alcanzado

Contactar con su servicio técnico

nlo| ol

Bus de campo activado, pero sin
comunicacion con ningun equipo.

Comprobar pardmetros del equipo
a comunicar o desactivar el bus

HNEEEN

No esta conectado a la alimentacion

Conectarlo a la alimentacion

Indicador averiado

Contactar con su servicio técnico
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2 Operativa

2.1 Encendido del indicador

El indicador se enciende al conectar el equipo a la red eléctrica. Al encenderse se mostrara un
test del display en una secuencia de cuenta atras, con los leds de pesaje encendiéndose y
apagandose a cada paso. Finaliza la secuencia mostrando la version del software (5), el nimero de
serie del equipo (5mr) y el nimero de calibraciones (n-:[).

[ | = C a— C - a— hd
oom 00 DL |
L) ) L) L ) L) L
NET N ' ' ' ' , NET
o o pr—
»Q« »04 . '
NET NET ' '-
PT u PT ‘-—
o - -—
0 Il
___4 L)
NET ' . '
[\ hd - -
’ I A R A NI RO R
NET ' ' ‘ ' ‘ . NET ' ' ' ‘
PT PT ¢ 3 -
[N | —_— 5 T 5 a—_— -, . 7| -— -— a_—
oom || I 0 e
D k) () L J
vermm (| i Ner () (R R
PTHE | = u | e, | Ve’ - PT - - -
[ ] [ ] - - - C 2
0 0. R A [
2 L) () (L J L)
NeT NeT I (LR T |
ha a— hd - -— - - -
»O« IH ' »0« ' ' ' ‘ ' l '
NET B -' NET '— —' -' —' I—' '
PT I -— PT - -— - e’
o o a— . [ ] Pu—
»(« ' »(0« ' '
NET ‘ NET .-' ' '
PT -, - PT -
b - INDICACION SNR
»0« ' EJEMPLO: SNR:1234567
e (UL
PT "

Figura 2.1.1 Secuencia de encendido del indicador
Antes de utilizar el equipo es preferible dejarlo estabilizar un tiempo. Esto es especialmente
importante cuando se vaya a realizar una calibracion. En este caso, es aconsejable dejar estabilizar el

equipo unos 30 min. Para evitar tiempos de calentamiento y posibles condensaciones en caso de
importantes cambios de temperatura exterior, el equipo puede dejarse permanentemente conectado.

2.2 Introduccién de valores
Para utilizar algunas funciones del equipo, es necesario introducir valores numéricos. Para ello,

se deben utilizar los cursores del teclado. Los de derecha @ e izquierda , para posicionarnos

en el digito que queramos modificar y el de arriba @ para aumentar su valor.
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2.3 Pesadanormal
Al cargar la bascula, la indicacién del peso aparecera en el display.

2.4 Cero

El indicador dispone de un dispositivo manual de adquisicion de cero. Si se pulsa la tecla cero, el
indicador cogera el valor actual de peso como el cero del sistema.
Operacion:

Se puede bloquear la tecla Adquirir cero, véase apartado 3.3.7.

2.5 Tara

2.5.1 Activar tara

Presionando la tecla tara, se coge el valor actual del indicador como tara. El led NET se
encendera.
Operacion:

Se puede bloquear la tecla Tarar, véase apartado 3.3.7.

2.5.2 Desactivar tara

Para desactivar la tara en funcionamiento normal, es decir, con auto borrado de tara en oF
(Ver 3.3.4), debemos pulsar Exit y después la tecla Tarar.
Operacion:

B> (5

Si el auto borrado de tara esta en on entonces la tara se desactiva automaticamente si se
cumplen las condiciones descritas en el apartado 3.3.4.
Se puede bloquear la tecla Tarar, véase apartado 3.3.7.

F

2.6 Imprimir ticket

Para imprimir un ticket a través del puerto RS-232 se debe pulsar la tecla imprimir. Si el peso no
supera las divisiones introducidas en la funcién PRINT MIN (ver 3.3.8), el display mostrara el mensaje

- ] , . .
El puerto RS-232 debe estar configurado en modo tiquet, véase apartado 3.7.1.
Operacion:

Ticketn® 1

Bruto 100.0 kg
Tara 0.0 kg
Neto 100.0 kg

Figura 2.6.1 Ejemplo ticket

Se puede bloquear la tecla Imprimir, véase apartado 3.3.7.
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2.7 Setpoint

Pulsando la tecla @ se accede al menu de configuracion rapida de los setpoints. En
este mendu, se puede introducir el peso con el que se desea que actue la salida seleccionada.
Esta funcion solamente es accesible configurando el modo APP: ronE.

Operacion:

")

Nos aparece la pantalla de seleccién del nUmero de setpoint a editar:
VL (i)
(L 1)

A

(AE=E)

+

[«]]

Figura 2.7.1 Setpoint

Bl

«
Para seleccionar el setpoint utilizar las teclas @ Con la tecla Enter Q entramos en el
modo edicion del mismo. Para aceptar la eleccién pulsar Enter. Para salir del menu sin realizar
cambios pulsar la tecla Exit.
Si deseamos entrar un setpoint negativo, el signo lo situaremos en el digito de mas a la

. I 3 . . . ,
izquierda. Nos aparecera HH.. si entramos un valor de setpoint superior a la capacidad de la
bascula o un valor que no sea compatible con la division digital configurada.

Salir:

r

En el caso que el valor del parametro d_Lal 7 sea on entonces aparecera el mensaje Lol
(locked) y parpadeara tres veces indicando que esta bloqueada la edicidn de este setpoint.

Para el bloqueo de la tecla Setpoint @ véase apartado 3.3.7.

2.8 Visualizar tara prefijada
Con el equipo en el modo ‘peso’ (se visualiza en pantalla el valor del peso actual) pulsando

simultaneamente las teclas aparecera temporalmente durante unos segundos el valor de la
tara prefijada. Durante este tiempo también parpadeara el LED de ‘PT’.
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2.9 Aplicacién Check-weigher

2.9.1 Generalidades
La aplicacion check-weigher permite realizar un proceso de pesaje en tres etapas:
o Etapa de espera
o Etapa de captura del peso (acopio de pesadas)
¢ Etapa de muestra de resultado

Inicio pesada: activacion por tecla,
entrada digital , comando serie o peso

, Tiempo de espera Tiempo de captura Tiempo de muestra
Pesaje normal 4— ACOPIO DE PESADAS | p Pesaje normal

N
Figura 2.9.1.1 Etapas procedimiento Check-weigher

Al iniciar la aplicacion se accede a la etapa de espera que se mantiene durante el intervalo
programado en £ _dEL, este intervalo permite asegurar que la sefial de peso es apta para pesar. Una
vez finalizada la etapa de espera se inicia la etapa de captura, que se mantiene durante el tiempo
programado en £ _ALL, durante el cual el equipo realiza acopio de lecturas de peso (que no se
muestran), al finalizar esta etapa realiza una media de peso de todo el intervalo de captura que
imprime, envia por el canal serie y/o totaliza segn configuracion del equipo. Esta media se muestra

en el display en la tercera etapa durante el periodo programado £ _d 5.

Si se activa la funcién de totalizacion, el resultado de cada pesada se acumulara en un total
gue se enviara automaticamente a la impresora segun la configuracion del equipo. También se podra
consultar este total y el nimero de pesadas a través de los dos puertos de comunicaciones.

Métodos de inicio de una pesada:

Por tecla

Por entrada externa

Por Comando serie (MODBUS o Protocolo simple)
Por nivel de peso

Acciones posibles a realizar al finalizar una pesada:

e Mostrar por pantalla

e Enviar a un tiquet ®

e Acumular a un total

e Enviar por el puerto serie (a PC)
) Impresion tiquet: Para imprimir un tiquet el puerto RS-232 ha de estar configurado en £5FE: & |
Dependiendo de si la totalizacion esta activada se imprimira un tiquet de totalizacion o un tiquet
bruto/tara/neto.

El método de inicio de una pesada lo determina el parametro SEAFE (ver 3.4.2)
La accion que se realiza al finalizar la pesada se configura en los parametros EokAL y PL. Ver
apartado 3.4 para mas informacion.
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2.9.2 Funcionamiento por tecla

Para iniciar la pesada por el teclado el parametro Sk
FEY. InF.

At debe estar configurado en FEY o en

Con la tecla @ se inicia la pesada. En funcion de la configuracién del equipo, al terminar la
pesada, pueden ejecutarse las siguientes acciones automaticamente:

e Imprimir un ticket.

e Acumular la pesada en un total.

e Enviar el resultado de la pesada por el puerto serie.

En el caso de trabajar con acumulacién (pardmetro EotFi: on) para cerrar un total se deberan

pulsar las teclas +® secuencialmente, en caso de tener la impresién de ticket
activada, se imprimira el total acumulado y se cerrara el ticket.

2.9.3 Funcionamiento por entrada externa

Para utilizar este modo el parametro SEA-E debe estar configurado en inP o en FEY. InF.
El funcionamiento sera el mismo que en el funcionamiento por teclado pero utilizando entradas
externas. Para ello se debera configurar el parametro TYPE de la entrada digital
correspondiente en los siguientes valores:

StHFE:  Inicia una pesada por acumulacion de muestras

Ltot: Finalizar la totalizacion (si esta abierta)

2.9.4 Funcionamiento por comando serie

Para iniciar una pesada por puerto serie el parametro S5EA-E debe estar configurado en
cualquier modo excepto rEL.

Mediante comandos serie se puede controlar y tener acceso al estado y datos de la aplicacion
permitiendo iniciar una pesada o cerrar una totalizacién si esta abierta.

El equipo permite dos tipos distintos de comunicaciones serie: MODBUS o protocolo simple.

2.9.4.1MODBUS:
Para utiliza el protocolo MODBUS se debe configurar el modo del canal RS-485 0 RS-232 en ASCII
0 RTU segun el formato requerido.

o Permite el control de la aplicacion mediante dos comandos a escribir en el registro de
comandos (41001). Las dos funciones disponibles son: iniciar una pesada y cerrar una
totalizacién (Ver tabla 6.5.7.3).

¢ Mediante la lectura de Input Registers accedemos a la informacién de la aplicacion. La
informacion disponible es la siguiente: Ultima pesada, estado de la ultima pesada, estado
de la pesada actual, estado totalizacién, nUmero pesadas totalizadas y peso totalizado.

¢ Mediante Holding Registers se tiene acceso a la configuraciéon de la aplicacion. Ver tabla
6.5.10.1.1

e Si estd seleccionada la funcion de totalizacién esta se inicia al hacer la primera pesada y se
cierra con un comando (al cerrar, se borra el total y el contador de operaciones y se cierra
el ticket si esta activada la impresion).

2.9.4.2 Protocolo simple:

Para utiliza el protocolo simple se debe configurar el modo del puerto serie a utilizar (el RS485 o el
RS232) en DEMAND.

En protocolo simple tenemos dos opciones de comunicacion:

¢ Envio automatico: Cada vez que se realiza una nueva pesada esta se envia
automaticamente.

e Por peticion: Existen una serie de comandos para pedir los datos al equipo y controlar la
aplicacion.
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2.9.4.2.1Trama para envio automatico

Para el envio automatico se debe configurar el parametro PL en ~5232, ~5485 o bokH
segun el puerto a utilizar y configurar el puerto correspondiente en modo DEMAND (ver
3.4.10). La trama enviada depende de la configuracion del formato del puerto serie For.

ATENCION: Los formatos F4 y F6 no son aptos para esta aplicacion. F4 (valor del ADC)
manda 00000 y F6 (conexién a repetidor) manda el contenido actual del display.

2.9.4.2.2 Comandos para modo peticién

Son los comandos para comunicarse en el modo check-weigher. Todos los comandos incluyen
en la respuesta los tres caracteres del comando mas la respuesta propia del comando. (ver
6.7)

2.9.5 Funcionamiento por nivel de peso

Para iniciar una pesada por nivel de peso el parametro SERrFE debe estar configurado en nEt.
En este modo de trabajo la orden de inicio de pesada se genera cuando el peso neto supera el
valor configurado en £r 19,

Una vez terminada la pesada, el peso debera bajar de un valor programado para poder iniciar
una nueva pesada (rearme). Este valor de peso es el programado en el parametro £~ {5 menos
el programado en el parametro bHAnd.

Los parametros del menu que determinan el disparo por peso son los siguientes:

S:A-E:  Debe configurarse en nEt para indicar activacién por peso.

k- 19 Peso de inicio del proceso.

bAng: Valor para rearmar el proceso. Cuando el peso neto desciende por debajo del
valor Er 19 — bAnd se rearma el proceso. Esto significa que el equipo esta
esperando un nuevo trigger (subida de peso neto > £r 1'9) para iniciar una nueva
pesada. ATENCION: el valor de £ 13 —bRnd >0

LARCEL  Posibilidad de abortar el ciclo, opciones: oFF/on. Si esta en on'y el peso
desciende por debajo de £r 19 — bARd durante la fase tiempo de espera, se
cancela la operacion y el equipo queda a la espera de un nuevo trigger.

2.9.5.1 Descripcion grafica del disparo por nivel de peso.
Ejemplo pesaje simple:

PESO
r
r r r 1
i i i i
i i i i
i i i i
i i i
i i
i i i
i i i
i i i h
L ' ' ' i
(el I AR q--- : N\ —
' ' ' '
E- 8 - bR : !
Ti T2 T3 >
TIEMPO
Pesaje normal ; Espera ; Captura  Muestra i Pesaje normal
1 1 1 1 1
T T T T T
- > —p-1t - L
E_oEl E_AL E_dBS 4

Rearme
Figura 2.9.5.1.1 Grafica Check-weigher en pesaje simple
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En es
T1:

te

T2:
T3:

T4:

T5:

ejemplo tenemos las siguientes fases:

El equipo estd en modo pesaje normal y el peso supera el valor de disparo programado en
el parametro £r 19 pasando a la fase de Espera.

Pasado el tiempo de espera (parametro f:_:::'EL) pasamos a la fase de captura.

Pasado el tiempo de captura (parametro & _ALL) se calcula el peso y se muestra en
pantalla.

Pasado el tiempo de mostrar el peso (parametro £ _d 15) el equipo vuelve al modo de
pesaje normal mostrando el peso de la bascula.

El peso desciende por debajo del valor de disparo menos la banda (parametros £ 19 y
bHnd) esto provoca el rearme del sistema y ya es posible iniciar un nuevo ciclo de pesada.
Si no se llega al punto de rearme no se iniciar4 una nueva pesada aunque el peso supere
el valor programado en £r 9.

Ejemplo con cancelacion automatica:
Este ejemplo requiere que el parametro LANCEL esté en om,

tr 9 - bRd -

PESO

A

b 1591

—
RNV SRRV ERUNE . 1
—
W

i T2 T5 T6IT7 >
TIEMPO
. Pesaje .
Pesaje normal 1 Espera normal Espera Captura Muestra Pesaje normal
b Pigt—>
A Er_dFl B FCD E_dB
Cancela espera Rearme

Figura 2.9.5.1.2 Grafica Check-weigher en pesaje con cancelacion

En este ejemplo tenemos las siguientes fases:
T1:

T2:

T3:
T4
T5:

T6:

T7:

El equipo esta en modo pesaje normal y el peso supera el valor programado en £r 5. El
equipo pasa a la fase de Espera.

Durante el tiempo de espera el peso baja por debajo del valor £ 15 — bAnd. Se cancela la
fase Espera y vuelve al pesaje normal.

El peso vuelve a superar el £ 19 y volvemos a la fase de Espera.

Pasado el tiempo de espera (parametro t_n::'E_u'_) pasamos a la fase de captura.

Pasado el tiempo de captura (parametro a':_Fh'_L) se calcula el peso y se muestra en
pantalla. _

Pasado el tiempo de mostrar el peso (parametro £ _d 15) el equipo vuelve al modo pesaje
normal.

El peso desciende por debajo de £r 19 — bRnd esto provoca el rearme del sistema y ya es
posible iniciar un nuevo ciclo de pesada. Si no se llega al punto de rearme no se iniciara
una nueva pesada, aunque el peso supere el valor programado en £r .

2-7



Operativa

2.10 Aplicacion Dosificador (F iLL)

2.10.1 Generalidades
Esta aplicacion permite realizar una dosificacion por carga o descarga mediante una orden de inicio.

Métodos de arranque de una dosificacion:

1. Teclado (tecla @)

2. Automaético al poner un recipiente sobre la bascula (solo en carga).
3. Entrada digital

4. Mediante comando serie (MODBUS o Protocolo simple)

Modos de dosificacion:
1. Carga peso bruto

2. Carga peso neto
3. Descarga peso neto

Funcion inicial y final de dosificacion:
1. Funcidn inicial: Se ejecuta antes de iniciar la dosificacion (tarar, borrar tara, activar relé...)
2. Funcion final: Se ejecuta después de finalizar la dosificacién (tarar, borrar tara, activar
relé...)

2.10.2 Funcionamiento desde teclado

Pulsar tecla F @
e Segun configuracién del parametro (R5F), el equipo pedir el peso de dosificacién deseado
(ER-SER)

e La dosificacion puede ser a 1 o 2 velocidades

o Sise pulsalatecla @ durante la dosificacion, la aplicacién entra en modo pausa.
Pulsando de nuevo la misma tecla, continla la dosificaciéon

o Pulsando +® se termina la dosificacion, tanto si el equipo esta en pausa como si
esta dosificando
e Alllegar a EA-9EE termina la dosificacion

e Sise entra en modo error, pulsando la tecla @ se continda la dosificacion y con +®
se cancela

2.10.3 Funcionamiento desde entrada digital
e Se activa la entrada configurada como inicio ( I. 5EA-E)
e Segun configuracion del parametro (H5F), el equipo pedira el peso de dosificacién deseado
(ER-SEL)
e Alllegar el peso al EA-SEE termina la dosificacion
e Laentrada externa I. PAUSE detiene la dosificacion temporalmente (modo pausa). Con
I. Lont ! continday con I CARCE cancela la dosificacion

ac
St

2.10.4 Funcionamiento desde comandos MODBUS:
¢ Inicio de dosificacién
o Utilizando el comando 10d (START registro 41001) inicia la dosificacion con los valores
a dosificar (EA-SEk) y msterial en cola ( inFL 19) configurados en el ment del
indicador. Esta opcion és recomendable si se desea variar el peso a dosificar de forma

manual desde el teclado del indicador. Estos valores se guardan en la memoria NVM.
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o Utilizando el comando 13d inicia la dosificacion con los valores escritos previamente en
los registros de datos de comando EAR-SEE (41002, 41003). Esta opcién és
recomendable si se desea variar el peso a dosificar de manera automatica (sin cambiar
el valor de cola) mediante comandos MODBUS. Estos valores no se guardan en la
memoria NVM.

e Alllegar el peso al EArSEE termina la dosificacion.
¢ Durante la dosificacion se pueden usar los siguientes comandos MODBUS: PAUSA(12d),
STOP (15d), CONTINUA (14d)

Para mas detalles sobre la utilizacion del registro de comandos ver apartado 6.5.7 del manual de
usuario.

Inicio de dosificacion mediante comando 13d

Escribir el peso final deseado (EA-5EE) en los registros de datos de comando 41002 y 41003 (el
valor se escribe como un long sin tener en cuenta el punto decimal, por ejemplo: si el indicador esta
ajustado a un decimal y se requiere dosificar 10,5 kilogramos se escribe 105 en los registros de datos.
Una vez escrito el peso final se escribe el comando 13 en el registro de comando (41001).

En caso de enviar un comando en un momento inadecuado, el equipo devuelve la excepcién Slave
Device Busy (cAdigo 06). Por ejemplo: si estando en reposo se envia el comando PAUSA (cédigo 12)
el equipo respondera al comando con la excepcion 06 porque no puede pasar a pausa estando en
reposo.

En los Input Registers 30060 a 30071 se accede a la informacién del proceso de dosificacién y del
peso dosificado al término del proceso.

2.10.5 Protocolo simple:

Para utiliza el protocolo simple se debe configurar el modo del puerto serie a utilizar (en RS485 o
en RS232) en DEMAND. Existen una serie de comandos para pedir los datos al equipo y controlar la
aplicacion. Todos los comandos incluyen en la respuesta los tres caracteres del comando mas la
respuesta propia del comando. Se puede consultar todos los comandos en el apartado 6.8.

2.10.6 Funcionamiento con arranque automatico

e Se sitla un contenedor sobre la bascula.

e Siel peso esta dentro del margen configurado en los parametros Limite inferior tara
(ERrE. L) y Limite superior tara (EArE. H) durante el tiempo programado en Retardo
arranque (SErk. dL) y el peso es estable, arranca la dosificacion

e Segln configuracién del parametro (R5F), el equipo pediré el peso de dosificacion deseado
(ER-SEL)

e Alllegar a EA-SEE termina la dosificacion.

e Se puede pausar o cancelar la dosificacion utilizando los diferentes medios: teclado,
entradas digitales o comandos serie.

e Siesta configurada la indicacion del resultado al final de la dosificacion esta se cancela
cuando el peso desciende o iguala al valor programado en Limite inferior tara (‘cFu'rE. L)

Antes de inciciar el arranque automéatico se hacen las siguientes comprobaciones:

e Eltipo de dosificacion seleccionado no puede ser DESCARGA

e Elrelé de FINO debe estar configurado

e Sila dosificacion es a dos velocidades el relé de GRUESO debe estar configurado

e Los valores “Limite inferior tara” (EArE. L) y “Limite superior tara” (EA-E. H) deben estar
configurados correctamente

e Siel parametro “Preguntar peso” (Ro) esta en mo se verifica que se puede dosificar el peso
programado en el parametro £A-SEE

Si alguna de estas condiciones no se cumple no se inicia la dosificacion.
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Ejemplo de carga con arranque automatico por peso:

Corte fino

Retardo CErl.d !

Corte grueso \ [\

Retardo Ckrl.dc

EA-EH 5
G 5 1 -
:(—)- Estabilizacion, captura peso e Salida indicacion resultado por
. - ' indicacion resultado en display peso (contenedor retirado) (2)
Colocacion Ck 4Ry
contenedor
en bascula Inicio Carga grueso Inicio Carga fino (1)

Figura 2.10.6.1 Ciclo de funcionamiento automético

(1) Para el inicio de la carga el tiempo Retardo de arranque (5t. d_AY) empieza a contar cuando el
peso entra en el rango programado (E:H-E. L < peso < EAFE. H). Si el peso se sale de este rango
durante este tiempo, el timer vuelve a empezar desde cero cuando el peso entra de nuevo en el
rango. Ademas, se requiere estabilidad para continuar, esto significa que, aunque haya expirado
el tiempo de retardo de arranque el proceso no continuara hasta que el peso se vuelva estable.

(2) La Salida de la indicacion del resultado puede ser por peso al retirar el contenedor, por tecla

pulsando o por tiempo pasado el tiempo End. nd.
2.10.7 Eventos durante la dosificacién
Durante la dosificacion pueden aparecer los eventos: PAUSA, ERROR y BLOQUEO

2.10.7.1 PAUSA
Pl IcC

En este modo se detiene la dosificacion temporalmente. El mensaje de PRUSEC se alterna en la
pantalla con el peso dosificado y el peso de la bascula.

Se entra en este modo cuando el equipo esta dosificando y se produce alguna de las siguientes
acciones:

e Se pilsalatecla F @
¢ Mediante entrada digital PAUSE
¢ Mediante comando externo PAUSA a través de puerto serie o de interface de bus de campo.

2.10.7.2 ERROR

El mensaje de error se alterna con el peso dosificado y el peso de la bascula.
Posibles errores:

Err. 5CL Fallo bascula (Err _rEF, etc)
Err 1 Falta de material. Se cierran los relés de fino y/o grueso

Para intentar continuar:

e TeclaF
e Entrada digital Continuar
e Comando MODBUS START (10d)
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Para cancelar la dosificacion:

e Tecla +®

e Entrada digital CANCELAR
e Comando MODBUS CANCELAR (100d)

2.10.7.3 BLOQUEO
En este modo aparece el mensaje bLol-d en pantalla alternando con el peso dosificado y el peso de
la bascula.
Se entra en este modo cuando se activa la entrada digital BLOQUEO.
Se sale de este modo en los siguientes casos:
e Desaparece la sefial externa de bloqueo. El proceso continlla desde donde estaba.
e Se activa la entrada digital CANCELAR: se finaliza el ciclo.

e Se cancela con +®: se finaliza la dosificacion.
¢ Comando MODBUS CANCELAR (100d): se finaliza la dosificacion.

2.10.8 Indicaciones durante la dosificacioén:

Durante el proceso aparecen los siguientes mensajes:
Durante el Retardo arranque (5t. dLAY) aparece el mensaje SEAFE.
Durante la ejecucion de la funcién inicial aparece: i i. FUn
Durante la dosificacion aparece el peso dosificado con un punto decimal al final del tltimo digito.
Durante el tiempo de espera final aparece el mensaje UR £ _E alternando con el peso dosificado.
Durante la ejecucién de la funcion final aparece: End. Fln
Cuando esta en pausa: PE’USE:::' (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).
Cuando esta bloqueado: bLoLd (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).

Cuando hay un error: Err. XXX (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).
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3 Configuracion

3.1 Introduccion

Dentro del menu de configuracion/calibracion del indicador, encontramos diferentes parametros:
a) Los de libre acceso, que siempre podemos leer y modificar.

b) Los protegidos, que sélo se pueden ver y/o modificar bajo determinadas condiciones. Dentro
de este tipo de parametros se distinguen dos tipos:

-Parametros metroldgicos: Estos afectan al contador del nimero de calibraciones y en los
esquemas se acompafian del simbolo ® . Para poder modificar estos parametros es necesario
introducir correctamente el PIN y que el switch de calibracion (ver figura 3.1.1) esté en su
posicién de desbloqueo en el momento de entrar en el menu de configuracion. En caso de
acceso remoto, ademas sera necesario tener el precinto software abierto.

-Parametros no metroldgicos: Estos NO afectan al contador del nimero de calibraciones y en
los esquemas se acompafian del simbolo [?. Para poder modificar estos parametros sélo es
necesario introducir correctamente el PIN independientemente de la posicion en la que se
encuentre el switch de calibracion o el precinto software.

El contador de calibraciones se muestra en el display al poner en marcha el indicador.

3.1.1 Switch de calibracioén

Aplicable a versiones SWIFT RAIL y PANEL. Para impedir a
mecanicamente el acceso a los parametros protegidos of' oroceLlL @ o
metroldgicos, existe un switch situado en la placa del indicador. =
En su posicion izquierda/inferior los parametros estan & g 3 é % e
mecanicamente desprotegidos y en su posicion derecha/superior, O B 3 B WG -

estan protegidos.
Figura 3.1.1 Detalle switch
calibracion para SWIFT RAIL y
SWIFT PANEL

3.1.2 Precinto software

El precinto software (o calswitch software) permite bloquear el acceso a los parametros protegidos
del equipo y a la actualizacion del software a través de comandos serie.

Se puede consultar, abrir o cerrar el precinto software a través de comandos serie. Cuando se
“abre” el precinto se incrementa automaticamente el contador de calibraciones (aunque no se
modifique ningun parametro) para que quede evidencia de la accion.

Para las versiones de SWIFT RAIL y PANEL (teclado + display 7 segmentos) el precinto software
no se tiene en cuenta cuando se manipula el equipo por teclado, Unicamente se tiene en cuenta el
switch de calibracién (junto con el cddigo PIN entrado).

Si el switch de calibracién esta en la posicion protegido los parametros protegidos no podran ser
modificados independientemente del estado del precinto software.

De igual forma, si el switch de calibracién esta en la posicion protegido no se podré actualizar el
software del equipo independientemente del estado del precinto software.

La siguiente tabla muestra las condiciones necesarias para la modificacion de parametros
protegidos y acceso al modo actualizacién del software a través de comandos serie:

precinto software abierto precinto software cerrado
Switch de calibracién abierto Permitido Blogueado
Switch de calibracién cerrado Bloqueado Blogqueado

Tabla 3.1.2.1 Relacién de permisos usando comando serie
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La siguiente tabla muestra las condiciones necesarias para la de pardmetros protegidos y acceso al
modo actualizacién del software:

precinto software abierto precinto software cerrado
Switch de calibracién abierto Permitido Permitido
Switch de calibracién cerrado Blogueado Blogueado

Tabla 3.1.2.2 Relacién de permisos usando el teclado

3.1.3 Estructura basica del menu

) Serie Serie ) )
—( Scale Def )—( Opciones )—( APPLI )—( RS-485 )—( RS.232 )—( Ethernet* )—( Profibus* )—( Profinet* )—
Profinet (PnEk)
Ethernet Tt 1UE | SERE o
(EEH_ IP)

Profibus (FbL5S)
(ACE WE | P Lon | 5n Con )(Add)

Serie RS-232 (-5-232)

(E9PE | Add | For | bAUG | PA-| oU.-AEE [EE- |EESE )
Serie RS-485 (-5-485)
(EYPE |Add | For | AU | PA- | olrAEE | EE- | Prok | EESE )

Aplicacion (AFPPL 1)
(nomE | CHECF |F L)

Opciones (oPE o)

[F LEEr | bARd | PEF lod | ERFELCL |ERFESA | LARS | Lol | Prb | PrE_E 1k D bL Ind ]
Scale Def (dJEF)
(£AP | d {1 dP | 8-£-AC | 0-EcP | 0.5EAE | UndErl |Un i )

Salida ' . Entrada Calibracion . A
—( Analégica )—(Sallda DIgItﬁD—( Digital Hcon massas)_( Cal mv. )—(Herramlentasj
| Herramientas (Ut i)

[HrES |'S 18nAL | P_CAL | P-ESEE | UPKREE | CAL _PC | UPLoARd ]
Calibracion mv. (CAL )

(LEAP | Lro |L5n | OEro | dERD_L )
Calibracién con masas (CAL 1)

(0Ero|5PAA | FSPAA L L i L L i !)
Entradas Digitales (d_ in)

(d.tn_ro | ESPE 1 FURC | EESE )
Salidas Digitales (d-oUt)

(d_oben | UL 1 EYPE 11FEL E- P bd !|HY !|d_Lol !|Hold !|dELAY ! |EESE)
Salida Analégica (F-oUk)
(EYPE | QUEPLE | Error | Aolie 0 | Aol _F | AolE FO | Aolic FF | EESE )

Figura 3.1.3.1 Esquema general del menu
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Para entrar en el menu de configuracion, es necesario, seguir los siguientes pasos:
Entrar en el Menu Pulsa la tecla
( de configuracion. ) . .
y sin soltar pulsa &
la tecla o .
A 4

El indicador mostraré el Id.

Con los cursores derecha e izquierda
(o000 seleccionamos el digito y con el cursor
arriba seleccionamos el valor del digito.

y

v Una vez introducido el Id
d 2802 2802, aceptamos el valor
mediante la tecla ¢

Figura 3.1.3.2 Entrar en el menu de configuracion
Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional), entramos en el menu de

configuracién, siendo la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos
mover por todo el menu de configuracién.

Scale Def )—»( Opciones H APPLI Hserie RS-485)—>(Serie RS-232)—>( Profibus* )—»( Profinet* )—
Sal,'d? Salida Digital Emrgda Calibracion Cal mv. Herramientas
Analégica Digital con masas

*No disponible en todas las versiones del indicador.
= ol

Con enter = validamos. Si obviamos la introduccién del Id (pulsamos la tecla Enter = con
indicacion 0000) o introducimos un cédigo incorrecto, accederemos al menu pero sin la posibilidad de
modificar los pardmetros denominados protegidos, marcados con una ® . El cbdigo de acceso de
fabrica se puede encontrar en la pagina i y NO se puede modificar.

Una vez entrado en el menu de calibracion y configuracion, el display mostrara la posicién en
gue nos encontramos.

Para moverse dentro de los menus se deben utilizar los cursores. Para moverse en un mismo

-

nivel los cursores de izquierda < (<) y derecha (»), para cambiar de nivel las teclas enter

o} &

=y exit . Una vez seleccionado un parametro, si se desea modificar, pulsar la tecla enter e

A

introducir el valor deseado mediante los cursores incrementar F (A) y los selectores de digitos

o

(«») o elegir una opcion con («®), segun corresponda. Para aceptar la eleccion pulsar Enter =

Para salir del menu se debe pulsar la tecla Exit & .

Se recomienda imprimir los parametros de calibracién, una vez el sistema esté configurado,
usando la funcién P_cal del submenu opciones (ver 5.3).

La introduccién de valores y el desplazamiento por los digitos del display, se realiza con la
siguiente sistematica para coeficientes con mas de 6 digitos:

siempre off

O«
NET
PT

4 digitos de valor
Posicion

Al entrar:
Se usan las teclas («®») para desplazarse por los digitos.
Se usa la tecla (A) para modificar los valores.
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\/
hd -— -—
0 | I I O A | Posicién en digito 1, sélo se puede realizar desplazamientos
p | [ R Y ala izquierda.
/\
\/
v N e I Al pulsar (<) se desplaza al digito siguiente.
il | _ | !
/N
\/
ot A 1 T T
-t DN
/N
\/
ER | I ] La ultima posicién a la izquierda es el digito del
S | A signo. No se pueden realizar desplazamientos a la
7\ izquierda ( «0).
\/
ko |:| - l:l |:| 1 Para cambiar los valores de los digitos o el signo (en
] | S A A | la posicion “P”), pulsar (A).
/\

3.2 Definicion bascula

Dentro del nivel de la definiciébn de bascula, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 3.2.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menu de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracién la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menua de
configuracion.

( )—(Herramientas)—( Scale Def )—( Opciones )—( )

Scale Def
ESENEE)

Cal Div D Zero Track

y p p

—{F L )—C 1)1 (EEEEEHE)

Emra‘r'valor [«—]l[—]

numérico AT 010.010.00,0.000 T

(|C| |"—'|':‘-'|—') 00nnn [Q’FF_L SO|:D|]
' g 3dd | Hd | 50

e=ilo r=ilG =@ e

Zero Range Auto Zero UnderL Units
I”I lelo[P] D—((Bl5[Rl[e —({LlalglE]l- [t p—(lal el | P—
- - - [«—]
A

( 9| o) (.:-FF|on) (-ols -".' -23d) (+91E19)Lb |o|nonE)
<1® 1® P=IG, <1®

Figura 3.2.1.
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3.2.1 MAX (CAP)
Capacidad maxima de la bascula.

322 Div(d)
Valor del escaldn de la bascula.
3.2.3 DP (dP)

Situacién del punto decimal. Mediante los cursores se posicionara el punto decimal para que el
escaldn de la bascula este en las unidades de la capacidad de la bascula.

3.2.4 ZERO TRACK (0-trRD)

Banda en la que el seguidor de cero actuara. Se hara un cero automético, si el peso esta dentro
de la banda seleccionada y es estable.
Las opciones posibles son:

oFF: Funcién desactivada
0.5d: + 0.5 divisiones
o + 1 division
co + 2 divisiones
3 + 3 divisiones
Hd: + 4 divisiones
Sd: + 5 divisiones

El Indicador realiza el seguimiento de peso, en orden de 0,5d/seg.

3.2.5 ZERO RANGE (0-toP)

El limite permitido para las funciones de cero (tecla =0« y seguidor de cero).
Las opciones posibles son:

A S%: Permite realizar un cero, si el valor de peso es < 1,9% de la capacidad
maxima.
Im]n]

u%: Permite realizar un cero para el 100% de la capacidad maxima.

3.2.6 AUTO ZERO (0.StAFE)
El indicador realiza un auto cero al encender el equipo, es decir, pone a cero la indicacion de la

bascula.
Las opciones posibles son:
o Funcion activada

ofFF: Funcion desactivada
Recomendacion:
Para Silos/ Tanques/ Tolvas en posicién oFF

Para plataformas en posicién an

3.2.7 Limite rango minimo (UndErl)
Seleccion del punto en el que el equipo indica el error de sefial de entrada inferior al rango

minimo !!!!!!

Las %pciones posibles son:
=Rt Rango inferior igual al rango maximo cambiado de signo.

-cld: Rango inferior igual a -20 divisiones.
3.2.8 UNITS (Un )

Unidad de peso de la bascula.
Las opciones posibles son:

=1 Kilogramos Lb: Libras
E: Toneladas o Onzas
. Gramos nonE: Ninguna
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3.3 Opciones

Dentro del nivel de opciones, podemos encontrar los parametros que se ven en la figura 3.3.1

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

( )—( Scale Def )—( Opciones )—( APPLI )—( )

=

Opciones
(BiE
vy Filtro Banda Periodo Auto Borrado Tara
FLCEE] BERERN PIET-T 1[a[d]) e[A[-[E[C[L])—
| [—] =3
y — h 4
oFF 1214161818 %@ ofF | 8,5d | id|cd €5 | 50 |00 | on |oFF
|56 819 |5d) 0d 50 | 00 | 250 @
20122124 " | 'S80 | 1000 [Eiij
: ®
® ®

Salvado de tara Idioma Bloqueo Tecla
BEREEE LAREI T D——@ [ 1D CELELID—
A 4

+

[«]

[«]

(on 10FF) (GPA|Por [FrE |E78] %< (CAE) (G000

T [7]

(entrar valor numérico)

+

[«]

Ticket

(EEE

i

el

oFF | ESE

Q

Ticket_ID Display Ciego
BEEREN) JEAEEEN)
A A

(entrar valor numérich
+

[«]

4
20130145 60)

(ofF 1215] 1)

[«]

Figura 3.3.1 Opciones
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3.3.1 FILTRO (F ILEEr)

Nivel de filtrado. Permite elegir entre diferentes niveles de filtrado o desactivarlo. Cuanto mayor
es el valor seleccionado, mayor es el nivel de filtrado y mas estable es la lectura, aunque se introduce
un retardo en la respuesta.

Las opciones posibles son:

oFF, 2,496,810, 12,4, 15 6, 1118, 19, 20 22, cH

) -1

Hay disponibles 2 tipos de filtros:
- Para pesaje dinamico (Filtro = 2...12): Filtros de tipo FIR, paso bajo de 4° orden,
caracterizados por su frecuencia de corte y rdpida respuesta (ver tabla).

- Para pesaje estatico (Filtro = 14...24): Filtros de tipo IIR, con varios bloques de medias moviles
(FIR) retroalimentadas, caracterizados por su tiempo de estabilizacion (ver tabla) y que
permiten obtener una lectura del peso mas estable.

A continuacion, mostramos la tabla de equivalencias entre el tipo de filtro, tipo de pesaje,
frecuencia de corte (si aplica) y tiempo de estabilizacion (Settling Time).

Filtro Tipo Frecuencia Tiempo de estabilizacion 100%
pesaje corte (SETTLING TIME) (*)

OFF - - -

2 125 Hz 65 ms

4 S 50 Hz 67 ms

6 c 20 Hz 85 ms

8 g 10 Hz 85 ms

10 o] 5Hz 85 ms

12 2 Hz 125 ms

14 - 285 ms

15 - 492 ms

16 - 600 ms

17 3 - 966 ms

18 NG - 1305 ms

19 g - 1342 ms

20 - 1568 ms

22 - 2200 ms

24 - 2732 ms

(*): Tiempo que tarda el equipo en estabilizarse frente a un cambio en la sefial de entrada.

En la figura 3.3.1.1 se representa graficamente como responde el filtro con respecto a la
respuesta del ADC frente a una variacion de peso en la entrada, mostrando el tiempo de estabilizacion
(SETTLING TIME).

ADC Indicator
Response
e Filter Response
5
=
-— |
c - [
% / |
|
= / |
/ |
|
|
/ |
|
|
|
i |
€ =~ Time (ms)
Settling Time
Figura 3.3.1.1
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3.3.2 BANDA (bAnd)

Dentro de este menu encontramos paradmetros que nos ayudaran a definir la estabilidad del
sistema. Para cumplir la condicion de estabilidad debemos cumplir que: el peso no debe superar la
banda definida, en un periodo de tiempo determinado.

Banda de movimiento de la indicacion, fuera de la cual no se indica estabilidad.

oFF: Desactivar funcion (el equipo marca siempre “peso estable”)
0.5d: Media division
= Una division
ca: Dos divisiones
5d: Cinco divisiones
i0d: Diez divisiones

3.3.3 PERIODO (PEr lod )

Dentro de este menu encontramos parametros que nos ayudaran a definir la estabilidad del
sistema. Para cumplir la condicion de estabilidad debemos cumplir que: el peso no debe superar la
banda definida, en un periodo de tiempo determinado.

Periodo de tiempo, en el que queremos que el peso se mantenga dentro de la banda de
estabilidad seleccionada.

Las posibles opciones son:

c 25 milisegundos
50 50 milisegundos
i 100 milisegundos
S0 150 milisegundos
2o 200 milisegundos
50 250 milisegundos
SO0 500 milisegundos
1000 1000 milisegundos

3.3.4 AUTO BORRADO TARA (EA-E.LL)

Permite quitar la tara autométicamente.
Las posibles opciones son:
on, oF F

Si la opcién esta en oFF entonces el auto borrado esta desactivado. Esta opcién es la
configuracién predeterminada del equipo y en la cual la tara se mantiene activada hasta que se
desactiva manualmente (ver 2.5.2). Cuando la opcién es on entonces la tara actla de la siguiente
manera: si al retirar el peso el valor de éste se encuentra dentro del rango de % de division alrededor
del cero (LED de cero encendidos) el equipo autométicamente desactiva la tara.

3.3.5 SALVADO DE TARA (ER-E.SR)

Permite guardar la tara y utilizarla después de reiniciar indicador.
Las posibles opciones son:
on, O

Si la opcién esta en on, cuando se realiza una tara, el valor se salva en la meméria NVM y se
mantiene tras el reinicio del indicador.
La tara se borrara de la memoria NVM al realizar un borrado manual, hacer un cero en la bascula,

realizar un auto borrado de tara (tﬁ'rE.n'::'_), realizar una calibracion o validar parametros del menu
| [y
EA-ESH

ATENCION: El nimero de escrituras permitidas por la memoria NVM es limitado. Aunque este
limite de escrituras es elevado (1.000.000 tipico) se debe evitar activar esta opcion en equipos que
taren constantemente (maquinas automaticas).
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3.3.6 IDIOMA (LANS)
Idioma. Puede elegir entre diferentes idiomas para el ticket de impresion.

Las opciones posibles son:

SPA: Espariol
Por: Portugués
FrE: Francés
EnS: Inglés
SEr: Aleman
CAE: Catalan

3.3.7 BLOQUEO TECLA (Lol)
Blogueo del teclado. El tratamiento de parametro se realiza con un nimero binario de 5 digitos.
El valor 1 bloguea la funcién y el valor 0 la desbloquea.
Las opciones posibles son:

51413]2]1
| KEYB - LOCK Blogueo teclado
PRINT - LOCK Bloqueo tecla PRINT
TARE - LOCK Bloqueo tecla TARE
ZERO - LOCK Bloqueo tecla ZERO
F - LOCK Bloqueo tecla F

3.3.8 MINIMO PARA IMPRIMIR (F'rl:)
Peso minimo en divisiones para poder imprimir, cuyo valor se puede encontrar entre 0 y 255
divisiones. Si se intenta hacer una impresién con un peso inferior al programado, aparece el error

e
ElclrlPleln)

3.3.9 TICKET (Prt_k )
Seleccion del tipo de ticket que se imprime con la tecla imprimir.
Las opciones posibles son:
orF: No se imprime ticket
ESE: Ticket estandar

3.3.10 TICKET_ID (k Id)
Edita el numero del ticket de la préxima impresién. El valor minimo es 1y el valor méximo es

. i C ::
65.000. Si se introduce un valor mayor o menor al rango admitido, se muestra el error l .

3.3.11 Apagar Display (bL ind)
Permite apagar el display del indicador (por ejemplo, para ahorro de energia).
Las opciones posibles son: OFF, 2, 5, 10, 20, 30, 45, 60.

OFF indica que el display sera siempre visible.
2..60 para seleccionar el tiempo en segundos que el peso permanecera visible antes de apagar
el display y mostrar un punto intermitente. El teclado permanecera bloqueado.

Para salir momentaneamente del modo BLIND, pulsar .
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3.4 Aplicaciones: Check-weigher
En el ment APPL | se permite seleccionar y configurar la aplicacion.

( )—( Opciones )—( APPLI )—(Serie RS-485)—(

Aplicaciones
Seleccién
aplicacion ] CHECK Inicio START=NET Trigger Banda
—BIPIPL LT DAL E] (I3 [ DIl | ——
[—] (== ==
(hon€ | CHECK [F L :EEf:r'..anE't 00,000 00000
+ + + +

Tiempo de espera  Tiempo de lectura peso Tiempo de muestra Cancelar
LI D—CLIFE LI T D— (Al [TE[ )——

\ 4 A A 4 A
(00.000) 00.000 (00.000) (ofF jon)
+ + + +
[«]
Totalizar PC Filtro Test
t|E|- £|E|5|E —
(=3
A 4 - A 4
:. j,_ = [oFF|.—5-E‘3c"|l offF |2 |H16 181101 :.:
oFF |om | Stort ~5-485 |thH [ | 0 | s | ‘E'l ] | "Bl ’.gl oFF | om
+ + 20|22 | 2y +
i

Figura 3.4.1.1 Check-weigher

3.4.1 Seleccién aplicacion (APP)
Permite seleccionar el tipo de aplicacion, las opciones son:

nonE: Sin aplicacion
CHEL: Aplicacion check weigher
FiLL: Aplicacion de dosificacion

Si seleccionamos la aplicacion CHEL se podra acceder a la configuracion de sus parametros con
las flechas izquierda y derecha.

3.4.2 Inicio (5ERFE)

Se configura la forma de iniciar la pesada:

FEY: Por tecla

inP:  Por entrada digital
FEY. InF:  Portecla o entrada digital
mEk: Por peso neto = £r 15
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3.4.3 Trigger (r 19)
Peso de inicio del proceso cuando SEAFE esta configurado en nEkE.
Rango:
1div £ VALOR < MAX
Comprobacion si cumple la division de la bascula

3.4.4 Banda (bRnd)

Valor para rearmar el proceso cuando SER-E esta configurado en nEk
Rango:

1div £ VALOR = MAX

Comprobacion si cumple la division de la bascula

Debe cumplir £ 19 > bRnd

3.45 Tiempo de espera (E_dEL)
Tiempo de espera en segundos con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s.

3.4.6 Tiempo de lectura de peso (t_Fh'I)

Tiempo de captura del peso en segundos con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s. Si
se programa este tiempo a cero el equipo tomaré el peso actual directamente sin promediar.

3.4.7 Tiempo de muestra (E-d I5)

Tiempo de indicacién del peso en segundo con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s.
Durante este tiempo se muestra el resultado.

3.4.8 cCancelar (CARCEL)

Habilita o deshabilita la cancelacién del ciclo en curso:
offF : No es posible cancelar el ciclo de pesaje una vez iniciado
on Se permite la cancelacion del ciclo

S| 5t -k # nEt se puede cancelar pulsando durante la fase de Espera o Captura.
SEA-E = REE se cancelara el ciclo automaticamente si durante la fase de Espera el peso neto

baja por debajo de £r 19 — bANd.

3.4.9 Totalitzar (EotAL)

Habilita o deshabilita el modo totalizador:

ofF: No se realiza totalizacién.

o Los resultados se acumulan en un total junto con el nimero de pesadas. Se

_ pierden al apagar el equipo.

Stor Los resultados se acumulan en un total junto con el nimero de pesadas Misma
funcionalidad que la opcién o pero guardando los resultados en memaria no
volétil: al apagar y encender el equipo se conserva el total y el nimero de
operaciones. Se debe tener en cuenta que la memoria no volatil tiene una
limitacion de ciclos de escritura (1 milléon aproximadamente) a partir de los
cuales puede dejar de funcionar. Por lo tanto, no se recomienda activar la opcion

SkorE en una maquina automéatica que realice muchos ciclos.

(!

3.4.10 Envio automatico por puerto serie (PL)
Envio automatico por puerto serie (protocolo simple).

ofF: Envio por el puerto serie desactivado

523 Envio por el puerto serie RS232 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
~5485: Envio por el puerto serie RS485 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
botH: Envia por los 2 puertos (los puertos deben estar configurados en DEMAND)

3-11



Configuracién

3.4.11 FILTRO (F iLEEr)

Nivel de filtrado. Permite elegir entre diferentes niveles de filtrado o desactivarlo. Cuanto mayor
es el valor seleccionado, mayor es el nivel de filtrado y mas estable es la lectura, aunque se introduce
un retardo en la respuesta. Este filtro actla durante el tiempo de lectura de peso del CheckWeigher.
Las caracteristicas son las mismas que en el apartado FILTRO de OPCIONES (ver 3.3.1).

Las opciones posibles son: _
oFF,2,46,8, 10,12, M, 15,16, 1, 18,19, 20, 22, &M

3.4.12 TEST (EESE)

Indica en el display y transmite por puerto serie el resultado de la pesada dinamica en resolucion
x10 para los ensayos de puesta en marcha y homologaciones segun OIML R-51.
Este parametro no queda guardado en NVM, después de un reinicio del equipo esta funcién queda
desactivada.

Se puede acceder a este parametro y al resultado de la pesada x10 desde MODBUS y buses de
campo.

Con la transmisién automatica al PC activado (ver 3.4.10), se transmite automaticamente el
resultado x10 por el puerto serie.

Las opciones posibles son: on, ofF

3.5 Aplicaciones: Dosificador
En el ment AFPPL | se selecciona y configura la aplicacién dosificacion.

Aplicaciones
EEEAEN)
Seleccion
aplicacion I FILL Tipo Inicio Proceso
— PP T )——CEPELL D)— A D—— (Pl Iel] T D
(honE [CHECK |F 1) (CHA_nk [CHA_S-E |d I5_ED)
+
Funcién final Relés Entradas
EHEERN |)—’(|r|E|L|9|‘ﬁ|5|)—’-—‘

Figura 3.5.1 Dosificador

3.5.1 Seleccién aplicacion (APP)
Permite seleccionar el tipo de aplicacion, las opciones son:

nonE: Sin aplicacion
CHEL: Aplicacién check weigher
FolL: Aplicacion de dosificacion

Si seleccionamos la aplicacién F i_L se podra acceder a la configuracién de sus parametros con
las flechas izquierda y derecha.

3.5.2 Funcién (E9FE
Selecciona el modo de funcionamiento de la dosificacion.
LHAR.~k:  Cargaen neto
CHA. S cargaen bruto
o 15.nt:  Descarga en neto
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3.5.3 Inicio dosificacion (5EAFE)
Configura los pardmetros de arranque de la dosificacion.

Inicio
EREEEN
Accién Limite inferior Limite superior Retardo de Funcién Parametros de
de inicio y tara (1) tara (1 arranque inicial funcién inicial 2)
— D — A —CERLRE)— L ER)— L)
[«]|[—=] =1 =] (=1 |=] == ==
y Y A A 4 A
FEY c -
) @@ @ @ FEET) e
n + + + " +

Figura 3.5.1.1 Inicio dosificacion
(1) Estos parametros sélo aparecen en el menu si el parametro SERFE\E- 19EF esta en ALEo.
(2) Este parametro solo aparece en el menu si la funcién inicial seleccionada requiere parametro.

5

3.5.3.1Accién de inicié (Er 19Er)
Se configura la forma de iniciar la dosificacion, el arranque por comando serie esta siempre disponible:

FEY: Por tecla
I Por entrada digital
FEY. InP: Por tecla o entrada digital
RUEo: Arranque automatico por peso. El modo no es valido para la funcién descarga

neto (d@ 15. nt)

3.5.3.2Limite inferior tara (EArFE. L)
Minimo valor de peso para el arranque automatico Start (HUED): el llenado puede empezar si el peso es igual o

superior a este valor.
Rango: 1 div < VALOR < MAX

3.5.3.3Limite superior tara (EArE. H)
Maximo valor de peso para el arranque automatico Start (HUf:c:): el llenado puede empezar si el peso es menor

o igual a este valor.
Rango: 1 div £ VALOR £ MAX

3.5.3.4Retardo arranque (5k. dLAY)

Tiempo de retardo desde que se cumple la condicidn de arranque hasta que se inicia la dosificacion.
Rango: 0.0...65.5s
Valor por defecto: 0.0s

3.5.3.5Funcién inicial ( In I_FUn)
Permite seleccionar una funcién que se ejecutard antes de iniciar la dosificacién.

ofF: No hay funcion

EAFE: Ejecuta la funcion TARA

CL.ERFE: Ejecuta la funciéon Quitar una tara

rELAY. R Activa el RELE A durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcion

r~ELRY. b Activa el RELE B durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcién
3.5.3.6 Parametro funcién inicial (PAr_ In)
Permite programar el parametro de la Funcién inicial n |_FUn si esta programado como rELAY. A o
rELAY. b. Este parametro indica el tiempo que estara activado el relé.

Rango: 0.1-655s

Valor por defecto:  0.5s
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3.5.4 Proceso (Prol)

Proceso
(GEEEEN)

Velocidades‘ Secuencia relés (1)  Preguntar peso Peso final Cola Correccién cola
—(SIPIELE]d] D—{([Elofa[SIEIE)—([RISIF] [ | D—([EIRl-[SIElE (LI 13Dl [E]a])
|<—|"|—>| ]| =] [«—] 'I—>I [=]|[==] =] |[=] ] |[==]
WD) (onjofF) ((LASE|9UE-Y [ro)  (00.000) @ 00.000
+ + + + + +

Méaxima correccién (2)  Tramo fino (1) Retardo 1 (1) Retardo 2 Falta de material
(Un[FIE[E ] D—((FL AL T D—(Elel L[Sl D—((Ele]- e [o[D—(FIE[E [l E[H)———
[e—]|[=] [«<]|[=] [«<]|[=] [«—]|[=] [<—]|[=]
+ + + + +

Figura 3.5.4.1 Proceso
(1) Estos parametros sélo aparecen en el menu si el parametro SPEED esta en 2 velocidades.
(2) El parametro InF. L | sélo aparece en el men si la correccion de cola ( inF. Lo) esta activada.

3.5.4.1Velocidades (5PEEd)
Selecciona si la dosificacion se realiza a 1 o 2 velocidades.
i 1 velocidad

c 2 velocidades

3.5.4.2 Secuencia relés consecutiva (ConSED)
Determina el funcionamiento de los relés Grueso y Fino.
on.  Los relés se activan uno después de otro
oFF:  Se activa primero Grueso+ Fino y después solo Fino

3.5.4.3Preguntar peso (ASH)
ar

= No pregunta el peso. Dosifica con el EA-SEE programado
LHSE: Pregunta el peso mostrando el tltimo valor utilizado

WEFY: Pregunta el peso mostrando cero

3.5.4.4Peso final (EA-9EL)
[y

Valor de peso a dosificar si el parametro rmo- esta en mo.
Valor por defecto: 0

3.5.4.5Cola ( InFL 19)

La cola en una dosificacion o llenado es la cantidad de producto que sigue cayendo una vez se han
cerrado las compuertas o se detiene el sistema de control de producto. Para compensar esta caida de
material se corta el relé de FINO antes de llegar al peso deseado. Esta diferencia entre el valor
deseado y el valor de corte es la cola.

Rango: 0< VALOR = MAX

Valor por defecto: 0.0

3.5.4.6 Correccion de cola ( InFL. Co)

Es el porcentaje de correccion que se aplicard a la COLA (rnFa'_ 1'9) actual después de hacer una
dosificacién. Al finalizar la dosificacion se calcula el error final obtenido (diferencia entre el peso real y
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el deseado) y se aplica el porcentaje indicado por este parametro sumandolo o restandolo al valor de
COLA (nFL 19) seguin corresponda:
CORRECCION

ValorDeCorreccion =(PesoDeseado — PesoReal )- 00

Rango: 0% < VALOR < 100%
Valor por defecto: 0 % (Desactivada: no hay correccion automatica de cola. La COLA
(nFL 19), se mantiene fija al valor programado en £A-SEE)

3.5.4.7Maxima correccion ( inFL.L )
Valor maximo a corregir de una dosificacion. Si después de hacer el célculo del valor de correccion
éste supera el valor configurado en “Maxima correccion” sélo se aplicara esta correccion.

Rango: 0 < VALOR = MAX

Valor por defecto: 0.0 (Desactivado: sin limite de correccién)

3.5.4.8 Tramo fino (F InE)
Este parametro determina, junto con la cola, el punto en el que cortaré el relé de GRUESO quedando
activado solo el relé de FINO.
Para calcular el punto de corte del GRUESO se resta al peso final deseado, la cola y el valor de tramo
fino programado: Valor de corte del GRUESO = Peso final - COLA — TRAMO FINO

Rang: 0 < VALOR = MAX

Valor por defecto: 0

3.5.4.9Retardo control de peso 1 (Cerl.d ¥

Retardo durante el cual el equipo no sigue el peso después de abrir el relé de grueso.
Rango: 0.00 s<VALOR =9.99s
Valor por defecto:  0.00 s

3.5.4.10 Retardo control de peso 2 (CkrL. d2)

Retardo durante el cual el equipo no sigue el peso después de cerrar el relé de grueso.
Rango: 0.00 s<VALOR =9.99s
Valor por defecto:  0.00 s

3.5.4.11 Control de falta de material (FEEd. CH)
Permite indicar un error de falta de material. En este pardmetro se configura el tiempo maximo que se
permite tener la indicacion de estabilidad encendida durante la dosificacién. Si este parametro se deja
a 0 se deshabilita la comprobacion.

Rango: 0..65s

Valor por defecto: 0 s (desactivado)
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3.5.5 Final dosificacion (End)

Fin Dosificacion
(BREIREN),

Tiempo Margen error Margen error Parametro
espera | Tipo de error positivo negativo Funcion final funcién final (1)
—((B[RLIEL [E D ((El [ [e[SIPD—((EL ] [Plo[SD—([El [ [A[ETSD—([E]n[ ol FIb]~}—([El-]=[P[Al- DN
[—]|[=] =] =] [«—]|[=] (] |[=] [«—]|[=] [—]|[=]
A y A A
(ooooo) (we igme PecCEn)  (80.000) (00.000) (oFF | EA-E | CLEAE )| (00000

~ELAYA | FELRY b

+ + + + + +
PC Indicacion final

PIELT T [ D—((Elnla] a[s)—

[«<]|[=] [—]|[=]
A 4

oFfF | F5-232 | nn‘nnn

~5-485 | botH T
7 +

Figura 3.5.5.1 Fin dosificacién
() Este parametro s6lo aparece en el mend si la funcion final seleccionada requiere parametro.

3.5.5.1 Tiempo espera (UA £ _k)

Tiempo de espera al final de la dosificacion. El tiempo empieza a contar cuando se cierra el relé de
FINO. Pasado este tiempo el equipo espera a tener estabilidad en el peso. Cuando hay estabilidad se
comprueba el margen de error y se da por terminada la dosificacién.

Rango: 0.0s<VALOR <65.5s

Valor por defecto: 0.0s

3.5.5.2Margen de error: Tipo (Err. 1:':‘9)

Selecciona si el margen de error se programa en peso 0 en porcentaje:
UE I9HE:  Peso
PErCEn: Porcentaje

Si el error final supera el margen programado aparece el mensaje de error Err &
Pulsando <D>+<F> se cancela el proceso.

Pulsando <F> continua el proceso ejecutando la funcion final, enviando el peso y mostrando el
resultado (estas acciones se ejecutan si la configuracién lo indica)

3.5.5.3Margen de error positivo (Err. PaS)
Selecciona el margen admitido cuando la dosificacion excede del EA-SEE . En funcién de la

configuracién del parametro (Err. £4F) la entrada sera en porcentaje o en peso.
Rango: 0 < VALOR = MAX (Si trabajamos en peso)

0 < VALOR = 100.0% (Si trabajamos en porcentaje)
Valor por defecto: 0 (Desactivada la comprobacian)

3.5.5.4Margen de error negativo (Err. nE9)
Selecciona el margen admitido cuando la dosificacién no llega al ER-SEE. En funcién de la
configuracién del parametro (Err. £4F) la entrada seré en porcentaje o en peso.
Si se programa a cero desactiva la comprobacion.
Rango: 0 £ VALOR < MAX (Si trabajamos en peso)
0 < VALOR = 100.0% (Si trabajamos en porcentaje)
Valor por defecto: 0 (Desactivada la comprobacién)
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3.5.5.5Funcién Final (End. FUn)

Permite seleccionar una funcién que se ejecutara después de finalizar la dosificacion.
oFF: No hay funcion

EAFE: Ejecuta la funcién TARA

CL.EARFE Ejecuta la funcién Quitar una tara

~ELAS. A Activa el RELE A durante el tiempo seleccionado en el pardmetro de la funcién
FELAY. b Activa el RELE B durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcién

3.5.5.6 Parametro funcion final (End. PRr)
Permite programar el pardmetro de la Funcién Final End_FLn si esta programado como rELRY. A o
~ELAY. b. Este parametro indica el tiempo que estara activado el relé.
Rango: 0.1-655s
Valor por defecto:  0.5s

3.5.5.7 Envio automatico por puerto serie (PL)

Activa o desactiva la opcion de enviar automaticamente el resultado de la dosificacion por el puerto
serie. Si el puerto esté configurado en DEMAND envia una trama de peso en el formato seleccionado
en el puerto serie.

.;n:.: Envio por el puerto serie desactivado

r5-23c; Envio por el puerto serie RS232 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
~5-485: Envio por el puerto serie RS485 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
bokH: Envio por los 2 puertos (los puertos deben estar configurados en DEMAND)

3.5.5.8Indicacion final de dosificacion (End. Ind)

En este pardmetro se configura el tiempo que permanecera en pantalla la indicacién de final de
dosificacion. Si se programa a 65.5 (valor maximo) la indicacién del peso final permanecera

indefinidamente hasta que el usuario pulse o se retire el contenedor de la bascula en el caso de
trabajar con arranque automatico por peso.
El mensaje alternara el texto End. do . con el peso dosificado.

Rango: 0.0...65.5s

Valor por defecto: 2s

3.5.6 Configuracion relés (~ELAYS)

Menu de configuracion de las salidas digitales para la aplicacion dosificador.
Relés

Fino I Grueso Activo Pausa Error Relé A Relé B
—((IFLRIEL D[ [ETo[AT[SD—([IATETET JuD—([IPIR[SISIED—[lE]l|lol- —({clAL [ | [ D—(=Iel [ T T D
|<—||—>| |<—||—>| |<—||—>| |<—||—>| [«—]([—=] |<—||—'| |<—||—>|
(nonk | -|E 13) (ronE | 112 13) (nonf | -|E‘ 13) (no-.t| TEIEDRCEINEE) (non-':| 2 13) (non::| TERE)

+ + + + + + +

Figura 3.5.6.1 Salidas digitales para la aplicacion dosificador

3.5.6.1Relé Fino(r. F InE)
Relé de control del caudal fino (dosificacion a 2 velocidades) o del caudal Unico (dosificacion a 1
velocidad).

Valores: monE, | C, 3

3.5.6.2Relé Grueso(r. LoArS)

Relé de control del caudal grues o de la dosificacion a 2 velocidades.

Valores: nont, |2 3
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3.5.6.3Relé activo (r. ACE L)

Indica que la dosificacion est4 en marcha.
Valores: nont 123

3.5.6.4 Relé pausa (r. PARUSE)

Indica que la dosificacion esta pausada.
Valores: monE, |23

3.5.6.5Relé Error (. Error)

Indica que la dosificacion esta parada por un error.

Valores: nont, |23

3.5.6.6Relé A(r.A)
Relé que puede ser activado al inicio o al final de la dosificacion.
Valores: nont, |2 3

» =

3.5.6.7Relé B (r. b)

Relé que puede ser activado al inicio o al final de la dosificacion.

Valores: nont 123

3.5.7 Configuracién entradas ( inFPUES)

Menu de configuracion de las entradas asociada a cada funcion.
Entradas digitales

Inicio" Pausa Cancelar Continuar Blogueo

—(U[S[E Al [ D(UIPIRILTS[ED—(UIETR[[E[ED—([E o] [E[ D—(Lb]L [o]C]H)—
I<—I‘I—>I =] (=] |<—|'|—>I |<—|'|—>| I<—|'|—>I

(ﬁonE|¥|E'|3)(nonE|§|E'|3) (nc-nE|:’|E'|3) (nonE|!|E’|3) (nonE|:'|E‘|_3D

+ + + + +

Figura 3.5.7.1 Entradas digitales para la aplicacién dosificador

3.5.7.1Entrada Inicio ( | SERFE)

Entrada para iniciar la dosificacion, necesario en el caso que la accion de inicio (Er 19Er) esta
programada a ‘TECLA (+EY) o ‘TECLA + ENTRADA’ (FEY. InF).

Valores: monE, |23
3.5.7.2Entrada Pausa ( . PAUSE)

Entrada para pausar la dosificacion en curso.

Valores: nont, |23

3.5.7.3Entrada Cancelar ( |. CANCE)

Entrada para cancelar la dosificacion en curso.
Valores: nont, |2 3

3.5.7.4Entrada Continuar ( I.Lonk 1)

Entrada para continuar una dosificacion pausada o en estado de error.
Valores: nont 123

3.5.7.5Entrada Bloqueo ( |. bLolF)

Entrada de bloqueo que mantiene la dosificacion en pausa mientras la entrada esta activada.
Valores: nonE, |2 3
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3.6 Puerto de comunicaciones RS-485
Dentro del nivel de la configuracién del puerto de transmisién podemos encontrar los parametros

que se ven en la figura 3.6.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el mend de configuracion.

( )—( APPLI )—(Serie RS-485)—(Serie RS-232)—( )

Serie RS-485
(EEREEB)
vy Type Direccion Formato
(GEEEEN) GEENEN) LT T D)——
[—]|[=] [e=]|[—]
y A4 —
oFF | dE | Sk | ( valor numérico ) E:’IFcfllﬁ F|':"|F'—f’|"5||_"c_"|f'9]
ASC 1i|rkl | dRe N [FYIF IO F N FI2 | FI3 RIS
+
7] [«] <]
Baudrate Paridad Tasa transmision”
(EEEEEE PRl [ ] ] (BEREEE
[—1|[=] HEI‘EHI [e=1|[=]
Y800 | 9600 19200 | nonE |ELUEA | odd 1S 1012550
[B'BH'“D o Vealg) (oo IEEniodd) 15[ 150300 500
+ +
] [«] Py
Terminacion® Prot* Test
(LIEl- H [ p——EEE [ )—
[—]|[=] [—]|[=] -
A 4 A 4
(E-‘U: |Cr | EE |n0nE) (monE | F5-485) IT_I—_l
[«] [«]]

* Cuando el parametro TYPE esta en modo ASCIl o RTU, estas funciones no estan habilitadas.
Figura 3.6.1 Puerto de comunicacion RS-485

3.6.1 MODO (E9FE)

Modo de transmision.

Las opciones posibles son:
DESACTIVADO (ofFF):
DEMAND (dE):

STREAM (5t):
ASCII (RS 1)
RTU (rEL):
DAT (dAk):

3.6.2 ADD (Add)

No se transmite nada

Se transmite al haber peticion externa a través del puerto serie
Se transmite siempre

MODBUS ASCII

MODBUS RTU

Protocolo compatible con DAT400/DAT500

Direccion del equipo para comunicaciones en red. Podemos conectar hasta 32 equipos en el

bus.

Los posibles valores de la direccion de memoria son: 01-99
Cuando existen varios equipos en el bus todos deben de tener direcciones no coincidentes.
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3.6.3 FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para DEMAND, STREAM.

Las opciones posibles son: ~
F I F2 F3 FY F5 FE F1FBFS FISFILF 2 FI3FIS (ver6.2.2)

3.6.4 BAUD (bAUd)

Velocidad de transmision.
Las opciones posibles son:

HB00, 9600, 18200, 38400, 57600, 115200
3.6.5 PARIDAD (PRr)

Seleccion de la paridad.
Las opciones posibles son:

nonE: 8 bits datos, sin paridad
EUEn: 8 bits datos, 1 bit paridad even (par)
odd: 8 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.6.6 TASA DE TRANSMISION (aU.rAEE)
En el modo STREAM, es el nimero de transmisiones por segundo. Las opciones posibles son:

15,10, 25,98, 15, 150, 300, 600

Se ha de tener en cuenta que el formato y el baudrate pueden limitar la velocidad de envio real.

3.6.7 TERMINACION (EEr)

Terminacion de los bloques de datos para DEMAND y STREAM.
Las opciones posibles son:

LriF <CR>,<LF>
Cr <CR>
= <ETX>
rorE nada

3.6.8 PROTOCOLO (Prot)
Protocolo del puerto. Posibles valores:
nonE: Sin protocolo
~5-485: Protocolo propio RS-485

3.6.9 TEST (EESE)

Esta opcion permite realizar un test al puerto serie RS-485. Para pasar el test, dejar las regletas
del puerto sin conectar. El test indica PASS (PR55) si supera el test satisfactoriamente o FAIL
(-FH I_-) si no lo supera.
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3.7 Puerto de comunicaciones RS-232

Dentro del nivel de la configuracion del puerto de transmision podemos encontrar los parametros
que se ven en la figura 3.7.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el mend de configuracion.

( )—(Serie RS-485)—(Serie RS-ZSZ)—( )

Serie RS-232
(REREEE)
,  Type Direccion Formato Baudrate
—{(ELEPIEL [ DR T T D—(Flel [ T T D——— e [ D—
==

A 2 y
FF|QE|SE |k "I|FE|F3|F |FS| 4an0 19500 19200
['3.5 e ull dhtlju'o' numeneo [Fo F1IF8 F3IF 1| (38 00 | 53600 115200
[F!
+

| 2
[«]
= =)
Paridad

+

Tasa transmisién

il 1] oful
|
A 4

I

(nonE | ELUER c:dd) [ f-:‘|| |'|5 éDI 3%%”%%@ (-':

Terminacion Test

Figura 3.7.1 Puerto de comunicacion RS-232

3.7.1 MODO (£YPE)

Modo de transmision.
Las opciones posibles son:

DESACTIVADO (oFF): No se transmite nada

DEMAND (dE Se transmite al haber peticion externa a través del puerto serie
STREAM (St): Se transmite siempre

TIQUET(E ¥): Impresion de tiquet

ASCII (RS 1): MODBUS ASCII

RTU (rEL): MODBUS RTU

DAT (an‘-) Protocolo compatible con DAT400/DAT500

3.7.2 ADD (Add)

Direccion del equipo para comunicaciones en red. Este pardmetro solo se usa en modo ASCI|,
RTU y DAT. Los posibles valores de la direccion de memoria son: 01-99

3.7.3 FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para DEMAND, STREAM.

Las opciones posibles son:

,-:'C:"'ll_l_;_':l'l'l!

oo
iy
(M)

I, LRI I3 RIS (ver 6.2.2)
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3.7.4 BAUD (bAUd)

Velocidad de transmision. Las opciones posibles son:

0NN QCOm aS et 2000 CoOCrm s J0m
HE00, ':aEu.n.l, Scus, 35 L, O oo, 15200

3.7.5 PARIDAD (PAr)
Seleccion de la paridad. Las opciones posibles son:

non€: 8 bits datos, sin paridad
EUEn: 8 bits datos, 1 bit paridad even (par)
odd: 8 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.7.6 TASA DE TRANSMISION (ol).-REE)
En el modo STREAM, es el nUmero de transmisiones por segundo. Las opciones posibles son:
| Cor JcC [ ] [y o o N T}
I, Co, Su, 15, 120, Jug, oo

Se ha de tener en cuenta que el formato y el baudrate pueden limitar la velocidad de envio real.

3.7.7 TERMINACION (I:Er)
Terminacion de los bloques de datos para DEMAND y STREAM. Las opciones posibles son:

CriLF <CR>,<LF>
Cr <CR>

Et <ETX>
ronE Nada

3.7.8 TEST (EESE)
Esta opcion permite realizar un test al puerto serie RS-232. Hacer puente entre Rx y Tx. El

indicador muestra PASS (PAR55) si supera el test satisfactoriamente o FAIL (-FH i_-) si no lo supera.

3.8 ETHERNET
(Solo aparece en la version SWIFT ETHERNET). Dentro del nivel de la configuracion
ETHERNET tEH_ P podemos encontrar los siguientes parametros:
ACE IE: Selecciona si se utiliza 0 no el bus de campo (valor por defecto ON)
P Con: Configura la direccion IP (Valor por defecto 0.0.0.0)
Sn Con: Configura la mascara de subred. (Valor por defecto 0.0.0.0)

Para mas informacién consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web
de Utilcell en el apartado de informacién de producto del SWIFT

Serie RS-232 Ethernet Sal}d_a
Analégica

ETHERNET
EEHL.[ 17D
i Activo Direccion IP Mascara Subred
((RIELe L {8l ——(LIPL [C]o]q] 5
y & ——— y

iPi. Snmi.
( on|aFF ) [valornumérico] [valor numérico ]

T
+

IT_l_—l I:‘ilg i=1.4 I:‘-Flg i=1.4

Figura 3.8.1 Ethernet
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3.9 PROFIBUS

(Solo aparece en la version SWIFT PROFIBUS). Dentro del nivel de la configuracion Profibus
podemos encontrar el parametro Add tal como se ve en la figura 3.10.1.

Para mas informacién consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web
de Utilcell en el apartado de informacién de producto del SWIFT

Serie RS-232 Profibus Saljdg
Analbgica

PROFIBUS

Direccion

EEENEN)
((valor numérico )

+

[«]
Figura 3.9.1 Profibus

3.9.1 ADD (Rdd)

Direccion del equipo para comunicaciones en red.

Los posibles valores de la direccion de memoria son: 0-126. Valor por defecto: 1

e Sise programa 0O la interface Profibus queda desactivado.

e Sise programa 126 la direccién puede ser cambiada por el master Profibus. En este caso,
aungue el master modifique la direccién del equipo, en este mend siempre se mostrara 126.

e Sise programa un valor de 1 a 125 esta sera la direccion del equipo y no podréa ser
modificada externamente.

3.10 PROFINET

(Solo aparece en la version SWIFT PROFINET). Dentro del nivel de la configuracion Profinet
podemos encontrar el parametro ALE IUE y SEAE lo tal como se ve en la figura 3.10jError! No se
encuentra el origen de la referencia..l.

Para mas informacion consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web

de Utilcell en el apartado de informacién de producto del SWIFT
( )—(Serie RS-ZSZ)—( Profinet )—( Ansaﬁgg?ca )—( )

PROFINET

GEEEEN)

y Activo Estacién

RICIE| UIE

( on |oFF ) (valornumérico)
+ +

<1 [

Figura 3.10.1 Profinet

3.10.1 ACTIVO (RCE ILUE)
Este parametro se utiliza para activar o desactivar la comunicacion Profinet.
Las opciones posibles son: an, oFF.

3.10.2 NOMBRE DE LA ESTACION (5ERE lon)

El nombre de estacion ha de ser Unico para cada equipo del bus y puede asignarse
remotamente desde la red Profinet mediante el software de programacién del PLC o mediante el
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programa SWIFT PC. El nombre de un equipo en una red PROFINET puede ser de hasta 240
caracteres ASCII.

Desde el ment SEAE lon se puede asignar este nombre manualmente. Este nombre constara
solamente de tres digitos numéricos que se afiadirdn a un texto fijo. El texto fijo es: “abic-prt-“.A este
texto se le afiade el nUmero entrado en el parametro SERE lon. Por ejemplo, si introducimos “001” el
nombre del dispositivo en la red sera “abic-prt-001”.

Los posibles valores para la identificacion desde el equipo son: 000-254. Valor por defecto: 000.

Si se programa el valor 000 se borra el nombre del equipo (cadena de caracteres vacia ).

Durante la validacién del nombre, el indicador mostrara “----"

Se recomienda utilizar este formato de nombre en el programa del PLC porque esto facilitara la
sustituciéon de un SWIFT por uno nuevo ya que bastara con programar el mismo numero del equipo
sustituido en el equipo nuevo.

Al entrar en el parametro SEAE 1on pueden aparecer las siguientes indicaciones en funcién del
nombre actual del equipo:
e “---%gjaparecen guiones indica que el nombre actual no cumple el formato estandar del
equipo, es decir, “abic-prt-XXX” donde XXX puede ir de “001” a “254”. Pulsando ENTER se

entra en edicion para cambiarlo.

o “000" si aparecen tres ceros indica que el equipo no tiene nombre programado (cadena
vacia ).
w0 Iy nijl:l_‘lu “ . ”

e “Uu 1”..."co7” el nombre actual cumple el formato “abic-prt-XXX”.

3.11 Salida Analégica

(Si se intenta acceder a este menu y el equipo no dispone de salida anal6gica aparecera en

pantalla EH..

Dentro del nivel de la configuracion de la salida analdgica, podemos encontrar los parametros
que se ven en la figura 3.11.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

Analégica

C - H ¢)—(SalidaDigitaD—( - )

Salida analégica

Salida

Al_lolUlEl |)

v lype Output Error Min
EEGEEE o[UE[PIULE] El-[-[o[ T ] Alo[ue [ [3)—
!

y y y
(8roSS|nEt)  (4-2010-2010-510- ) (FULL [Hold|0Ero) (Entrar valor numérico )

+ + +

[«] [«] [«] [«]
Full TW Min TW Full Test
oLl T) (el o) (R SENE) —
A 4 A 4 A4 ) 4
(Entrar valor numérico) [«—]1(CLECED =] [«—=I(CLCCEE =] (CEroFULL )
+ +

Figura 3.11.1 Salida analdgica
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3.11.1 TYPE (£Y9PE)

Peso que se utiliza para la salida.

Las opciones posibles son:
8-055: La referencia es el peso bruto
nEk: La referencia es el peso neto

3.11.2 OUTPUT (eUEPUE)modb

Seleccion de salidas:
0-cd0 mA
4-20 ma
0-5 v
O-10 v
Al configurar las salidas, se debe comprobar que las bornas de conexién estén conexionadas

segun la configuracion seleccionada.

3.11.3 ERROR (Error)

Salida en caso de errores.
Las opciones posibles son:

FULL: Salida = MAX
HolLo: Salida no se cambia
OEro: Salida = MIN

3.11.4 MIN (FRoUk_0)
Peso para la salida minima. Si deseamos entrar un valor negativo, el signo lo situaremos en el
digito de mas a la izquierda.

3.11.5 FULL (RolE_F)
Peso para la salida maxima.

3.11.6 TW MIN (Rolt_FD)
Ajuste fino de la salida analégica minima. Con las teclas de cursor («®) se modifica el nivel de
sefial analdgica.

3.11.7 TW FULL (RolE_FF)
Ajuste fino de la salida analdégica maxima. Con las teclas de cursor («®») se modifica el nivel de
sefial analdgica.

3.11.8 TEST (EESE)
Esta opcién permite hacer un test de la salida analégica. Nos mostrara el valor del cero (ofro) y
del fondo de escala (FLLL). El tipo de salida dependera de cémo se haya configurado (ver 3.11.2).
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3.12 Salidas digitales

Dentro del nivel de la configuracion de las salidas digitales, podemos encontrar los parametros
gue se ven en la figura 3.12.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros

protegidos), entramos en el menl de configuracién, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracién.

Salida . - Entrada
( HAnalégica )—(SahdaDlgnaD—( Digital )—( )

Salidas digitales

+d_out N° VL(i) Type (i) REL(i) TRIP(i)
—»(WW i ESIFE] T )———EE LT )~ELPL L)
—> [<1{[=] [«—]|[=] [«—]|{[=]

| n_PrEL | OEro | OnEE |55 InrARS | AES

A 4 A 4
(:| | 3) Entrarvalor [;.!—F|91055|nct|n rEL | norEL | PLPAE }C.‘|E|§D G—E|._|,,—, .&,|0.';};D
[ numerlco ] N

I ) [ PL E lcl’lc’n
=] =T FREIRe R LR e <] =)
=)
BAND() HYSTERESIS(i) D_LOC(i) HOLD(i) DELAY((j) Test

—{(eld[ [ [ TiD>((RISL T T T DIt [elcli D>([Hlelt [3] i D([SIE[L]AIST D(EIEISIE] T D—

[«—]|[=] +
A4 3 A 4
Entrar valor Entrar valor (.:-FF |on ) Entrar valor Entrar valor <«
numerlco numerlco " numerlco numerlco

puy S ey B e N o) I P

Figura 3.12.1 Salidas digitales

3.12.1 D_OUT N° (d-oUE n)
Seleccion del numero de la salida digital que se desea configurar.
Las opciones posibles son:
[
“,C, D

3.12.2 VL(i) (L)
Valor con el que actla la salida seleccionada. El valor debe estar -MAX y MAX ademas de ser
compatible con la division digital del instrumento. Si deseamos entrar un valor negativo, el signo lo
situaremos en el digito de mas a la izquierda. En ningan caso puede ser inferior a -99999 (sin tener en

. . . . . . C
cuenta el punto decimal). Si el valor introducido es incorrecto se mostrara el error HH.E.
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3.12.3 TYPE(i) (EYPE)

Tipo de actuacion de la salida seleccionada.
Las opciones posibles son:

OFF (C!FF)‘Z . Desactivado
GROSS (9rob55): Referencia el peso bruto
NET (nEt): Referencia el peso neto
+REL (P_rEL): La salida se activa con un valor determinado VL(i) relativo positivo
_ a otro setpoint REL(i) absoluto.
-REL (n_rEL): La salida se activa con un valor determinado VL(i) relativo
negativo a otro setpoint REL(i) absoluto.
+%REL (F_PrEL): La salida se activa relativamente en porcentaje positivo a otro
_ setpoint definido en REL(i)
-%REL (n_F‘ru‘:L): La salida se activa relativamente en porcentaje negativo a otro
setpoint definido en REL(i)
ZERO (JEro): La salida se activa si hay cero en el sistema
ZERONET (Lntk): La salida se activa si esta en modo neto y el display indica cero.
Ss (55): La salida se activa si hay estabilidad
INRANGE ( inmHnS): La salida se activa si el peso esta dentro de +tMAX i no se detecta:
_ Error REf, ADC Error, ADC Fault, Error LOW BAT
NEG (nE9): ~ La salida se activa si el peso es menor que cero
TARE IN (EAFE): La salida se activa si hay una tara en el sistema
PRINT (Pr Ink): La salida se activa mientras se imprime
PC_Ctr (FL_LCtr): Salida controlada por puerto serie
APP (HF'F'): Salida controlada por la aplicacién

3.12.4 REL() (rEL)

Define el nimero del SETPOINT de referencia sobre cuyo valor se aplica +REL o0 +%REL. Se
debe tener en cuenta que el nimero de la salida que estamos definiendo siempre debe ser superior al
que sirve de referencia. Si esta condicion no se cumple aparecera el mensaje de error en el display
“rEl _Err.

3.12.5 TRIP(i) (r 1P)

Configura el modo de actuacion de las salidas, cuando estas dependen del peso y del valor
programado en el pardmetro VL(i). Ver figuras 3.12.5.1y 3.12.5.2.
Las opciones posibles son:
H (High): La salida se activa, si peso<VL(i)
L (Low): La salida se activa, si peso=VL(i)
in_b (In-Band): La salida se activa, peso<VL(i)-BD(i) o peso>VL(i)+BD(i)
oUE _b (Out-Band): La salida se activa, VL(i)-BD(i)<peso<VL(i)+BD(i)

Si la salida digital esta configurada en modo PL _LEr en ESPE(i) (ver 3.12.3), la configuracion de
la salida al encender el equipo viene determinada por este modo de actuacion.

HIGH: ON
LOW: OFF
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HIGH FUNCTION LOW FUNCTION
Set Point Hysteresis —
Hysteresis —|— — — -/ 1 o Set Point
ON ON
OFF OFF
Figura 3.12.5.1 Actuacion Setpoint TRIP High y Low
IN-BAND FUNCTION OUT-BAND FUNCTION
+Hysteresis|- — — — — — ——— A — +Band /\
+ Band / N -Hysteresis| _ _ __ _ _ / —— \—
Set Point / Set Point
-Band /\, i + Hysteresis| — — —_ & _/_ NN S
- Hysteresis| — — L “\,/:”‘ ____________ -Band //\V E
ON i—i ON } :
OFF OFF

Figura 3.12.5.2 Actuacién Setpoint TRIP In-Band y Out-Band

3.12.6 BAND(i) (bd)

Valor numérico que determina la banda de actuacién para selecciones IN_B y OUT_B del
parametro TRIP.

3.12.7 HYSTERESIS(i) (H':‘)
Determina el valor de histéresis para evitar rebotes en la actuacion de la salida digital.

3.12.8 LOCKED(i) (d-Lol)
Bloquea la modificacion del valor VL(i) a través del acceso directo (tecla “F”; ver 2.7).

3.12.9 HOLD(i) (HoLd)

Opcién mediante la cual se programa el tiempo minimo de activacion.
Valores posibles: 0.0 — 20.0 s. Si el tiempo programado es superior a 20.0 s se mostrara el error

— 3
Elclrl 2l ]

3.12.10 DELAY(i) (dELAY)

Opcién mediante la cual se programa el retardo en segundos para la activacién de la salida. Si
desaparece la condicién de activacion durante este tiempo, la salida no se activa.
Valores posibles: 0.0 — 20.0 s. Si el tiempo programado es superior a 20.0 s se mostrara el error

Elclel el ]

3.12.11 TEST (EESE)

Esta opcion, permite activar (1) / desactivar (0) las salidas digitales para hacer un test de
funcionamiento. Para seleccionar una de las salidas nos movemos con las teclas izquierda / derecha.
Para activar (1) / desactivar (0) la salida pulsar la tecla arriba. Para acceder a esta opcion se ha tenido
gue entrar correctamente el pin.
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3.13 Entradas digitales

Dentro del nivel de la configuracion de las entradas digitales, podemos encontrar los parametros
gue se ven en la figura 3.13.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el mend de configuracién, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

Salida Digital Envlr.ada Calibracion
Digital con masas

Entradas digitales

CERELEN
v d_in N° Type (i) FUNCTION(i) Test
L) @EEPEL [ )T~ i D—EEEE 1)

[ oFF |EAE | CEACE | OFro | ] @ =

Print | SEAFE | Ckok | APP

+ +

[«] [«]

Figura 3.13.1 Entradas digitales

3.13.1 D_IN NUM (d- In no)

Numero de entrada digital.
Las opciones posibles son:

[ (]
ic, 3

3.13.2 TYPE() (EYPE)

Actuacion de la entrada.
Las opciones posibles son:

OFF (oF F): Desactivado

TARE (EAFE): Tarar

CLRTARE (LEAFE): Desactivar tara

ZERO (OEro): Cero

PRINT (Pr ink): Imprimir

START(SEAFE): Inicio aplicacion (AFF) (ver 3.4)

CLRTOTAL (Etan':): Cierra totalizacién abierta e imprime tiguet de totalizacion si el
puerto RS-232 esta configurado en Ticket

APP (AFP): Entrada controlada por la aplicacion

3.13.3 FUNCTION(i) (FUND)

Modo de activacion de la entrada.

Las opciones posibles son:
LOW: Activacién por cambio de la entrada de HIGH a LOW (Flanco de bajada)
HIGH: Activacion por cambio de la entrada de LOW a HIGH (Flanco de subida)

3.13.4 TEST (EESE)
Esta opcion permite ver si las entradas digitales estan activadas (1) o desactivadas (0).
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3.13.5 Ejemplo de aplicacion

PULSADOR LOGICO RELE

Vext
Vext
(5-24VDC) (5-24VDC)
5-24VDC

. =

Figura 3.13.5.1 Ejemplos de aplicacién
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4 Calibracion

4.1 Calibracién con masas (CAL )

Dentro del nivel de la calibracién con masas (EF:’:'_ '), podemos encontrar los parametros que se
ven en la figura 4.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menul de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de
configuracion.

Entrada Callibracién
. Cal mv.
Digital con masas

Cal. con masas

@D

v Zero Span TW Spal

n
NEEEEE) PR~ »([FISIFIRlA] —

A
(Valor ADC )l entrqrvalor ]
numeérico coef.
[

EN

[—>]

y A

A4
entrar valor
masa fa — — .
[numer,co coef ) (E=1(Indicacién peso J[=>]

7

=—®

+
A4 A4
®
Lin ) Lin_c Lin_i
REREEE) =N AL ] L )——
Lin = OFE ! !

COFF | or‘:'| rESEt) ( Entrar valor ) (Entrar valor )
+ + +
® ® ®

Figura 4.1 Calibracién con masas

41.1 ZERO (UEro)

- Ajuste automatico del cero de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula se deben
retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostrara la sefial que entrega
la bascula. Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras valora la indicacion
actual. Una vez aceptada, el ajuste quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de este
coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de los parametros (ver 5.3).

- Ajuste del cero manual: este coeficiente, es el valor de cuentas internas del ADC y corresponde
al valor del cero de calibracion de la bascula. Para introducir el valor del coeficiente de cero de manera

manual, se tiene que pulsar la tecla A continuacion, se selecciona el digito correspondiente con
las teclas izquierda y derecha («®»). Se modifica el valor del digito seleccionado con las tecla Arriba
(a). Si se necesita introducir el signo negativo sélo se puede hacer en el primer digito de la izquierda.
Dicho signo aparece después del 5.

4.1.2 SPAN (5PAn)

- Ajuste de la ganancia de la bascula: Para introducir la ganancia de la bascula se debe colocar
un peso conocido sobre la bascula y pulsar Enter. Por defecto aparecera el valor del fondo de escala
de la bascula, valor CAP del menu DEF. Si el peso colocado es diferente, se debera introducir el valor
real. Si pulsamos la tecla Enter, el indicador mostrara el mensaje *CALIB* mientras calcula el
coeficiente de la ganancia. Una vez aceptado quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de los parametros (ver 5.3).
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- Ajuste manual de la ganancia: este coeficiente, es un valor interno de software que
corresponde al valor de la ganancia de la calibracion de la bascula. Para introducir el valor de la

ganancia de manera manual se tiene que pulsar la tecla @ A continuacion, se selecciona el digito
correspondiente con las teclas Izquierda y Derecha («»). Se modifica el valor del digito seleccionado
con la tecla Arriba (a). Si se necesita introducir el signo negativo soélo se puede hacer en el primer
digito de la izquierda. Dicho signo aparece después del 9.

ATENCION

El valor del coeficiente de cero y de span se obtiene mediante la
impresion de los parametros (ver 5.3)

4.1.3 TW SPAN (FSPAn)

Ajuste fino de la ganancia. Con los cursores izquierda y derecha podemos modificar este valor.
Si confirmamos este valor con la tecla Enter quedara guardado.

414 LIN,LINCyLIN I L In_CL In_ )

Activa la funcion ajuste linealidad.
Las opciones posibles son:

OFF: Ajuste linealidad desactivada
ON: Ajuste linealidad activada
RESET:

Ajuste linealidad desactivada y limpieza de parametros de ajuste de linealidad

En posicién ON, el menu deja acceder a los parametros LIN_Cy LIN_I.

LIN_C: Carga aplicada (valor conocido de la masa escogida para la correccion)
LIN_I: Indicacion en el visor de la carga aplicada

Mediante estos parametros es posible corregir una posible no linealidad del sistema de pesaje.

Este ajuste se realiza en un punto a eleccién entre los valores de 0 y MAX.

Una vez ajustada la bascula (cero y ganancia), si detectamos una falta de linealidad del sistema,
debido a una discrepancia entre la carga aplicada y la indicacion del sistema, podemos escoger un
punto donde la discrepancia sea mas significativa y realizar un ajuste de linealidad.

Este ajuste hara que la falta de linealidad del sistema desaparezca en ese punto y la reducira
sustancialmente en el resto de puntos (ver figura 4.1.4.1).

INDICACION

INDICACION
ERROR DE LINEALIZACION
ERROR DE LINEALIZAGION
RECTA TEORICA MAX RECTA TEORICA
+"" PESOANDICACION PESC-INDICACION
MAX
FUNCION REAL
FUNCION REAL PESO-INDICACION
PESO-INDICACION
UN_|
LIN_C=LIN_|
LIN_C
0 NG max ~ FESC
0 ON_C max ~ PESO

Figura 4.1.4.1 Comportamiento del ajuste de la linealidad,
antes y después, respectivamente.
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El procedimiento es el siguiente:
1-Seleccionamos la opcién reset del pardmetro LIN para poder valorar la linealidad del sistema
sin ninguna correccion prexistente. Esto desactivara el parametro LIN y borrara cualquier
correccion anterior.
2-Colocamos una carga conocida en un punto del rango donde el error de linealidad sea
significativo. Anotamos el valor de la indicacion.
3-Seleccionamos la opcion ON del parametro LIN, esto nos permite acceder a los parametros
LIN_CyLIN_I.
4-Introducimos el valor de la carga en el parametro LIN_C y confirmamos con la tecla Enter.
5-Introducimos el valor de la indicacién en el parametro LIN_I y confirmamos con la tecla Enter.
6-La correccion se ha realizado.
7-Podemos iterar este procedimiento sin borrar la correccion anterior (continuar a partir del
punto 2).

Este ajuste calcula un algoritmo interno que se aplicara siempre que el parametro LIN esté en la
posicion ON, aunque redefinamos o recalibremos el indicador, por lo que es importante desactivarlo o
borrarlo en los casos en los que no proceda su aplicacion.

No obstante, siempre que se haga un ajuste de ganancia (parametro SPAN), en el momento de
validar el coeficiente calculado un mensaje nos avisara, dado el caso, si el parametro LIN esta
activado.

4.2 Calibracién numérica (CAL &)

Si no se dispone de pesos de referencia, es posible hacer una calibracion tedrica, utilizando los
valores de capacidad y sensibilidad (mV/V) nominal de las células de carga utilizadas.

Para una calibracion de maxima precision, siempre se tendra de utilizar la calibracién con
masas.

Dentro del nivel de la calibracion numérica, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 4.2.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menl de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de
configuracion.

( )_(Callbramon )—( Cal mv. )—(Herramientas)—( )
con masas

Cal. mV
([EFL
, Lcap Lnum LSn Zero Dead load

(LIEIALP] [ D({dele] [ D(EfS]A] [ ] ]

Y A 4 A
[Entrar valorj Entrar valor] [Entrar valorj
numérico numérico numérico

(EEEERE),
o !
ADC ) entrar valor [Entrar valor ]
® (numéricocoef.) numerico
+
y

=O @

e e 6

Figura 4.2.1 Calibracion numérica

42.1 LCAP (LLCAP)

Capacidad nominal (Emax) de una de las células que componen la bascula, expresada con el
mismo punto decimal que se haya utilizado en MAX y DIV (ver definicién de bascula 3.2.1, 3.2.2y
3.2.3).

422 LNUM (Lno)

Numero de apoyos del receptor de carga. Deben contabilizarse tanto los apoyos que descansan
sobre células de carga como los que no.
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4.2.3 L Sn (LSn)

Sensibilidad nominal en mV/V de las células de carga utilizadas (si los valores no son iguales,
calcular su promedio).

4.2.4 7ERO (0Ero)

Ajuste automético del cero de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula se deben
retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostraréa el valor actual del
ADC (Convertidor analogico digital). Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras
valora la indicacién actual. Una vez aceptado quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de los parametros (ver 5.3).

- Ajuste del cero manual: este coeficiente, es el valor de cuentas internas del ADC y corresponde
al valor del cero de calibracion de la bascula. Para introducir el valor del coeficiente de cero de manera

manual, se tiene que pulsar la tecla @ A continuacion, se selecciona el digito correspondiente con
las teclas izquierda y derecha («»). Se modifica el valor del digito seleccionado con las tecla Arriba
(a). Si se necesita introducir el signo negativo so6lo se puede hacer en el primer digito de la izquierda.
Dicho signo aparece después del 5.

ATENCION

El valor del coeficiente de cero se obtiene mediante la impresién
de los parametros (ver 5.3)

425 Peso muerto — Dead load (dEAd_L)

Valor del peso muerto o estructura.

Mediante la modificacion de este parametro, se modifica el cero del sistema. Este parametro,
se puede utilizar para realizar el ajuste en basculas, que por la causa que sea, no se pueden vaciar
completamente para realizar la calibraciéon de cero. Se puede utilizar en los casos siguientes:

- Tenemos un sistema de pesaje que no podemos vaciar completamente para tomar el cero,
pero del que conocemos el peso muerto: el ajuste del cero del sistema, se puede realizar sin
la necesidad de vaciarlo completamente, segun el procedimiento mostrado en el “ejemplo de
utilizacién 1” que se encuentra mas adelante.

- Tenemos un sistema de pesaje que no podemos vaciar completamente y del que NO
conocemos el peso muerto, pero conocemos el peso neto del producto. En este caso, se
puede realizar el ajuste del sistema y deducir el valor del peso muerto segun “ejemplo de
utilizacién 2”, que se encuentra mas adelante. La precision del valor del peso muerto que se
obtenga dependera de la precisién con la que se conozca el peso neto.

Se ha de tener en cuenta, que, al modificar este pardmetro, modificamos el cero del sistema y
gue, en consecuencia, se incrementa el contador del nimero de calibraciones.
Asimismo, si se modifica la ganancia (57An), afectara al valor del pardmetro peso muerto que

sera recalculado. Lo mismo ocurre cuando se hace un cero mediante la opcion ZERO (apartado
4.2.4).
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Ejemplo de utilizacion 1: Se realiza el ajuste del cero del sistema, conociendo su peso

muerto.

En primer lugar, realizaremos la definicién del sistema mediante el menu otF
(apartado 3.2).

Una vez realizada la definicién, entraremos en el ment CAL & (apartado 4.2) e
introducimos el valor de la capacidad, sensibilidad y nimero de células.

A continuacion, introduciremos el valor del parametro Peso muerto — Dead load
(dEAD_L), seguin se explica en el apartado 4.2.5.

Ejemplo de utilizacion 2: Se realiza la deduccién del peso muerto del sistema,
conociendo su peso neto de producto.

1.

2.

En primer lugar, realizaremos la definicion del sistema mediante el menu otF
(apartado 3.2). _ _

Entramos en el ment LAL ¢ (apartado 4.2) y verificamos que tenemos el parametro
Peso muerto — Dead load (0ERd_L) a cero. Si no lo esta lo pondremos a cero.

A continuacion, realizamos una calibracion tedérica de la ganancia, introduciendo la
capacidad, sensibilidad y nimero de células, segun se explica en el apartado 4.2.
Mediante el meni Peso x10 (H_rE5) (apartado 5.1), vemos el valor de peso que da el
equipo. Este valor es el peso bruto (GW), sobre las células.

Calcularemos el peso muerto del sistema, restando del peso bruto GW, obtenido en el
punto 4, el peso neto NW (conocido o estimado) del material que hay en el silo. Asi
pues, el peso muerto DL = GW — NW.

Entraremos este peso muerto calculado, en el pardmetro Peso muerto (ERd_L) y lo
validaremos.

Al validar el Peso muerto (dEAd_L), el equipo recalcula un nuevo cero y ajusta el
sistema, guardando los parametros del ajuste.
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5 Herramientas

Dentro del nivel de Herramientas, podemos encontrar los pardmetros que se ven en la figura 5.1

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el mend de configuracién, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracién.

( )—( Cal mv. )—(Herramientas)—( Scale Def )—( )

Herramientas

GEEE )
yPesox10 mV-metro P_Cal Par.Reset
—(lElS] | D(ELERILD—(PLIERL ] D——(FlES[Efe )
y Y A 4 A 4
(Indica peso X 10) Gndica mV) ID? ( ID? )
+ +
[P] ®

Mensaje: Pr "’T"C Mensaje: in L.EEF durante
durante impresion inicializacién parametros

CAL_PC

Upload

Actualizacion SW
HEEG
A 4 A 4

Cor D Cor D
[P] [P]

[Mensaje: Plen esperaj [ Mensaje: rEnotE en J
C

comunicacion PC espera comunicacién P

EEIER (EERBEGEE)
+

Figura 5.1 Herramientas

5.1 Peso x10 (H.r£5)
Esta opcidn, nos permite visualizar el peso con una resolucion aumentada por diez.
5.2 mV-Metro (5 /9-A)
Esta opcidn, nos permite visualizar la salida del ADC en mV.
5.3 Print Cal (F.LA)
Esta opcidn, nos permite imprimir los parametros del equipo a través del puerto RS-232.
5.4 Par.Reset (F-rESEE)
Esta opcidn, nos permite reiniciar todos los pardmetros a su estado por defecto.
5.5 Actualizacion SW (FHAEE)

Posibilidad de realizar una actualizacién del software del equipo a través de un programa PC
(SWIFT-PC Bootloader). Es necesario tener el switch de calibracion abierto e introducir el PIN
correctamente para que el equipo quede a la espera de la comunicacion con el PC. Para actualizar,
sera necesario tener el precinto software abierto (ver 3.1.2). Si ho esta comunicandose y se pulsa la
tecla EXIT, el equipo se reinicia. Actualizar el software incrementaré el nimero de calibraciones del
indicador. Si se desea iniciar la comunicacién remota desde un ordenador mediante el programa

SWIFT-PC, durante el enlace aparecera en la pantalla del indicador el mensaje: “FL. LErL”. Durante
(si

la actualizacion aparecera: “LoRd. I_” (si actualizamos por el puerto RS-485) o “LoRd.c'_”

actualizamos por el puerto RS-232).
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5.6 Calibracion remota ({AL_FL)

Posibilidad de realizar la configuracion y calibracién del equipo mediante un programa PC. Es
necesario introducir el PIN correctamente y a partir de este momento el equipo queda a la espera de
la comunicacion con el PC.

Para poder modificar los parametros metroldgicos, es necesario que el switch de calibracion (ver
figura 3.1.1) esté en su posicidn de desbloqueo, en el momento de entrar en el menu de configuracion,
ademas sera necesario tener el precinto software abierto (ver 3.1.2).

Si se desea iniciar la comunicacion remota desde un ordenador mediante el programa SWIFT-
PC, durante el enlace aparecera en la pantalla del indicador el mensaje: “FL. Lkrl”

La modificacion de estos pardmetros, incrementard el contador de calibraciones.

Si no estd comunicandose y se pulsa la tecla EXIT se reinicia el equipo

5.7 Listar Software ({4 ofd)

Permite la descarga del software del equipo en otro dispositivo (ej. para realizar verificaciones
metroldgicas) por el puerto RS-232 segun los parametros configurados en el puerto serie.
Durante el proceso de carga, se muestra el mensaje “UF_o.XX” en pantalla donde XX es un contador

descendente desde 99 a 0.

Se puede abortar el listado con la tecla .
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6 Comunicaciones

El equipo dispone de 2 puertos serie de comunicaciones:

Un puerto serie RS-485, half-duplex y un puerto serie RS-232.

El comportamiento del canal de comunicacion, se configura en el menu de configuracion del
punto 3.6 para RS-485 y del punto 3.7 para RS-232.

6.1 Caracteristicas generales de comunicacion

El puerto RS-232 admite los formatos de comunicacién que aparecen en el apartado 6.2 ademas
de la compatibilidad con el protocolo del equipo DAT400/DATS500 (ver 6.6) y mediante protocolo
MODBUS (modo ASCII o RTU). La seleccién del protocolo se realiza en el apartado 3.7.1.

El puerto RS-485 ademas de los formatos de comunicacion del apartado 6.2, de la
compatibilidad con el protocolo del equipo DAT400/DAT500 (ver 6.6) y protocolo MODBUS (modo
ASCIl 0 RTU admite también la comunicacion en red mediante el formato simple (ver apartado 6.4).
La seleccion del protocolo se realiza en el apartado 3.6.1.

6.2 Caracteristicas generales del control remoto

6.2.1 Comandos de control remoto
Existen los siguientes comandos:

A<CR>
G<CR>
P<CR>
Q<CR>
R<CR>
T<CR>
Z<CR>
:CSW<CR>
:CNT<CR>
‘SR

:CV

$

STX, ENQ, ETX
SYN

Peticion de peso en formato F4

Equivalente a las teclas EXIT + TARA

Peticidn de peso con respuesta segun el formato seleccionado (ver 3.6.3)
Equivalente a la tecla PRINT

Reinicializacion del equipo

Equivalente a la tecla TARA

Equivalente a la tecla ZERO

Consulta estado del precinto software de calibracion
Consulta el contador de calibraciones

Consulta el numero de serie del equipo

Consulta la version de software del equipo

Peticion de peso: El comando no requiere <CR>

Peticion de peso: El comando no requiere <CR>

Peticion de peso: El comando no requiere <CR>.

La peticion queda en espera hasta que el peso sea estable

Programacion SETPOINTS: Permite cambiar el parametro VL(i) de la salida digital i (ver 3.12.2),
el punto decimal se coge del sistema. En el caso de TYPE(i) = tREL 0 +%REL: VL(i) = pppppp/100 %.

Programar: [S|P[i [+ [p [p [p[p[p[p[p]

Consultar

slpfi [2]

Devuelve el valor en el formato de programacion
Transmision de los datos en ASCII:

+ .
i
p:

Signo: + valor positivo; - valor negativo
Numero de la salida digital (1 - 3)
Peso (7 digitos; entre -99999 y 999999)

Modo REMOTE: Permite de cambiar la salida digital i, en el caso que ésta sea
programada TYPE(i) = PC_Ctr (manual 3.12.3)

Actuar:

x|oli [x]

Consultar: [X|0][? |
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Respuesta |[X [0 [0 [0 [0 [0 [0 [Xs[X2[Xi]

Transmision de los datos en ASCII:

i: namero de la salida digital (1 - 3)

Xn: estado de la salida digital(n): 0 = OFF; 1 = ON
Leer entradas digitales: Permite leer el estado de las entradas digitales

Consultar: [X ][I [? ]

Respuesta [X [I [0 [0 [0 [0 [0 [Xs[Xo[X:]

Transmision de los datos en ASCII:
Xn: Estado de la entrada digital(n): 0 = Low; 1 = High

6.2.2 Formatos de los blogues de datos

Formato F1:
|<STX> [POL [ppppppp |[U [G/N [S|T]

Formato F2:
[ [POL [nnnnnnn [T |

Formato F3:
[<STX> |1’

¢ ¢ |50!

> |POL |[nnnnnnn [<ETX> | |T]

Formato F4:
POL |aaaaaaa |T

Formato F5:
[<STX> [’ [POL [nnnnnnn [<ETX> |[T]

Formato F6:
Para repetidores de peso UTILCELL. Se transmite el contenido del display en hexadecimal.

| D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 [Status| T |

Codificacion digito:
bit 7: segmento DP

bit 6: segmento A A—

bit 5: segmento B |:I I B

bit 4: segmento C G

bit 3: segmento D —

bit 2: segmento E E I I C

bit 1: segmento F —

bit O: segmento G D o
Codificacion estatus: bP
bit 7: totalizacion activado

bit 6: 0 fijo

bit 5: 0 fijo

bit 4: cuenta piezas activado

bit 3: tara prefijada (PT)

bit 2: ZERO

bit 1: NETO

bit O: ESTABLE
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Formato F7:
|<STX> |Estado | POLppppppp [T|
El estado se obtiene al sumar a 0x20hex, l0s valores de los leds de estado encendidos:

Bruto= 0x01hex Cero= 0x08hex
Neto= 0X02hex Estable=0x20nex
Formato F8:
| <STX> | POL [ “* | pppppppp| ‘ ‘[ Unidad|Unidad | ** [Modo| Modo | ** | T |
UNIDAD: kg = ‘KG’ MODO: Bruto= ‘BR’
Ib="b’ Neto= ‘NT’
Formato F9:
| ppppppp [T |

Formato F10:
| <STX> | <STA> | ppppppp|T |

<STA>: status, 1 caracter.  "+" peso positivo
peso negativo
e peso inestable

Formato F11:
|<STX>|*‘]"']* ‘[ Polaridad [ ppppppp | T|
Polaridad: "-" Peso negativo
""" Peso cero o positivo.

Formato F12:
[<STX> [ <STA> [ ““ [ peso [T]

<STA>: status, 1 caracter: "sS" peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal = 6 digitos
con punto decimal = 7 digitos

Formato F13:
[ <STX>| ““ | <STA> [ peso |[T]

<STA>: status, 1 caracter: 'S peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal = 5 digitos
con punto decimal - 6 digitos

Formato F15:
| <STX> | <STA>| <neto> | <bruto> | <P> [<ETX>| <chksum> [<EOT>|T|

<STA>: status, 1 caracter: "S" peso estable
"M"  peso no estable
"O”  sobrecarga

"E" error
<neto>: peso neto, sin punto decimal—>6 digitos.
<bruto>: peso bruto, sin punto decimal—>6 digitos.
<p>: peso pico, sin punto decimal = 6 digitos

<chksum>: 2 caracteres ASCII, XOR sobre el status y los 18 digitos del peso,
expresado en ASCII. Ejemplo: valor 29 decimal = 0x1D, se manda los
caracteres ‘1'y ‘D’
T: Configurar terminacion en NONE para compatibilidad con DAT. (Para RS-485
ver 3.6.7, para RS-232 ver 3.7.7)
Notas: - Si el valor es negativo, se manda “-“ a la izquierda
- Se completa el campo de peso con ceros a la izquierda
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Definiciones
<STX> Start of Text (ASCII 2)
<ETX> End of Text (ASCII 3)
<EQT> End of Transmission (ASCII 4)
<ENQ> Enquire (ASCII 5)
<SYN> Synchronous ldle (ASCII 22)
<CR> Carriage Return (ASCII 13)
<LF> Line Feed (ASCII 10)
B Espacio
‘0 Caracter ‘0’
1 Caracter ‘1’
pPPPPPPP Peso, ‘p’ digitos
nnnNNNn Peso neto, 7 digitos
aaaaaaa Salida filtrada del convertidor analdgico/digital, 7 digitos
POL Polaridad: B Peso >0
Peso <0
U Unidades: K kg
T t
G g
L Ib
C 0z, sin unidad
G/N Bruto/Neto: G Bruto
N Neto
S Status: B Peso vélido
M Peso no estable
@) Sobrecarga
I Valor peso no valido
T Terminacion: CR
CR+LF
ACK (ASCII 6)
NAK (ASCII 21)

6.3 Protocolo RS-232

Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de enlace de 15m.
El formato del protocolo se puede ver en el siguiente cuadro:

| Comando | CR |
Se pueden utilizar todos los comandos que se encuentran en el apartado 6.1.

6.4 Comunicaciones en red con protocolo propio (RS-485)

Comunicacion entre varios equipos (maximo 32) en un BUS con una distancia de enlace
méxima de 1200 m.

El indicador SWIFT solo puede hacer de SERVIDOR teniendo como direccién un valor
de 1 a99.

Las tramas de peticion del cliente y la respuesta de los servidores tienen los siguientes
formatos:

Peticion del cliente:
| # [dd] | CR |

|— Terminacion (CR fijo)

Comando

Direccién (2 bytes decimal, ver 3.6.2)
Start peticién cliente
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Respuesta del servidor:
| < [dd] | TERMIN |

|— Terminacion (ver 3.6.7)

Respuesta

Direccion (2 bytes decimal, ver 3.6.2)
Start respuesta servidor

La respuesta puede ser de tres tipos:

Datos Se recibié el comando de peticion y se responde.
ACK Se recibi6é el comando y se ha entendido
NAK Se recibié el comando, pero no se ha entendido.

6.5 Protocolo MODBUS

6.5.1 Caracteristicas generales
El protocolo MODBUS que incorpora este equipo se basa en las especificaciones de la guia
“MODBUS over serial line specification and implementation guide V1.02” que publica la organizacion Modbus
(www.modbus.org).
Este protocolo permite interconectar varios equipos (servidor) a un equipo (cliente) con los que
interactua de forma individual mediante canal RS-485. Para la comunicacion MODBUS existen dos
formatos —ASCIl y RTU- ambos soportados por este equipo.

Aunque pueden configurarse los dos puertos serie (RS-485 y R-S232) del equipo en protocolo
MODBUS hay que tener presente que internamente los comandos son tratados conjuntamente, por lo
que las acciones realizadas por un puerto serie pueden afectar al otro. Por ejemplo, si enviamos el
comando Tarar (CMD_TARE) por el puerto RS-485 y antes de que pueda realizarse la tara se envia el
comando Cancelar (CMD_CANCEL) por el puerto RS-232 el comando Tara sera cancelado. De la
misma manera si hay un comando en curso ejecutandose lanzado desde un puerto y se intenta
ejecutar otro comando simultdneamente desde el otro puerto el equipo no aceptara el comando
indicando que esta ocupado. No hay problema en leer o escribir registros simultaneamente desde los
dos puertos.

Para activar el protocolo MODBUS en el equipo se ha de escoger el formato ASCIl o RTU en la
opcion TYPE (ver apartado 3.6 y 3.7). Los parametros de baudrate y paridad deben coincidir tanto en
nuestro equipo como en los otros. Ademas, se debe configurar la direccion para poder identificar el
equipo en el bus (ver apartado 3.6.2y 3.7.2)

6.5.2 Listade funciones MODBUS soportadas

Funcién Descripcion
01(0x01) READ COILS
02(0x02) READ DISCRETE INPUTS
03(0x03) READ HOLDING REGISTER
04(0x04) READ INPUT REGISTER
05(0x05) WRITE SINGLE COIL
06(0x06) WRITE SINGLE REGISTER
15(0x0F) WRITE MULTIPLE COIL
16(0x10) WRITE MULTIPLE REGISTER

Tabla 6.5.2.1
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6.5.3 Precauciones y salvado de parametros en memoria no voléatil

Muchos de los pardmetros de escritura se salvan en memoria no volatil. Esta memoria, tiene un
namero de ciclos de escritura limitado (tipicamente 100.000) y por lo tanto debemos evitar escribir
continuamente en ella.

En la columna E2PROM se indica si un Holding Register se salva o no en memoria no volatil.

Los setpoints (registros 41010 a 41015) se salvan directamente al modificarlos. El resto de
parametros sélo se salvan en E2PROM cuando se escribe el comando correspondiente (el 32) en el
registro de comandos (registro 41001). Si no ejecutamos el comando de escritura en memaria no
volatil al apagar el equipo se perdera el valor escrito y recuperara el valor anterior.

6.5.4 Direccionamiento de parametros y variables

La distribucién y acceso a los parametros y variables del equipo en los registros MODBUS es
la siguiente:
1. Lalectura de las tres entradas digitales se hace con el comando READ DISCRETE
INPUTS. Ver tabla Discrete inputs 6.5.10.3.1.
2. Lalectura del estado de las tres salidas digitales se hace con el comando READ COILS.
Ver tabla Coils 6.5.10.4.
3. La escritura en las tres salidas digitales se hace con los comandos WRITE SINGLE COIL
o0 WRITE MULTIPLE COIL. Ver tabla Coils 6.5.10.4. La escritura en una salida digital solo
sera posible si esta configurada en modo remoto (PC_Citrl). Ver apartado 3.12.3.
4. Las variables o pardmetros de solo lectura se leen con el comando READ INPUT
REGISTER. Ver la tabla Input Registers 6.5.10.2.1
5. Los parametros de lectura/escritura se leen con el comando READ HOLDING REGISTER
y se escriben con los comandos WRITE SINGLE REGISTER y WRITE MULTIPLE
REGISTER. Ver la tabla de Holding Registers 6.5.10.1.1. Es importante tener en cuenta
que, para escribir en una variable de 32 bits, que ocupa 2 registros ya que cada registro
MODBUS es de 16 bits, se ha de hacer con el comando WRITE MULTIPLE REGISTER y
en una sola operacion ya que el equipo hace una comprobacion del valor para validar la
operacion y resulta mas simple validar el valor si se recibe completo (los 32 bits).

6.5.5 Registro de comandos
El registro de comandos (holding register 41001) se utiliza para ejecutar funciones en el equipo.
Estas funciones pueden ser tarar, salvar parametros en memoria no volatil, etc... En la tabla 6.5.7.2
tenemos el listado de comandos disponibles. La ejecucion se realiza escribiendo el cddigo
correspondiente en este registro. La funcion TARA PREFIJADA requiere escribir primero el valor de la
tara en el registro de datos del comando (direcciones 41002,41003). Si por alguna razén el comando
no puede ejecutarse devolvera un codigo de error.

6.5.6 Coddigos de error devueltos
Siempre que el equipo recibe un comando MODBUS (con la direccion y checksum correcto)
responde con los datos pedidos o con una indicacion del estado de la operacién. Cuando se produce
un error responde con los siguientes cédigos estandar:

Error Cddigo Posibles causas
ILLEGAL 1 - Funcion recibida no la reconoce el equipo
FUNCTION - Formato del comando recibido es incorrecto.

- El equipo no tiene registros en esta direccion.
- Intento de escritura en un registro de sdlo lectura.

ILLEGAL : , N .
- Intento de escritura en un registro solo accesible en modo
DATA 2
ADDRESS REMOTO.
- Intento de escritura parcial (un soélo registro) en una variable de
32 bits (2 registros).
- El valor a escribir en una variable es incorrecto. Ejemplo: fuera
ILLEGAL ) L .
DATA 3 de margen, no es compatible con la division c_iel equipo, etc...
VALUE - No se reconoce el comando escrito en el registro de comandos

(apartado 6.5.5)
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SERVER - Error al salvar en memoria no volatil.
DEVICE 4 - Intento de escritura en una salida digital que no esta
FAILURE configurada en modo remoto (PC_Citrl).
SERVER - El equipo no puede procesar el comando en este momento
DEVICE 6
BUSY
Tabla 6.5.6.1

6.5.7 Utilizacién del registro de comandos
Ademads de la lectura y escritura de parametros y variables a través de los registros MODBUS,
se pueden ejecutar acciones en el visor a través del registro de comandos. Para ello utilizamos los
siguientes registros:

Command Registers
Direccion Descripcion Comentarios
41001 | Registro de comandos Ver tabla 6.5.7.2
41002 | Datos Comando (H)
41003 | Datos Comando (L)

41004 | Registro de estado de comandos | Solo lectura. Ver tabla 6.5.7.3
Tabla 6.5.7.1

La lectura del registro de comandos (41001) tiene la misma respuesta que el registro de estado
(41004).

La escritura de un cédigo de comando en el registro de comandos provocara una accion segun
la siguiente tabla:

Comandos disponibles

Cdédigo Funcién
1 Hacer cero
2 Tara automética
Tara prefijada. (escribir primero valor de la tara en
3 ;
registro de datos del comando)
6 Quitar tara
7 Print (Imprime un ticket, si el puerto RS-232 esta

configurado, en modo ticket)
START: Inicio pesada modo

10| checkweigher/Dosificacion
11 Cerrar una totalizacion
12 Pausa
13 Inicio con datos (aplicacién)
14 Continuar
15 Stop
Modificar estado del precinto software de
20 calibracién. (escribir primero PIN y valor en registro

de datos de comando — PIN en parte alta) ¥

30 Reset Equipo

32 Salvar en NVM (memoria no volatil) los registros
modificados.

40 Forzar Blind (apagar display)

41 Salir de Blind (encender display)

42 Poner CheckWeigher en modo TEST®

43 Poner CheckWeigher en modo NORMAL

Cancelar (permite cancelar funciones, por si estas,

se han quedado pendientes indefinidamente,

debido a una falta de estabilidad, o a un fallo en la

célula)

100
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101 Leer nombre dispositivo PROFINET (se copia en
los registros 49000...49119)®W

102 Escribir nombre dispositivo PROFINET (se coge de
los registros 49000.49119) ® @)

Tabla 6.5.7.2

(1) Estos comandos se utilizan para leer o escribir el nombre de estacion no estandar desde MODBUS.
Para ello se utilizan los registros de zona RAM y estos dos comandos.
Para leer el nombre del dispositivo se manda el comando 101 y una vez ejecutado, en los registros
49000...49119 podemos leer el nombre.
Para escribir el nombre del dispositivo PROFINET primero se debe escribir el nombre en los registros
49000...49119 y después mandar el comando 102 (en este caso el equipo debe estar en modo remoto).

(2) Solo acepta este comando si el equipo estd en modo remoto.

(3) La activacién del modo test no se guarda en NVM. Al resetear el equipo arranca en modo normal.

(4) Para modificar el CALSWITCH software escribir el PIN en el registro 41002, el estado deseado en el
41003 y ejecutar el comando 20d.

Durante la ejecucion del comando 32 (salvar NVM) el equipo responde con el cédigo de error 6
(SERVER DEVICE BUSY) a cualquier comando MODBUS.

Al mandar los comandos 1 (Cero), 2 (Tara automatica) y 7 (Print) el equipo puede tardar un rato
en ejecutarlos (por ejemplo, si el peso es inestable). Durante este tiempo si leemos el estado del
comando a través de los registros 41001 o 41004 obtendremos el codigo de la funcion
correspondiente y en el estado el valor 4 (comando pendiente de ejecutar).

Cuando una funcidn esta en el estado 4 (pendiente de ejecutar) se puede mandar el comando
Cancelar (codigo 100) para cancelarla. Al leer el registro de estado de comandos después de enviar el
comando Cancelar hay dos respuestas posibles:

1. Cadigo funcién Cancelar y estado 2 (error): Indica que no habia funcién pendiente para
cancelar.

2. Cdadigo funcién 1,2 o 7 y estado 8 (comando cancelado): indica que la funcién
correspondiente se ha cancelado.

Leyendo el registro de estado (41004) podemos ver si el comando se ha ejecutado con éxito. El
formato del dato leido es el siguiente:
Lecturaregistro de estado de comandos (16 bits)
Byte alto (8 bits) Byte bajo (8 bits)
Cddigo del comando ejecutado | Estado:
(segun tabla comandos 6.5.7.2) | Valor | Ejecucion comando
1 Correcta
2 Error en la ejecucion
4 Pendiente de ejecutar
8 Comando cancelado mediante ejecucion
del comando cancelar (cédigo 100)
Tabla 6.5.7.3

El comando 3 (Tara Prefijada) requiere la escritura previa del valor de la tara en el registro de
datos (41002 y 41003). Este valor es un nimero de 32 bits que debe estar dentro de los margenes
de la capacidad de la bascula y compatible con la division digital de la misma. Si no se cumplen estas
dos condiciones se producira un error en la ejecucién del comando.

El comando 32 (Salvar en NVM) salva en memoria no volatil los datos modificados previamente.
Si no se envia este comando, los datos se perderan al reiniciar el equipo. La escritura en memaoria no
volatil es un proceso lento y durante este tiempo el equipo responde con el error SERVER DEVICE
BUSY.

Al ejecutar los comandos 10 y 11 el equipo puede responder con un error en los siguientes casos:

Comando | Error devuelto Causa
(decimal)
10 ILLEGAL DATA VALUE (0x03) | - El equipo no esta en modo checkweigher.
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10 SLAVE DEVICE BUSY (0x06) - No puede iniciarse una pesada porgue ya
hay una en curso.

- El equipo esta ejecutando otro comando y
no se permite iniciar una pesada.

11 ILLEGAL DATA VALUE (0x03) | - No hay una totalizacion abierta.

11 SLAVE DEVICE BUSY (0x06) - El equipo esté realizando una pesada.
Esperar a terminarla para cerrar la
totalizacion.

6.5.8 Formato de los datos numéricos

En el protocolo MODBUS los registros tienen un tamafio de 16 bits. Para transmitir los tres tipos
basicos de variables numéricas utilizamos el siguiente formato:

Variables tipo byte (8 bits):

Registro 16 bits
Parte alta Parte baja
0x00 Valor de la variable (8 bits)
Tabla 6.5.8.1

Variables tipo integer (16 bits):

Registro 16 bits
Parte alta Parte baja
Variable (parte alta) Variable (parte baja)
Tabla 6.5.8.2

Variables tipo long (32 bits):
Utilizamos dos registros: Suponiendo que la variable la definimos como cuatro bytes
numerados del 1 al 4 siendo el 1 el de menor peso tendriamos el siguiente formato:
Primer registro 16 bits
Parte alta Parte baja
Byte 4 de la variable Byte 3 de la variable
Tabla 6.5.8.3

Segundo registro 16 hits
Parte alta Parte baja
Byte 2 de la variable Byte 1 de la variable
Tabla 6.5.8.4

6.5.9 Conversion de direcciones MODBUS

En las tablas de registros se indican las direcciones en formato estandar modbus. Para convertir
esta direccion al formato necesario del mensaje modbus se deben realizar las siguientes operaciones:

1. Siladireccién de la tabla es inferior a 10000 simplemente se le resta 1 para enviarla al
equipo. Ejemplo: el acceso a la salida digital 1 se hace a través del COIL 1 cuya direccion
es 00001. En el mensaje se debe enviar la direccion 0.

2. Siladireccion es mayor de 10000, es decir, tiene el formato 1xxxX, 3XXXX 0 4XXXX, Se
elimina el primer digito y al nimero que queda se le resta 1. Este valor es el que hay que
mandar. Ejemplo: Registro de comandos 41001 se accede escribiendo en la direccion
1000 decimal (03E8 en hexadecimal).

6.5.10 Tablas de direcciones de los registros

En estas tablas se indican las direcciones y contenido de todos los registros disponibles.

En la primera columna tenemos la direccidn del registro y en la segunda y tercera columna se
incluye la direccion convertida al formato que requieren los comandos MODBUS en hexadecimal y
decimal respectivamente.
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6.5.10.1 Holding Registers

Son registros de lectura/escritura para consultar o modificar pardmetros del equipo ademas de
ejecutar funciones a través del Registro de Comandos.
Funciones relacionadas (codigo decimal funcion): READ HOLDING REGISTER (03), WRITE

SINGLE REGISTER (06), WRITE MULTIPLE REGISTER (16)

Direccion DIEEES) | [l EeEleln Longitud Ny Rango Valores/ E2PROM
Registro Comando Comgndo (Words) Descripcion Formato Comentarios (10)
Hexa. Decimal
41001 03ES8 1000 1 Registro de comandos Integer | Ver tabla 6.5.7.2 W No
41002 03E9 1001 2 Datos Comando (H) Long |Vertabla 6.5.7.2 No
41003 Datos Comando (L) Ver tabla 6.5.7.2 No
41004 03EB 1003 1 Registro de estado. Integer | Solo lectura. Ver tabla "K" | No
Setpoints
41010 03F1 1009 2 Setpoint 1 (H) Long |-CAP...CAP® Si®
41011 Setpoint 1 (L)
41012 03F3 1011 2 Setpoint 2 (H) Long |-CAP...CAP® Si®
41013 Setpoint 2 (L)
41014 03F5 1013 2 Setpoint 3 (H) Long |-CAP...CAP @ Si®
41015 Setpoint 3 (L)
41016 03F7 1015 2 Setpoint 1 temporal (H) Long |-CAP...CAP® No
41017 Setpoint 1 temporal (L)
41018 03F9 1017 2 Setpoint 2 temporal (H) Long |-CAP...CAP® No
41019 Setpoint 2 temporal (L)
41020 03FB 1019 2 Setpoint 3 temporal (H) Long |-CAP...CAP® No
41021 Setpoint 3 temporal (L)
Menu RS-485 (11
Byte |0:0ff,1:dE,2:St,
41040 | 040F 1039 L | Type g 4:ASCII,5:RTU,6:DAT Si
41041 0410 1040 1 Format Byte |0...13@ Si
41042 0411 1041 1 Baudrate Byte |0...5® Ver tabla "F" Si
. Byte |0...2 > 0:None, 1:Even,
41043 0412 1042 1 Paridad 2-0dd Sj
41044 0413 1043 1 Ou. Rate Byte |0...8 ® Ver tabla"G" Si
41045 0414 1044 1 Terminacion Byte |0...3® Ver tabla "H" Si
41046 0415 1045 1 Protocolo Byte [ 0: None, 1: RS485 Si
41047 0416 1046 1 Direccién Byte [1...99 Si
L Byte |0: R.Terminacién OFF
41048 0417 1047 1 Terminacion bus 1' R Terminacién ON Sj
Menu RS-232 (11
Byte |0:0ff,1:dE,2:5t,3:Ti,
41050 0419 1049 1 Type 6-DAT Si
41051 041A 1050 1 Formato Byte [0...13® Si
41052 041B 1051 1 Baudrate Byte |0...5® Ver tabla "F" Si
. Byte |0...2 > 0:None, 1:Even,
41053 041C 1052 1 Paridad 2:0dd Si
41054 041D 1053 1 Delay Byte |0...8® Vertabla "G" Si
41055 041E 1054 1 Terminacion Byte |0...3® Ver tabla "H" Si
41056 041F 1055 1 Vacio @3 Byte No
41057 0420 1056 1 Direccion Byte 1..99 Si
Menu A _Out
41060 0423 1059 1 Type Byte | 0:Gross 1:Net Si
Byte 0: 4-20mA, 1: 0-20mA,
41061 0424 1060 1 Output 2 0-5V, 3: 0-10V Si
41062 0425 1061 1 Error Byte |O0:FULL, 1: HOLD, 2: MIN |[Si
41063 0426 1062 2 Aout_0 (H) Long |0...CAP @ Si
41064 Aout_0 (L) Si
41065 0428 1064 2 Aout_F (H) Long |0...CAP @ Si
41066 Aout_F (L) Si
41067 042A 1066 1 Aout.FO Integer | 0...0xFFFF Si
41068 042B 1067 1 Aout.FF Integer | 0...0xFFFF Si
Meni D Out
Salida digital 1
41070 042D 1069 2 VL1 Setpoint 1 (H) Long |-CAP...CAP® Si
41071 VL1 Setpoint 1 (L) Si
41072 042F 1071 1 Type 1 Byte |0...14 O Ver tabla "" Si
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Direccion gg;?rllgg ggrergﬁig Longitud Descripcion Formato Rango Valores/ E2PROM
Registro H ; (Words) Comentarios 1)
exa. Decimal
Byte |0...2
0:Setpoint 1
41073 0430 1072 1 Rel 1 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3 Si
41074 0431 1073 1 Trip1 Byte |0...3® Ver tabla"J" Si
41075 0432 1074 2 Band 1 (H) Long |0...CAP®@ Si
41076 Band 1 (L) Si
41077 0434 1076 2 Hy 1 (H) Long |0...CAP ®@ Si
41078 Hy 1 (L) Si
41079 0436 1078 1 d Loc1l Byte | 0:OFF, 1:ON Si
Byte |0...200
41080 0437 1079 1 Hold 1 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41081 0438 1080 1 Delay 1 200 equivale a 20.0s Si
Salida digital 2
41090 0441 1089 2 VL2 Setpoint 2 (H) Long |-CAP...CAP® Si
41091 VL2 Setpoint 2 (L) Si
41092 0443 1091 1 Type 2 Byte [0...15® Vertabla"I" Si
Byte |[0...2
0:Setpoint 1
41093 0444 1092 1 Rel 2 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3 Si
41094 0445 1093 1 Trip 2 Byte |0...3® Vertabla"J" Si
41095 0446 1094 2 Band 2 (H) Long |0...CAP® Si
41096 Band 2 (L) Si
41097 0448 1096 2 Hy 2 (H) Long [0...CAP @ Si
41098 Hy 2 (L) Si
41099 044A 1098 1 d Loc2 Byte | 0:OFF, 1:ON Si
Byte |0...200
41100 044B 1099 1 Hold 2 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41101 044C 1100 1 Delay 2 200 equivale a 20.0s Si
Salida digital 3
41110 0455 1109 2 VL3 Setpoint 3 (H) Long |-CAP...CAP @ Si
41111 VL3 Setpoint 3 (L) Si
41112 0457 1111 1 Type 3 Byte |0...15® Vertabla"l" Si
Byte |0...2
0:Setpoint 1
41113 0458 1112 1 Rel 3 1:Setgoint >
2:Setpoint 3 Si
41114 0459 1113 1 Trip 3 Byte |0...3® Ver tabla"J" Si
41115 045A 1114 2 Band 3 (H) Long |0...CAP® Si
41116 Band 3 (L) Si
41117 045C 1116 2 Hy 3 (H) Long |0...CAP® Si
41118 Hy 3 (L) Si
41119 045E 1118 1 d Loc3 Byte | 0:0OFF, 1:ON Si
Byte |0...200
41120 045F 1119 1 Hold 3 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41121 0460 1120 1 Delay 3 200 equivale a 20.0s Si
Mend D _In
Entrada digital 1
Byte |0: OFF
1: TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41130 0469 1129 1 Type 1 4 PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP Si
Byte |0:LOW
41131 046A 1130 1 Func 1 1: HIGH Si
Entrada digital 2
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Direccion ggrergﬁig CD(';;?[:ZZ Longitud Descripcion Formato Rango Valores/ E2PROM
Registro H ; (Words) Comentarios (10
exa. Decimal
Byte |0: OFF
1: TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41135 046E 1134 1 Type 2 4 PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP Si
Byte |0:LOW
41136 046F 1135 1 Func 2 1: HIGH Si
Entrada digital 3
Byte |0: OFF
1: TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41140 0473 1139 1 Type 3 4: PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP Si
Byte |0:LOW
41141 0474 1140 1 Func 3 1: HIGH Si
Salidas Modo Binario
41150 047D 1149 1 Binary mode status Byte 0:OFF 1:.O0N®? No
41151 047E 1150 2 Setpoint 1 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41152 Setpoint 1 BINOUT (L)
41153 0480 1152 2 Setpoint 2 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41154 Setpoint 2 BINOUT (L)
41155 0482 1154 2 Setpoint 3 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41156 Setpoint 3 BINOUT (L)
41157 0484 1156 2 Setpoint 4 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41158 Setpoint 4 BINOUT (L)
41159 0486 1158 2 Setpoint 5 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41160 Setpoint 5 BINOUT (L)
41161 0488 1160 2 Setpoint 6 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41162 Setpoint 6 BINOUT (L)
41163 048A 1162 2 Setpoint 7 BINOUT (H) Long —CAP...CAP @ No
41164 Setpoint 7 BINOUT (L)
Menu APPLI
41400 0577 1399 1 | APP (Aplicacién) | Integer | 0:None; 1:CHECK; 2:FILL | Si
Aplicacion Checkweigher
1 Byte 0:KEY;1:INP;
41405 057C 1404 START 2:KEY.INP;3:NET Si
41406 057D 1405 2 TRIG Long | 1div. < TRIG £ MAX Si
41407 Si
41408 057F 1407 2 BAND Long | 1div. < BAND < MAX Si
41409 Si
41410 0581 1409 1 T DEL Integer | 0.000 ... 50.000segundos | Si
41411 0582 1410 1 T _ACC Integer | 0.000 ... 50.000segundos | Si
41412 0583 1411 1 T DIS Integer | 0.000 ... 50.000segundos | Si
41413 0584 1412 1 CANCEL Byte | 0:OFF; 1:0N; Si
41414 0585 1413 1 TOTAL Byte | 0:OFF; 1:0N; 2:STORE Si
1 Byte 0:0FF; 1:RS232;
41415 0586 1414 PC 2:RS485; 3:AMBOS Si
1 Byte |0..15017
41416 0587 1415 FILTER Ver tabla “L” Si
Aplicacion Dosificacion
0: Charge net
1 1: Charge gross
41430 0595 1429 TYPE 2: Discharge S
1 0:Key, 1:Input, 2:Key or
41431 0596 1430 TRIGGER Input, 3:Auto. Si
41432 0597 1431 2 START_TARE_L (L) —CAP...CAP @ Si
41433 0598 1432 START_TARE_L (H) Si
41434 0599 1433 2 START TARE H (L) —CAP...CAP @ Si
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Direccion gg;?rllgg ggrergﬁig Longitud Descripcion Formato Rango Valores/ E2PROM
Registro H ; (Words) Comentarios 1)
exa. Decimal
41435 059A 1434 START _TARE_H (H) Si
41436 059B 1435 1 START _DELAY 0...655 19 Si
Integer | 0:OFF;1:TARE;2:CLEAR
1 TARE;3:RELAY A;
41437 059C 1436 INITIAL FUNCTION 4.RELAY_B Si
41438 059D 1437 1 PARAMETER INITIAL FUNC. Integer | 1...655 19 Default:5 Si
1 Integer | 0: 1 velocidad,;
41439 059E 1438 DOSAGE SPEEDS 1: 2 velocidades Si
41440 059F 1439 1 DOSAGE SEQUENCE Integer | 0:ON; 1.0FF Si
41441 05A0 1440 1 ASK (TARGET) Integer | O:NO; 1:LAST,; 2:QUERY | Si
41442 05A1 1441 2 TARGET(L) Long |-CAP...CAP® Si
41443 05A2 1442 TARGET(H) Si
41444 05A3 1443 2 FINE(L) Long |—-CAP...CAP® Si
41445 05A4 1444 FINE(H) Si
41446 05A3 1445 1 CONTROL DELAY 1 Integer | 0...999 @0 Si
41447 05A4 1446 1 CONTROL DELAY 2 Integer | 0...999 @0 Si
41448 05A5 1447 2 IN FLIGHT WEIGHT (L) Long |0...CAPx10 (8 Si
41449 05A6 1448 IN FLIGHT WEIGHT (H) Si
41450 05A7 1449 1 IN FLIGHT CORRECTION Integer | 0...100 Si
41451 05A8 1450 2 IN FLIGHT LIMIT (L) Long |0...CAP®@ Si
41452 05A9 1451 IN FLIGHT LIMIT (H) Si
41453 05AA 1452 1 LACKMAT TIME (feed check) | Integer | 0...65 (segundos) Si
41454 05AB 1453 1 WAIT TIME (tiempo espera) Integer | 0...655 (19 Si
41455 05AC 1454 1 ERROR TYPE Integer | O:WEIGHT; 1:PERCENT |Si
41456 05AD 1455 2 ERROR POS (L) Long | @V Si
41457 05AE 1456 ERROR POS (H) Si
41458 05B0 1457 2 ERROR NEG (L) Long | @ Si
41459 05B1 1458 ERROR NEG (H) Si
Integer | 0:OFF;1:TARE;2:CLEAR
1 TARE;3:RELAY A;
41460 05B2 1459 END FUNCTION 4.RELAY B Si
41461 05B3 1460 1 PARAMETER END FUNCTION | Integer |1...655 19 Default:5 Si
1 Integer | 0:OFF; 1:RS232;
41462 05B4 1461 SEND PC AUTO 2:RS485; 3:.BOTH Si
41463 05B5 1462 1 END INDICATION Integer | 0...655 @9 :Default: 20 | Si
41464 05B6 1463 1 COARSE RELAY Integer |0...3 @ Si
41465 05B7 1464 1 FINE RELAY Integer |0...3 @ Si
41466 05B8 1465 1 ACTIVE RELAY Integer | 0...3 2 Si
41467 05B9 1466 1 PAUSE RELAY Integer | 0...3 2 Si
41468 05BA 1467 1 ERROR RELAY Integer |0...3@ Si
41469 05BB 1468 1 A RELAY Integer |0...3 @ Si
41470 05BC 1469 1 B RELAY Integer |0...3 @ Si
41471 05BD 1470 1 START INPUT Integer |0...3 @ Si
41472 05BE 1471 1 PAUSE INPUT Integer | 0...3 2 Si
41473 05BF 1472 1 CANCEL INPUT Integer | 0...3 2 Si
41474 05C0 1473 1 CONTINUE INPUT Integer |0...3 @ Si
41475 | 05C1 1474 1 | BLOCKINPUT Integer | 0...3 @2 Si
Menu PROFIBUS
43000 0BB7 2999 1 [Add (direccion) | Byte [0...126 409 Si
Menu PROFINET
43010 0BC1 3009 1 ACTIVE Byte [0:ON,1:0FF (@ Si
1 Byte |Write: 0...254
43011 0BC2 3010 Standar Station Name Read: 0...255 19 Si
Registros zona RAM
49000 2327 8999 1 Integer No
49127 23A6 9126 1 Integer No

Tabla 6.5.10.1.1

(1) Se ejecutan los comandos de la tabla 6.5.7.2 escribiendo el valor en este registro. La lectura de este
registro devuelve el estado de la operacion (igual al registro 41004)
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(2) Este valor debe ser mdltiplo de la division digital y no se tiene en cuenta el punto decimal del equipo si lo
hay. CAP es la capacidad de la bascula. Ademas, este valor nunca puede ser inferior a -99999 (capacidad
del display).

(3) Se refiere a los 14 posibles valores 0...13 que corresponden a los formatos F1 a F15 (valor 13 = F15, F14
no implementado).

(4) Se refiere a los 6 posibles valores de baudrate 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200.

(5) Se refiere a los 9 posibles valores 1,5,10,25,50,75,150,300,600.

(6) Se refiere a los 4 valores posibles CRLF, CR, ETX, NONE

(7) Se refiere a los 15 posibles valores. Ver tabla "I"

(8) Se refiere a los 4 valores posibles HIGH, LOW, INBAND, OUTBAND

(9) Estos valores se salvan directamente en E2PROM sin necesidad de enviar el comando a través del
registro de comandos.

(10) En esta columna se indica si el registro se salva en E2PROM. El registro sélo se salva después de
escribir el comando 32 en el registro de comandos exceptuando los setpoints que se salvan directamente
al escribir los registros.

(11) Los cambios en los parametros de los puertos serie se hacen efectivos después de un reset. Por lo
tanto, es imprescindible mandar el comando de grabacién en E2PROM para que no se pierdan los
cambios hechos.

(12) Al poner a 1 el registro 41150 (Binary mode status) las salidas digitales pasan a funcionar en modo
binario anulando la configuracién actual del ment D_OUT.

(13) Un registro vacio puede leerse y escribirse, pero su contenido no afecta al funcionamiento del programa.
Se recomienda no escribir es este registro debido a que esta pensado para futuras ampliaciones.

(14) Si se programa la direccion 126 en la interface PROFIBUS se permitira la modificacion de la misma
desde el propio bus.

(15) Un cambio en este pardmetro requerira resetear el modulo de bus de campo para que tenga efecto.

(16) Si el valor de este registro vale 255 indica que el nombre del dispositivo PROFINET no sigue el formato
estandar y se ha de leer a través del registro de comandos (comando 101).

(17) Se refiere a los 16 posibles valores de filtro: OFF-2-4-6-8-10-12-14-15-16-17-18-19-20-22-24.

(18) Este valor se entra con precision por 10 (sin tener en cuenta el punto decimal). Valor maximo: capacidad
x 10. Ej: CAP=6000 valor maximo = 60000

(19) Este valor se configura en décimas de segundo, por ejemplo, 105 equivale a 10,5 segundos

(20) Este valor se configura en centésimas de segundo, por ejemplo, 650 equivale a 6,50 segundos

(21) Este valor representa un peso o un porcentaje en funcion de la configuraciéon del parametro ERROR
TYPE (41456). Si es peso se configura en las mismas unidades que las definidas en el sistema de pesaje
y el limite es la capacidad de la bascula. Si es porcentaje se configura con resolucién de décimas: el
rango es 0...1000 que representa de 0% a 100,0%.

(22) Numero de salida digital. 0 indica ninguna (sin salida asignada).

(23) Numero de entrada digital. O indica ninguna (sin entrada asignada).

Tabla "L"
Identificacién de cédigos
parametro Filter
Baudrate
OFF
2
4
6
8
10
12
14
15
16
17
18
19
20
22
24
Tabla 6.5.10.1.2
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Tabla "K"
Lectura registro de estado de comandos (16 bits)
Byte alto (8 bhits) Byte bajo (8 bits)
Cadigo del comando ejecutado | Estado:
(segun tabla comandos 6.5.7.2) | Valor | Ejecucion comando
1 Correcta
2 Error en la ejecucion
4 Pendiente de ejecutar
8 Comando cancelado mediante ejecucion
del comando cancelar (cédigo 100)
Tabla 6.5.10.1.3

Mientras se esta ejecutando un comando el equipo devuelve el cédigo de error 0x06 (SERVER
DEVICE BUSY) a cualquier comando del cliente.
Tabla "F"
Identificacion de cédigos para el
parametro Baudrate
Cddigo Baudrate
0 4800
9600
19200
38400
57600
115200
Tabla 6.5.10.1.4

R WIN|F

Tabla"G"

Identificacion de cédigos para el
parametro Ou. Rate (tasa de transmision)

Cabdigo Tasa de transmisién
0 1
5
10
25
50
75
150
300
600
Tabla 6.5.10.1.5

Tabla "H"

Identificacion de cédigos para el
parametro Terminacion

N[O |DR|W|IN|F

Cddigo Terminacion
0 CRLF
1 CR
2 ETX
3 NONE

Tabla 6.5.10.1.6
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Tabla"I"

Identificacion de cédigos para el
parametro Type de las salidas digitales

Cédigo Funcion
0 OFF
1 GROSS
2 NET
3 P_REL
4 N_REL
5 P_PREL
6 N_PREL
7 ZERO
8 ZERO NET
9 SS
10 INRANG
11 NEG
12 TARE
13 PRINT
14 PC_CTRL

Tabla 6.5.10.1.7

Tabla"J"

Identificacion de cédigos para el
parametro TRIP salidas digitales

Cdbdigo TRIP
0 HIGH
1 LOW
2 INBAND
3 OUTBAND

Tabla 6.5.10.1.8

6.5.10.2 Input Registers

Registros solo de lectura, para consulta de datos de peso o de datos especificos del equipo.
Funcion relacionada (codigo decimal funcion): READ INPUT REGISTER (04)

Direccion Direccion | Direccion Longitud L .
; Comando | Comando Descripcion Formato Dato Leido
Registro ) (Words)
Hexa. Decimal
30010 0009 9 2 Peso neto (H) Long
30011 Peso neto (L)
30012 000B 11 2 Peso bruto (H) Long
30013 Peso bruto (L)
30014 000D 13 2 Tara (H) Long
30015 Tara (L)
30016 000F 15 1 Estado peso Byte Ver tabla "A"
30017 0010 16 A/D converter internal Long
counts (H)
30018 A/D converter internal
counts (L)

30019 0012 18 1 mV/V Integer @
30020 0013 19 1 Estado de mV/V Byte Ver tabla "B"
30021 0014 20 1 Estado salida analdgica Integer @ Ver tabla "C"
30022 0015 21 1 Instrument “On-line” Byte
30023 0016 22 1 Digito display 1 Byte Ver tabla "D"
30024 0017 23 1 Digito display 2 Byte Ver tabla "D"
30025 0018 24 1 Digito display 3 Byte Ver tabla "D"
30026 0019 25 1 Digito display 4 Byte Ver tabla "D"
30027 001A 26 1 Digito display 5 Byte Ver tabla "D"
30028 001B 27 1 Digito display 6 Byte Ver tabla "D"
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Direccioén

Direccioén

Dlre(;C|on Comando | Comando Longitud Descripcion Formato Dato Leido
Registro Hexa. Decimal (Words)
30029 001C 28 1 Estado Leds display Integer Ver tabla "E"
30030 001D 29 1 Software versién "AB" Integer Version de software
30031 001E 30 1 Software version "CD" Integer "ABCDEFGH"
30032 001F 31 1 Software version "EF" Integer Codigos ASCII de cada
Integer caracter.
30033 0020 32 1 Software version "GH" Ejemplo:"1.00204"
Digito H siempre vale 0x00
Numero de serie del Long
30034 0021 33 2 indicador (H) NO de serie
30035 !\lumero de serie del 0000000...9999999
indicador (L)
30036 0023 35 1 Contador de calibraciones Integer
30037 0024 36 1 Estado precinto software de Byte | 0O: Abierto _
calibraciones 1: Cerrado (protegido)
30040 0027 39 2 CheckWeigher: dltima Long
pesada (H) ®
30041 CheckWeigher: ultima
pesada (L)
30042 0029 41 1 CheckWeigher: Estado Integer | O: Vacio (No se ha hecho
ultima pesada. ninguna pesada)
1: Pesada nueva
2: Pesada leida
3: Error durante la pesada
30043 002A 42 1 CheckWeigher: Estado de Integer | 0: Off @
la pesada actual 1: Reposo
2: Fase 1 (Espera)
3: Fase 2 (Lectura)
4: Fase 3 (Mostrar)
5:Error(Er.Ref)
30044 002B 43 1 Estado totalizacion Integer | 0: Deshabilitada®
1: Cerrada
2: Abierta
30045 002C 44 1 N° pesades totalizadas Integer
30046 002D 45 2 Peso totalizacién actual (H) Long
30047 Peso totalizacion actual (L)
30048 002F 47 2 CheckWeigher: Gltima Long
pesada x10 (H) ®
CheckWeigher: dltima
30049 pesada x10 (L)
30060 003B 59 5 E’:)sg)t]ltima dosificacion Long
30061 003C 60 Peso ultima dosificacion (L)
30062 003D 61 5 F:)sg)ﬂltima dosificacion x10 Long
30063 003E 62 l(DSSO Ultima dosificacion x10
30064 003F 63 1 Estado pesada leida Byte Ver tabla "O" (9
Byte 0: OFF ®
1: OFFLINE
2: Reposo
3: Pausa
4: Error
5: Bloqueo
30065 0040 64 1 Estado de la pesada actual 6'7? r::egunt_ar_ PESO
: Fase inicial
8: Dosificando grueso
9: Dosificando fino
10: Fase final
11: Indicando resultado
12: Esperando estabilidad
13: Cancelando
30066 0041 65 1 Estqt}o Salidas digitales Integer Ver tabla "M @
dosificador.
30067 0042 66 1 Estado Entradas digitales Integer Ver tabla "N" ©®

dosificador.
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Direccién Direccion | Direccion Lonaitud
; Comando | Comando 9 Descripcion Formato Dato Leido
Registro ) (Words)
Hexa. Decimal
Estado Peso (igual a Byte wAn
30068 0043 67 1 registro 30016) Ver tabla "A
30069 0044 68 2 Eoe)so dosificado actual (H) Long
30070 0045 69 Peso dosificado actual (L)
30071 0046 70 1 Codigo de error dosificador Integer Ver tabla "P" 12

Tabla 6.5.10.2.1

(1) Los mV/V se indican en valor absoluto (sin signo). En el registro de estado (reg. 30020) se indica la
polaridad. Si el valor absoluto supera 65535 se activa el bit de Overflow del registro de estado y el valor
queda fijo en 65535.

(2) El byte alto indica el estado y el bajo el tipo de salida.

(3) El estado de la pesada se indica en OFF cuando el equipo no esta configurado en modo checkweigher.

(4) El estado de la totalizacion se indicara siempre en 0 (deshabilitada) si el parametro TOTAL de la
configuracion esta en OFF.

(5) La lectura de la ultima pesada del modo CheckWeigher. Es necesario leer el estado de la pesada (registro
30042) al mismo tiempo que el peso para saber si este es valido.

(6) El estado de la pesada se indica en OFF cuando el equipo no esta configurado en modo dosificador y
OFFLINE cuando no esta en modo pesaje.

(7) Este registro tiene asignadas las salidas digitales de la aplicacion dosificacion. Ver tabla "M" para ver la
asignacion de cada bit.

(8) Este registro tiene asignadas las entradas digitales de la aplicacion dosificacion. Ver tabla "N" para ver la
asignacion de cada bit.

(9) La lectura peso de la ultima dosificacion. Es necesario leer el estado de la pesada (registro 30064) al
mismo tiempo que el peso para saber si este es valido.

(10) La indicacion del peso dosificado solo es valida durante el proceso de dosificacién. Al terminar este valor
se pone a cero.

(11) Indica si el valor es nuevo y el estado de la lectura del mismo. Los dos parametros se codifican con 4
bits por parametro segun se indica en la tabla "O".

(12) Este codigo de error solo es valido si el estado de la dosificacion (registro 30065) esta en modo error.

* Nota: Para asegurar que el estado del equipo y los datos leidos se corresponden se deben leer
todos los registros implicados en un solo comando MODBUS, en caso contrario pueden haber
cambiado datos entre lecturas. Por ejemplo, el valor de la tltima pesada (registros 30040 y 30041)
deben leerse junto con su estado (registro 30042) para que la informacion se corresponda.

Tabla"A"
Registro de estado
Bit Descripcion Significado
0 1
0 Estabilidad peso No Si
1 Indicacion cero No Si
2 Led Tara Off On
3 Led Preset Tara Off On
4 Underload No Si
5 Overload No Si
6 Error Ref. No Si
7 ADC error No Si
8,9,10 | Punto decimal del peso (3 bits) - -

11 Instrumento “On-Line” No Si
12 Fallo ADC No Si
13 LowBat (alimentacion baja) No Si
14 Reservado

15 Reservado

Tabla 6.5.10.2.2
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Tabla"B"
Registro de estado de la indicacién mV/V
. L, Significado

Bit Descripcion

0 1
0 Signo + -
1 Overflow * No Si
2 Error referencia No Si
3 Error ADC No Si

Tabla 6.5.10.2.3

* Se activa el bit Overflow si el valor en mV/V es superior a 65535 o inferior a -65535. Indica que el valor leido es incorrecto.

Tabla"C"
Estado salida analdgica
Byte Alto Byte Bajo
0x00 4-20mA
0x00 | No error 0x01 0-20mA
0x02 0-5V
OxFF | Salida analégica no disponible 0x03 0-10V

Tabla 6.5.10.2.4

Tabla "D"

Correspondencia bits con segmentos digitos

REGISTER DATA

D7 | D6

D5 | D4 | D3

D2 | D1 | DO

Segment line dp | a

b C

d

e f g

Tabla 6.5.10.2.5

Tabla"E"

Correspondencia bits estado leds

Bit

Indicacién

PTare

Net

Zero

Stable

Outl

Out 2

Out 3

Inl

In2

OO |IN|O|O | WIN[F[O

In3

Tabla 6.5.10.2.6
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Tabla"M" Tabla "N" Tabla"P"

_ Estado Salidas Estado Entradas Cédigod de error de la aplicacién
dllgltales dos!flcgdor digitales Dosificacion
Bit Descripcion dosificador —

Bit| Descripcion| [<0digo Error
0 Grueso 0 No error
1 Fino 0 Inicio 1 Peso final demasiado alto
2 Activo 1 Pausa 2 Peso a dosificar demasiado bajo
3 Pausa 2 Cancelar 3 No hay suficiente material
4 Error 3 Continuar 4 Error de configuracion
5 Relé A 4 Bloqueo 5 Dosificado fuera de margenes
6 Relé B 5 | Reservado 6 Falta de material
7 Reservado 6 Reservado 7 Error bascula: sefial > rango max.
8 Reservado 7 Reservado 8 Error bascula: sefial < rango min.
9 Reservado 8 Reservado 9 Error bascula: Error Ref
10 Reservado 9 | Reservado 10 Error bascula: ADC error
11 Reservado 10 | Reservado 11 Error bascula: ADC Fault
12 Reservado 11 | Reservado
13 Reservado 12 | Reservado
14 Reservado 13| Reservado
15 Reservado 14 | Reservado
15| Reservado
Tabla"O"

Estado ultima pesada dosificacion

Bits 4 a 7 (nibble alto)

Bits 0 a 3 (nibble bajo)

0 |0: Vacio (No se ha hecho ninguna pesada) |0

0: Vacio (No se ha hecho ninguna pesada)

[

Pesada correcta

1

1: Pesada nueva

2 Pesada fuera de margenes.

2

2: Pesada leida

6.5.10.3 Discrete Inputs

Tablas 6.5.10.2.7

Registros solo de lectura, para consultar el estado de las tres entradas digitales.
Funcion relacionada (cédigo decimal funcion): READ DISCRETE INPUTS (02)

. - . . Direccién
Direccion Direccion L .
; Comando | Descripcién Comentario
Registro | Comando Hexa. )
Decimal
10001 0000 0 Entrada digital 1 | Estado de la entrada digital 1
10002 0001 1 Entrada digital 2 | Estado de la entrada digital 2
10003 0002 2 Entrada digital 3 | Estado de la entrada digital 3
Tabla 6.5.10.3.1
6.5.10.4 Coils

Registros de lectura/escritura para consultar/modificar el estado de las tres salidas digitales.
Una salida digital solo puede ser modificada desde MODBUS si esta configurada (parametro
Type) en el modo remoto (PC_CTRL).
Funciones relacionadas (cédigo decimal funcion): READ COILS (01), WRITE SINGLE COIL (05),

WRITE MULTIPLE COIL (15).

Direccion Direccion Direccion L .

Registro | Comando Hexa. | Comando Decimal Descripcion | E2PROM Comentario
00001 0000 0 Salida digital 1 NO Lectura/escritura salida digital 1
00002 0001 1 Salida digital 2 NO Lectura/escritura salida digital 2
00003 0002 2 Salida digital 3 NO Lectura/escritura salida digital 3

Tabla 6.5.10.4.1
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6.5.11 Salidas digitales en modo binario

En este modo de trabajo los tres relés actdan juntos como salida binaria de 3 bits para poder
mostrar 8 estados diferentes segun el valor de peso neto. Estos estados se controlan mediante 7
setpoints que so6lo se pueden programar y consultar por MODBUS. Los setpoints del modo binario son
independientes de los tres setpoints VL(1), VL(2) y VL(3) de la funcién D_OUT.

Esta funcionalidad se puede activar o desactivar con el registro (Binary mode status) accesible
s6lo por MODBUS. Estos registros siempre se ponen a cero cada vez que se enciende el equipo
debido a que no se salvan en la memoria E2PROM.

Cuando se activa esta funcionalidad la configuracion del mend D_OUT no se tiene en cuenta y
las salidas pasan a funcionar en funcién del peso neto y de la programacion de los siete setpoints
binarios (VLB(1)...VLB(7)) programados en los registros 41151 a 41164 del MODBUS segun la
siguiente figura:

SP7

sPG

5P5

5P3

sp2

SP1

VLB3 VLB7! PESQ NETO
I

|
|
|

VLB1, VB2
|
|
|

DO1

OFF

ol

DOo2

OFF

on

DO3

OFF

Figura 6.5.11.1 Modo de trabajo de salidas digitales en modo binario

VLB1...VLB7: Son los valores de peso neto programados en los 7 setpoints binarios (registros
MODBUS 41151 a 41164) y deben contener pesos validos en orden ascendente, es decir, VLB2 debe
ser mayor que VLB1, VLB3 mayor que VLBZ2, etc.

Las salidas digitales se mueven segun la configuracion binaria del cédigo Gray: 000, 001, 011,
010, 110, 111, 101, 100. Esta codificacion tiene la particularidad de que entre una salida y la siguiente
solo cambia un relé.

En la tabla 6.5.10.1.1 se muestran 8 Holding Registers para la utilizacion de los relés en modo
binario (cédigo Gray).

Ninguno de estos registros se guarda en la memoria E2PROM. Al apagar y encender el equipo
los siete setpoints binarios se quedan a cero y el registro 41150 (Binary mode status) se queda en
cero funcionando las salidas digitales en el modo estandar programado en el ment D_OUT.

Si en el modo de funcionamiento binario se intenta acceder a la configuracion de las salidas

digitales o se pulsa la tecla @ aparecera en pantalla HH.E.
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6.6 Protocolo compatibilidad DAT400/DAT500

6.6.1 Comandos

Para usar este protocolo, el puerto serie ha de estar configurado en tipo DAT (f:b'F'E: c:'ﬂf:)

Este protocolo corresponde al modo ESCLAVO del DAT vy tiene los siguientes comandos:

Peticion de peso:
Comando:
| <addr> | N | EOT |

Respuesta:
| <addr> | N | <status> | <Neto> | <Bruto> | <Pico> | ETX | <chksum> | EOT |
<addr>: Es la direccion del equipo + 0x80(hexadecimal)

<chksum>: Se calcula mediante una XOR sobre N, el status y los 18 bytes de peso

Programacion SP1 + SP2
Comando:

[ <addr> | S [ <S1> [ <S2> [ ETX | <chksum> | EOT |

<S1>: valor del SP1 - 6 caracteres ASCII
<S2>: valor del SP2 - 6 caracteres ASCII
<chksum>: Se calcula mediante XOR sobre S, S1y S2

Respuesta si el comando es correcto:
| <addr> | S| ACK | EOT |

En caso de error:
| <addr> | NAK | EOT |

Para determinar si el comando es correcto se comprueba los siguientes parametros:
- Checksum correcto

- Caracter EOT en la posicidn correcta de la trama

- Valores S1y S2 coinciden con la divisién del equipo

- Valores S1y S2 no son mas grande que el MAX del equipo

Nota:
- Las consignas (SP1/2) no se guardan en memoria NVM, Se perderan tras apagar el equipo.
- Limitacién: solo permite programar SP1y SP2

Consulta valores SP1 + SP2
Comando:

| <addr> | R | EOT |
Respuesta:
| <addr> | R [ <S1> | <S2> | ETX | <chksum> | EOT |

<S1>: valor del SP1 - 6 caracteres ASCII
<S2>: valor del SP2 - 6 caracteres ASCI|
<chksum> ... calculo XOR sobre R, S1y S2

Guardar SP1 + SP2 en NVM
Comando:

| <addr> | M | EOT |
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Respuesta:

Los [<addr>| M | EOT | valores de SP1 y SP2 guardados en memoria no volatil se
conservan al apagar y encender el equipo. Se debe tener en cuenta que la memoria no volatil
tiene una limitacion de ciclos de escritura (1 millon aproximadamente) a partir de los cuales
puede dejar de funcionar.

6.6.2 Configurar SWIFT para compatibilidad con DAT400/DAT500:

6.7

DAT en modo esclavo:
- Seleccionar en r5-485 o r5-c3c: EYFE a dAt
- Configurar direccién (Add), baudrate (bFALD) y paridad (FAr)
ATENCION: SWIFT no dispone de baudrate 2400

DAT en modo continuo:
- Seleccionar en ~5-485 o ~5-23c: EYF
- Configurar terminacion ( r) a nont
- Configurar direccion (n i0d), baudrate (bAUd) y paridad (PA-
- Configurar formato (For) a (F 19)

ATENCION: SWIFT no dispone de baudrate 2400

[
[

(g}
(I
Ny

a

Protocolo comunicacién Check-weigher
[y

- CWI<CR>: Arranque ciclo de pesaje (no actta si SEArE: nEk)
Trama respuesta:
CWIA<TER>: ACK: Comando aceptado.
CWIN<TER>: NAK: Comando no aceptado.

- CWS<CR>: Lectura estatus pesada en modo CheckWeigher
Trama respuesta:
CWSO<TER>: Off. Equipo no esta en modo CheckWeigher.
CWS1<TER>: Reposo
CWS2<TER>: Fase 1 (Fase espera)
CWS3<TER>: Fase 2 (Fase lectura peso)
CWS4<TER>: Fase 3 (Fase mostrar)
CWS5<TER>: En error.

- CWD<CR>: Lectura estatus y datos en modo totalizacion.
Trama respuesta: CWDmsennnnnttttttttt<TER>

m Estado: Modo totalizador: si/no (1 byte: 0x30 = no; 0x31= si)

s: Estado pesada: 1 byte de 0x30...0x35. Misma codificacién que el
comando CWS.

e: Estado totalizacion: Cerrada/Abierta (1 byte: 0x30=Cerrada;
0x31= abierta)

n: Numero pesadas (5 bytes)

t: Peso totalizado (9 bytes con punto decimal incluido. Si no hay

punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’.)

- CWR<CR>: Lectura valor tltima pesada.
Trama respuesta: CWRSvvvvvvv<TER>

S: Estado del peso leido: 0—Vacio,
1—Nuevo,2—Leido,3—Error
VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’.
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- CWC<CR>: Cerrar totalizacion.
Tramas respuesta:
CWCA<TER>: ACK Respuesta correcta.
CWCNO<TER>: NAK Equipo no estad en modo totalizacién o no hay total
abierto.
CWCN1<TER>: NAK Equipo esta en fase de pesaje.

- CWX<CR>: Lectura del valor de la dltima pesada con resolucién x10.
Trama respuesta: CWXSvvvvvvv<TER>

S: Estado del peso leido: 0—Vacio,
1—Nuevo,2—Leido,3—Error
VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0.

6.8 Protocolo comunicaciéon Dosificacion

- DSCKTTTTTTT<CR>: Envio de comando para el control del proceso
Trama respuesta:
DSCA<TER>: ACK: Comando aceptado.
DSCN<TER>: NAK: Comando no aceptado.
Dénde:
K: Es un caracter ASCII con el comando:
I: Arranque ciclo de dosificacién utilizando el target programado
en la configuracién del equipo.
P: Pausa la dosificacion.
S: Stop/Cancelar
C: Continuar
TTTTTTT: Este parametro solo puede enviarse cuando el comando es “I”
(arranque dosificacion) para el resto de comando debe omitirse. Peso a dosificar
en unidades de display. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no hay punto
decimal se completa la trama con un cero ‘0.

- DSS<CR>: Lectura estatus dosificacion y cédigo de error.
Trama respuesta:
DSSFF:EE<TER>
Donde:
El simbolo “:” es un separador fijo que separa los campos FF y EE que se
describen a continuacion.
FF: Son dos caracteres ASCII con un valor numérico que indican en qué
fase esta el proceso de dosificacion. Los estados posibles son:
00: OFF. Equipo no estd en modo dosificacion
01: OFFLINE
02: Reposo
03: Pausa
04: Error
05: Bloqueo
06: Preguntar peso
07: Fase inicial
08: Dosificando grueso
09: Dosificando fino
10: Fase final
11: Indicando resultado
12: Esperando estabilidad
13: Cancelando
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EE: Son dos caracteres ASCII con un valor numérico que indican un codigo
de error. Este cédigo solo es valido si la fase indicada en el campo FF indica
gue estd en modo error (codigo 04). Los posibles errores son los siguientes:
00: No error
01: Peso final demasiado alto (mayor que MAX).
02: Peso a dosificar demasiado bajo.
03: No hay suficiente material para dosificar.
04: Error de configuracion.
05: Dosificado fuera de margenes.
06: Falta de material.
07: Error bascula: sefial > rango max.
08: Error bascula: sefial < rango min.
09: Error bascula: Error Ref
10: Error bascula: ADC error
11: Error bascula: ADC Fault
NOTA: Aunque el cédigo del error se envia siempre solo se ha de tener en cuenta cuando el
estatus de dosificacion indica que esta en modo Error (cédigo 04).

- DSO<CR>: Lectura estatus salidas y entradas dosificacion
Trama respuesta:
DSOSSSSSSSS:IIIIIITII<TER>:
Donde:
S$SSSsSSs: Son ocho caracteres ASCII que pueden valer “0” o “1” e indican
el estado de las salidas digitales del dosificador. Cada digito indica una
salida digital. Si numeramos los caracteres de 1 a 8 empezando por la
izquierda (primer caracter) la asignacion es la siguiente:
Numero caracter | Salida digital
Grueso
Fino
Activo
En pausa
Error
Relé A
Relé B
No usado
NOTA: Una salida puede estar asociada a un relé fisico. En este caso este
relé se activara cuando la salida valga “1”.

DN [O(OTBA|W|IN|F

IIIIIIII: Son ocho caracteres ASCII que pueden valer “0” 0 “1” e indican
el estado de una entrada del dosificador. Cada digito indica una entrada. Si
numeramos los caracteres de 1 a 8 empezando por la izquierda (primer
caracter) la asignacion es la siguiente:

Numero caracter | Entrada digital
Inicio
Pausa

Cancelar

Continuar

Blogueo

No usado

No usado

No usado

NOTA: Para que una entrada digital se active, debera estar asociada a una

entrada fisica. Cuando se active esta entrada fisica activara la entrada

correspondiente.

N[OOI |WIN(F
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- DSR<CR>: Lectura valor dltima pesada.
Trama respuesta: DSRLSvvvvvvv<TER>

L: Estado lectura: 0—Vacio, 1—Nuevo, 2—Leido

S: Estado peso leido: 0->Vacio, 1->Correcto, 2->Fuera de
margen

VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’

- DSX<CR>: Lectura del valor de la Ultima dosificaciéon con resoluciéon x10.
Trama respuesta: DSXSvvvvvvvv<TER>

L: Estado lectura: 0—Vacio, 1—Nuevo, 2—Leido
S: Estado peso leido: 0->Vacio, 1->Correcto, 2->Fuera de
margen

VVVVVVVV. Valor del peso. 8 digitos incluido el punto decimal. Si no
hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’.
- DSW<CR>: Lectura del peso dosificado hasta el momento. Este comando devuelve el
peso dosificado durante el proceso.
Tramas respuesta:

DSWN<TER>: NAK. Indica que el equipo no esta dosificando.

DSWSvvvvvvv<TER>
S: Estatus bascula.
Un caracter ASCII con el siguiente significado:
Caracter Cddigo Significado
ASCII
‘' (espacio) 32 Peso valido
M 77 Peso no estable
o) 79 Sobrecarga
I 73 Valor peso no valido
VVVVVVYV. Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’
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7 Conexiones

A continuacién, mostramos la correspondencia de sefiales y el conexionado marcado en el
equipo:

LOAD CELL RS-232 RS-485 DIGITALOUT DIGITALIN  POWER ANALOG OUT
o T + 8
+ + Fleo o o~ : o = E =
T8 8 O oUW o £ 2B EC = a §l=25
CRNC, IR 92z 555558 2aa=-35|1lSs ¢80
s o 3L LHEEGE S8 0003 zzz3 738330
Figura 7.1 Correspondencia de las conexiones para version SWIFT RAIL
ANALOG OUTPUT POWER LOAD CELL
IOUT VOUT COM |12-24vDC 0VDC Shield  SIG+ SIG- SENSE+ SENSE- EXC-  EXC+
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
DIGITAL OUT DIGITALIN RS-485 RS-232
OUT3 OUT2 OUT1 COM. | INP3 INP2  INP1 COM.| DATA- DATA+ |GND RxD TxD
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

Figura 7.2 Correspondencia de las conexiones para version SWIFT PANEL

7.1 Conexion acélulade carga

SWIFT RAIL | SWIFT PANEL Cddigo célula UTILCELL
SIG+ 21 Rojo

SIG- 22 Blanco
SENSE+ 23 Azul

SENSE- 24 Amarillo

EXC- 25 Negro

EXC+ 26 Verde

SHIELD 20 Malla

Tabla 7.1.1 Conexion célula de carga a 6 hilos

En el caso de utilizar cable de conexion de 4 hilos se deben de unir EXC+ con SENSE+ y EXC-
con SENSE-.

SWIFT RAIL | SWIFT PANEL Cédigo célula UTILCELL
SIG+ 21 Rojo

SIG- 22 Blanco
SENSE+ 23 Verde (puente con EXC+)
SENSE- 24 Negro (puente con EXC-)
EXC- 25 Negro

EXC+ 26 Verde

SHIELD 20 Malla

Tabla 7.1.2 Conexién célula de carga a 4 hilos

7.2 Sistema de precintado de la conexion de célula

En la version SWIFT RAIL, el precintado de la conexion de la célula de carga debe realizarse
mediante una placa de plastico transparente que evita la posibilidad de desatornillar las conexiones
una vez realizado su montaje. Esta placa de plastico, debe precintarse mediante dos tornillos, que
fijan dicha placa al equipo.

En la version SWIFT PANEL, el precintado del conector de célula (7 vias, contactos 20-26) se
realiza mediante una etiqueta adhesiva autodestruible al arrancado que fije el conector a la carcasa
del equipo. Esta etiqueta también debe tapar los tornillos del conector para evitar desconectar el cable
de la célula sin romper el precinto.
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7.3 Conexion de puertos de comunicacién serie

RS-232: Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de enlace
de 15 m. Las sefiales de GND de ambos equipos deben estar conectadas a tierra.

RXD TXD
SWIFT  [p RXD PC
RS-232  [onD GND|  RS-232

D

Tabla 7.3.1 Asignacion de sefiales puerto RS-232

RS-485: Comunicacion entre varios equipos (maximo 32) en un BUS con una distancia de
enlace maxima de 1200 m. Las sefiales de GND de ambos equipos deben estar conectadas a tierra.
Para instalaciones en BUS de mas de 2 equipos y 20 metros de cable se recomienda afadir en el
primer y Ultimo equipo una resistencia de 120 Q entre DATA+ y DATA-. En algunos equipos del
mercado la sefial DATA+ y DATA- se especifica como sefial Ay B.

DATA+ DATA+
SWIFT  [paTa- DATA-
RS-485 GND GND

PC
RS-485

D

Tabla 7.3.2 Asignacion de sefiales puerto RS-485
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8 Apéndice: Fuente de alimentacion (ref. 89459)
8.1 Caracteristicas:

Fuente de Alimentacién 100 — 240V AC

- Instalacioén para carril DIN TS-35/7,5 0 15
- Clase de Aislamiento Il

- Indicador LED de Encendido

- Consumo de potencia sin carga <0,5W

‘ - Rango de Entrada/Salida Universal
e - Protegida para cortocircuito, sobrecarga y sobre voltaje
E - Refrigeracion por conveccion de aire

= HREES

8.2 Especificaciones generales

TENSION DE SALIDA 24V
CORRIENTE NOMINAL 0,63A
SALIDA RANGO DE CORRIENTE 0~ 0,63A
AJUSTE DE TENSION 21,6 ~ 26,4V
TOLERANCIA DE TENSION +1,0%
RANGO DE TENSION 85 ~264VAC 120 ~370VDC
ENTRADA RANGO DE FRECUENCIA 47 ~63 HZ
CORRIENTE ALTERNA 0,88A/115VAC 0,48A/230VAC
TEMPERATURA -20 ~ +60°C
HUMEDAD 20 ~ 90 % RH (sin condensacion)
AMBIENTE TEMP. DE ALMACENAJE -40 ~ +85°C, 10 ~ 95%RH
COEFICIENTE DE TEMP. +0,03 % / °C (0 ~ 50°C)
VIBRACION +1,0%
NORMAS DE SEGURIDAD UL609050-1, TUV EN609050-1
aprobada, disefo referido a EN50178
TENSION DE AISLAMIENTO I/P-O/P:3KVAC
RESISTENCIA DE AISLAMIENTO |I/P-O/P:100M Ohms / 500VDC / 25°C /
70% RH
SEGURIDAD Y EMC  [EMmISION EMC En cumplimiento a EN55011, EN55022
(cispr22), EN61204-3 Class B,
EN61000-3-2, -3
INMUNIDAD EMC En cumplimiento a EN61000-4-2, 3, 4,
5, 6, 8, 11, EN55024, EN61000-6-2,
EN61204-3
MTBF 1172,3K hrs min. MIL-HDBK-217F
(25°C)
OTROS DIMENSIONES 25 x93 x 56 mm (Altura x Ancho x
Profundo)
PESO DE TRANSPORTE 0,1 kg
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8.3 Declaracion de Conformidad

MW

MEAN WELL
EC-Conformity Declaration
For the following equipment :
Product Name: Switching Power Supplies
Model Designation:DR-15-X (X=5,12,15,24)

is herewith confirmed to comply with the requirements set out in the Council Directive, the following standards were
applied :
RoHS Directive (2011/65/EU)

Low Voltage Directive (2006/95/EC) :
EN60950-1:2006+A11+A1+A12  TUV certificate No : R50058736

Electromagnetic Compatibility Directive (2004/108/EC) :
EMI (Electro-Magnetic Interference)
Conducted emission / Radiated emission

EN55022:2006+A1:2007 Class B
EN55011:2007+A2:2007 (Group 1) Class B
EN61000-6-3:2007

Harmonic current EN61000-3-2:2006

Voltage flicker EN61000-3-3:2008

EMS (Electro-Magnetic Susceptibility)
EN55024:1998+A1:2001+A2:2003 EN61204-3:2000 EN61000-6-2:2005

ESD air EN61000-4-2:2009 Level3 8KV

ESD contact EN61000-4-2:2009 Level2 4KV

RF field susceptibility EN61000-4-3:2006+A1:2008 Level 3  10V/m

EFT bursts EN61000-4-4:2004 Level3 2KV/5KHz

Surge susceptibility EN61000-4-5:2006 Level 4 2KV/Line-Line

Conducted susceptibility EN61000-4-6:2009 Level3 10V

Magnetic field immunity EN61000-4-8:1993+A1:2001 Level 4  30A/m

Voltage dip, interruption ENG10004-11:2004 >95% dip 0.5 periods 30% diip 25 periods >95% intemmuptions 250 periods
Keyed carrier immunity ENV50204:1995 Level 3 10V/m 900MHz

Note:

The power supply is considered as a component that will be operated in combination with final equipment. Since EMC performance will be
affected by the complete installation, the final equipment manufacturers must re-qualify EMC Directive on the complete installation again.
For guidance on how to perform these EMC tests, please refer to TDF (Technical Documentation File).

This Declaration is effective from serial number EB2xxxxxxx

Person responsible for marking this declaration :

Mean Well Enterprises Co., Ltd.
(Manufacturer Name)

No.28, Wuquan 3rd Rd., Wugu Dist., New Taipei City 248, Taiwan (R.0.C.)

(Manufacturer Address)
Johnny Huang/Senior Verification Engineer :

Ted Cheng/Product Manager :

(Name / Position) (Sj (Name / Position) (Signature) ;
Taiwan i Dec. 20, 2012
(Place) (Date)

Version : 2
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