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SWIFT

DATOS DE CALIBRACION

Escriba los datos de calibracién del sistema.

Julio 2023 (Espafiol)
1.x12X

NUmero de serie:

Modelo:

Voltaje de alimentacion: 12-24 VDC

Fecha de compra:

Fecha de instalacion:

Coeficientes de calibracion:
CERO:

SPAN:

Cddigo de acceso (ID): 2802

ATENCION

Guarde en lugar seguro este nuevo numero. Es el Unico que le
permitird acceder a los parametros protegidos (definicion

bascula, calibracién y otros)
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PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, la conexion de toma a
tierra debe estar conectada a la toma de tierra general.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe ser
instalado solo por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Las sefiales conectadas en los modulos de comunicaciones
(RS-232 y RS-485) deben ser proporcionadas a través de una
fuente de alimentacion con niveles de MBTS (muy baja tension de
seguridad).

ATENCION
La calibracion y configuracién sélo pueden ser realizadas por
personal cualificado.

ATENCION

Los circuitos integrados en SWIFT son sensibles a descargas
electroestaticas (ESD). Ponga los medios apropiados para el
transporte, almacenamiento y manipulacion.

> BB D> DB

ATENCION

Se debe hacer referencia a la envolvente en que se montara el
SWIFT: Grado de proteccion mecéanica contra impacto segun
EN62262: IKO5 para uso en interior, IKO8 para uso en exterior.




SWIFT Manual de usuario

INDICE

I [ oY A oo [ VT o od To] o S TR 1-1
1.1 Caracteristicas del INdICAAON..........cooeeeieee e 1-1
1.1.1  ConexiOn CElUlA e CArga .........uueiiieiiiiiiiiiieeee e 1-1
1.1.2  Interfase @l OPEIariO.........cooiieeiieeeee e 1-1
1.1.3  COMUNICACIONES SEII....ceiieeeeeeeee et 1-1
1.1.4  ENtradas/Salidas ... 1-1
1.1.5  AlMENTACION ..o 1-1
1.1.6 Condiciones de funcionamiento y datos MecaniCoS.............ccuvvvieeieeeerreevvnnnnnnn. 1-1
1.2 TECIAUO. ..o 1-2
1.3 Software PC de coNfIQUIaCiON .............oooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee e 1-2
1.4 Display e informacion IUMINOS@ .........ccoiiiiiiiiiiiiiie e 1-3
141 SWIFT RAIL oo 1-3
1.4.2  SWIFT PANEL. ... 1-3
143 SWIFT Ve 1-4
144  SWIFT COM ..o 1-4
1.5 MaNtENIMIENIO ..cccee e 1-6
1.5 LIMPIBZA .cce e 1-6
I IV =T EY= 1T =T o (I =T 1 o | P 1-7
1.7 Mensajes INfOrMALIVOS ..........couiiiiii i e e e e 1-8
2 OPEIALIVA. . ieeiii e 2-1
Y220 NN =1 Vot =1 oo [Te [o 2o [=1 T Vo [ o= To (o] 2-1
2.2 INtroducCiOn @ VAIOIES.......ccceiiiiiiiiiiieeeee e 2-2
A T == 1S Vo b= T o] o o = | 2-2
A S O o PP PRSPPI 2-2
A T - | - D TP PP P PP PSPPI 2-2
P2 T A N ox 11 V7= g = | - R 2-2
P T A B 1LY Tox 1) V7- LG = - VS 2-2
AL ST 11101 1 011 1T = SR 2-3
P A T~ 1010 1| PRSP 2-3
2.8 Visualizar tara prefijada ... 2-4
2.8.1  GENEIAldATES ......ccoeieeeeeiiee e 2-5
2.8.2 Funcionamiento Por tECIA............ooeuiiiiii i 2-6
2.8.3  Funcionamiento por entrada EXIEIMA .............uuuuerurururemeeriireeeneinneeneneennenneenn. 2-6
2.8.4 Funcionamiento POr COMANUO SEIIE ........uuuuuruurrrrrurunneennnnnnrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnennennenne 2-6
2.8.,5 Funcionamiento por nivel de PeSO ...........cccociiiiiiiiiiiiie e 2-7
2.9 Aplicacion DOSIfICAOr (F 1LY ..ot 2-8
P2 A €= 0 1= = o =T o 2-8
2.9.2  Funcionamiento deSde tECIAUO ..........uuuuuuriuiriiiiiiiiiiiieiieieieeeeeeeeneererereenereeeeerenne 2-8
2.9.3 Funcionamiento desde entrada digital ................euuuuueeiiimmimmiiiiiiiiiiiiii. 2-8
2.9.4 Funcionamiento desde comandos MODBUS: ...........cccoiviiiiiiiiii e 2-8
2.9.5  ProtoCol0 SIMPIE: .. oo 2-9
2.9.6 Funcionamiento con arranque autoMALICO ...........eeeiieerriiiiiiiiiiieeee e e e eeiiieeeeeeenns 2-9
2.9.7 Eventos durante la doSifiCaCION ..............evuuiuiiuiiiiiiiiiiiiiirieeeeeeenne———.- 2-11
2.9.8 Indicaciones durante la doSIfICACION:............uuuuureeiriiiiiiiiiiiiiieneieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenne 2-11
I @ a1 10 [ U1 = Tox T ] o [P0 3-1
G 70 R 1o 1 (oo [V Toox o] o FU PSR 3-1
0 I A S LY (od I o [= o= o] = Lo T o R 3-1
3.1.2  PrecCinto SOfWAIE ......coieeiiii e e e e 3-1
3.1.3  Estructura basica del MENUL.............uuuueiiiiieeiieiieee e 3-2
3.2 Definicion DASCUIA ...........coooiiiiii 3-4
B2 L MAX (L) oo ettt 3-5
I o 1LV (= 1) RO 3-5
30208 D () et 3-5




SWIFT Manual de usuario

3.24  ZERO TRACK (U Er Al ) oo 3-5
3.25  ZERO RANGE (U=E0P) i 3-5
3.2.6  AUTO ZERO (LLSERFE) i 3-5
3.2.7  Limite rango minimo (URoErL) ... 3-5
3028 UNITS (LM E) oottt ettt ettt et e et e re e e eaesteareaaeas 3-5
3.3 OPCIONES ...ttt s 3-6
TR T R = I 1 L@ N (i o ) PR 3-7
3.3.2 BANDA (BT ) oo 3-8
3.3.3 PERIODO (PEr lod ).............. ettt 3-8
3.3.4 AUTO BORRADO TARA (EFRFE L) oo 3-8
3.35 SALVADO DE TARA (EAFE. SR e, 3-8
3.3.6  IDIOMA (AR ) oo 3-9
3.3.7 BLOQUEO TECLA (LO0) oo, 3-9
3.3.8  MINIMO PARA IMPRIMIR (PrE) ..ottt 3-9
3.3.0  TICKET (Pl ) oo 3-9
3.3.20 TICKET _ID (E 1) oottt ettt ettt s 3-9
3.3.11 Apagar Display (B IM0) ......oieeeeee ettt 3-9
3.4  Aplicaciones: CheCKk-WEIGNET ..........oooviiiiiiiiiiiiiiiieee e 3-10
3.4.1  Seleccion aplicacion (FFF) .. ..ot 3-11
3.4.2 Inicio (StF!.-tC? ................................................................................................... 3-11
RIS T e ToTo =Y (=t ) VOO TR TR O RO T PP URTTTTRO 3-11
3.4.4 Banda (bAnd)............... TSRS 3-11
3.45 Tiempo de espera (E_dEtL) ........ ettt 3-11
3.4.6 Tiempo de lectura de peso (E_ALL) ..., 3-11
3.4.7  Tiempo de MUESEra (B0 19) ..ot 3-11
3.4.8 Indicacion de resultado (T 19) .. ....oriirreieieesree s 3-11
3.4.9  Cancelar (CAMLEL ). oottt 3-11
3.4.10 Totalitzar (FEOEALY ..ottt 3-12
3.4.11 Envio automatico por PUEro SErie (FL) .......oeeveeeeieeeeesee e 3-12
B2 FIIO (F I EEr ) oottt ettt 3-12
3.4.13 Activacion de rechazo Pasa/No-pasa (FEJECE) ..o 3-12
3.4.14 LIMite iNfEriOr (Fulm) oot 3-12
3.4.15 LiMite SUPEIIOT (F.H 1) et 3-12
3.4.16  Salida reCNAZO (M.OUE) . ..cv.iveiiieieeierieiei ettt 3-12
3.4.17 Retardo del rechazo (F.OELRS) ..o 3-13
3.4.18 Duracion del reChazo (M HOL D) .......oovieeeeee e 3-13
3.4.19 Entrada rechazo (m. InFUE) .. 3-13
3.4.20 Salida “ocupado” (GBLUTH) ..o, 3-13
3.4.21 Salida “sincronismo” (25900 ) ..o, 3-13
BuA.22 TSt (EE T ) oo ettt 3-13
3.5 Aplicaciones: DOSIfICAAON ..........cccuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee e 3-14
3.5.1  Seleccion aplicacion (FFF) . ..ot 3-14
352 FUNCION (ETPE) oo 3-14
3.5.3  INICio dOSIFICACION (SEFAIFE) ..ot 3-15
354 PrOCESO (Proh) oot 3-17
3.5.5  Final dosificacion (EAg) .........cociiuriiiiiisenee e 3-19
3.5.6  Configuracion relés (FELAYS) ..o 3-21
3.5.7 Configuracion entradas ( PLED) ..o 3-22
3.6  Puerto de comunicaciones RS-485 .........ouuiiiiiiiiiiieiie e 3-23
3.6.1 MODO (ESPE) .o 3-23
3.6.2  ADD (FI00) ..ot 3-24
3.6.3  FORMATO (FOM) oottt 3-24
3.6.4  BAUD (BRUD) ..o 3-24
3.6.5  PARIDAD (FHF) oottt 3-24
3.6.6  TASA DE TRANSMISION (0U.mFAEE) oo 3-24
3.6.7  TERMINACION (EEM) oo ettt 3-24




SWIFT Manual de usuario

3.6.8  PROTOCOLO (Frof) ...ttt 3-24
B.8.9  TEST (BT oot 3-24
3.7 Puerto de comunicaciones RS-232...........ccccooviiiiiiiiiiiii 3-25
371 MODO (ESPE) oo 3-25
B.7.2 ADD (PO ..o, 3-25
3.7.3  FORMATO (FOM) oottt en e en e 3-25
3.7.4 BAUD(bF!U ................................................................................................... 3-26
3.7.5 PARIDAD (PRM) oo SRS 3-26
3.7.6 TASADE TRANSMISION( D) e, 3-26
3.7.7 TERMINACION( L TR 3-26
B.7.8  TEST (EESE) oot 3-26
3.8 ETHERNET/IP ..ottt ettt ettt ettt es e een s s 3-26
3.9 PROFIBUS .....cooiiiitieeieieee ettt ettt ettt a ettt en et es e esn s eaene 3-27
3.9 ADD (PO ..o, 3-27
3.10 PROFINET ..ottt ettt ettt sttt ea st n et ese st een s esne 3-27
3.10.1 ACTIVO (RLE WUE) .o, OSSPSR 3-27
3.10.2 NOMBRE DE LA ESTACION (SEAE 10M) oo, 3-27
3.11  Salida ANAIOGICA . ... ..ueeeeeeiieeeie ittt e e e e e e e e e 3-28
B LL L TYPE (B ) oottt 3-28
3.11.2 OUTPUT (OUEFPUE) oot 3-29
3.11.3 ERROR (trror) .............................................................................................. 3-29
3.11.4 MIN (FOUE D) oo 3-29
3.11.5 FULL (F!DU _.L) ................................................................................................ 3-29
3.11.6 TW MIN (FOUE _FD) oo 3-29
3.11.7 TW FULL (FObE CFF) ettt 3-29
3118 TEST (EESE) oot 3-29
3.12 SAlidAs AIgItAlES.....uuu e e 3-30
3.12.1 D_OUT NO (T_0UE M) coiieiieeeeeee ettt e st eere e 3-30
B.22.2 VL(I) (L) ettt ettt ettt ettt et e ettt e et e etereenenas 3-30
3.12.3 TYPE() (E9FE) o 3-31
B.12.4 REL(Q) (FELY oo e, 3-31
B.12.5 TRIP() (5 ) oo, 3-31
3.12.6 BAND() (B0 ettt 3-32
3.12.7 HYSTERESIS(l) (H‘:.) ........................................................................................ 3-32
3.12.8 LOCKED(i) (T-L0L) ctiureeeeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt eneneenenes 3-32
3.12.9 HOLD(I) (HOLO) ..o 3-32
3.12.10 DELAY((j) Q:.E:-_ e ) IO 3-32
312 L TEST (B O ) oottt ettt 3-32
3.13 Entradas dlgltales .................................................................................................... 3-33
3.13.1 D_INNUM (Do 10 FI0) e 3-33
3.13.2 TYPE() (E9FE) it 3-33
3.13.3 FUNCTION(l) (F UMDY et 3-34
3134 TEST (B O ) oottt 3-34
3.13.5 EJEMPLOS DE APLICACION ......cocoiuiieieeeieeeeeeeeeeeee e en e en s 3-34
A CaliDraCiON ...cce e 4-1
4.1  Calibracion con masas (CAL 1) 4-1
A4.1.0  ZERO (DEFD) oot 4-1
A.1.2  SPAN (SPF0) ..o et 4-1
4.1.3  TW SPAN (FOPRN) oot 4-2
41.4 LIN,LIN_CyLIN_| ._ ..-.._ T T T ) ST T 4-2
4.2 Calibracién numerlca(u_ ................................................................................. 4-3
421 LCAP (._._. ) ettt 4-3
4.2.2 LNUM (LAI0) 1ottt 4-3
423 LSn (._':nc) ........................................................................................................ 4-4
4 =1 = O YN (I = =) RO 4-4
425 Peso muerto — Dead 10ad (BERT_L) ..o 4-4




SWIFT Manual de usuario

O Herramientas ......cccoiiiiiii s 5-0
5.1 Peso x10 (H- -LH) ................................................................................................... 5-0
5.2 mV-Metro AL' I ) ettt 5-0
5.3 PHNE Cal (Pl ) oo ettt et 5-0
5.4 Par.Reset (.". EH ) ettt 5-0
5.5  Actualizacion SW (UPGAEE) .......ooiiceeeee e, 5-0
5.6 Calibracién remota (._FH_ ) ettt 5-1
5.7 Listar Software (un u:urn:a) ......................................................................................... 5-1
6 COMUNICACIONES ..cvuiiiiiet e e e e e e ees 6-1
6.1 Caracteristicas generales de COMUNICACION ..........couiiiuuiiiiiiiieee e 6-1
6.2 Caracteristicas generales del control remoto............ccccceeiiieeiiiiiiiiicn e, 6-1
6.2.1 Comandos de CONIOl FEMOLO ......cevvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeee e 6-1
6.2.2 Formatos de los bloques de datos............ccoevvviiiiiiiiiiiiiiiii 6-2
6.3 ProtoCOI0 RS-232 ... 6-5
6.4 Comunicaciones en red con protocolo propio (RS-485) .........ccvveiiiiieeeiiiiiiiiieee e, 6-5
6.5  ProtoColo MODBUS ........coiiiiiiiiiii et e e e e et a e e e e e e e e eaaeta e e e eeeas 6-6
6.5.1 CaracterisStiCas geNErales............uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 6-6
6.5.2 Lista de funciones MODBUS SOpOrtadas..........ccccceeeeeeeiiiiiiiiiiiiie e 6-6
6.5.3 Precauciones y salvado de pardmetros en memoria no volatil ......................... 6-7
6.5.4 Direccionamiento de pardmetros y variables ............oocoviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee 6-7
6.5.5 ReQgiStro de COMANUOS. ........couiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee et 6-7
6.5.6 COdigos de error deVUEITOS...........oovuiiiiiiii e 6-7
6.5.7  Utilizacion del registro de COmMandOS ..........c..uueiiiiieeiiiiiiiiiiieee e 6-8
6.5.8 Formato de 10S datOS NUMETICOS. .....ccceeiiiiiiiiiiiieiee e e ettt e e e e e e e 6-10
6.5.9 Conversion de direcciones MODBUS ... 6-11
6.5.10 Tablas de direcciones de [0S regiStrOS........cccoviiiiiiiiiiieeee e 6-11
6.5.11 Salidas digitales en modo DINANO ...........ccovviiiiiiiiiiiiiiii 6-27
6.5.12 Calibracion remota mediante comandos MODBUS. ...........cccccccviviiiiiiiiiiiiienene, 6-28
6.6 Protocolo compatibilidad DAT400/DATS500 ......cccooiiiiiiiiiiie e 6-31
LG 20t R @ o -1 o T [0 1R 6-31
6.6.2 Configurar SWIFT para compatibilidad con DAT400/DAT500: .........cccvvvceeeeennn. 6-32
6.7 Protocolo comunicacion CheCk-Weigher...........ccooiiiiiii e, 6-32
6.8 Protocolo comunicacion DOSIfICACION ............uueiiiiiiiiiiiiiiicee e 6-33
A O0 T g1 =) q 0 4 == P 7-1
7.1  Conexion a CEIUIA B CArga.......uceiiieeiiiiiiiiiieee e 7-1
7.2 Sistema de precintado de la conexion de Célula................cooovviiiiiiiiiii i 7-2
7.3 Conexion de puertos de COMUNICACION SEII ......c.ceeeiiiiuiriiiiieee e eiaiiiiieiee e e e e 7-2
8 Apéndice: Fuente de alimentacion (ref. 89459) ................... 8-1
8.1  CaArAClEriSCAS: ..o i e e 8-1
8.2  ESPECIfiCaCiONES gENETAIES .......cooeiiieeeeeeeee e 8-1
8.3 Declaraciéon de Conformidad ..., 8-2
9 Apeéndice: Instalacion en area protegida........cccceeeveeeveennnnnnn. 9-1

Vi









Introduccién

1 Introduccidén

1.1 Caracteristicas del indicador

1.1.1 Conexion célula de carga

Maxima sefial de entrada

+3,9 mV/V

Impedancia de entrada

200 MQ (tipico)

Resolucién interna

Convertidor AD 24 bits, 16.700.000 cuentas (£ 8.350.000)

Frecuencia de medida

2.400 medidas por segundo

Error de linealidad

< 0,01 % del rango de medida

Estabilidad del cero

150 nV/°C max.

Estabilidad de la ganancia

3,5 ppm/°C max.

Voltaje de excitacién 5,0+ 0,5VDC
Resistencia minima del transductor 43Q (8 células de 3500, 16 células de 700Q)
Resistencia méaxima del transductor 1.000 kQ

Longitud cable

400 m/mm? max. (6 hilos) 30 m/mm?2 max. (4 hilos)

1.1.2 Interfase al operario
Display 6 digitos LED 10 mm
Teclado Teclado de 5 teclas

1.1.3 Comunicaciones serie

COM1:

RS-232 bidireccional (Dist. Méx. de hasta 15m)
Protocolo propio y Modbus (RTU y ASCII)

COoM2:

RS-485, half-duplex (Dist. Max. 1.200m y Max. 32 equipos)
Protocolo propio y Modbus (RTU y ASCII)

Velocidad de transmision

115200, 57600, 38400, 19200, 9600 y 4800 bauds

Numero de bits y paridad

8 bits sin paridad, 8 bits paridad “even” y 8 bits paridad “odd”

1.1.4 Entradas/salidas

3 entradas digitales

Optoaisladas
Vicow < 0,8V; ViHigH 2 4V; Vimax = 30V

3 0 4 salidas digitales*

Salidas de relé, normalmente abierto
Umax: 30V/AC 30V/DC; Imax: 100mA

Salida analégica*
*(Solo SWIFT RS+Analogue)

Salida con separacion galvanica, DAC de 16 bits
Salida tension: 0 —10,5V (nom.); carga > 10kQ
Salida corriente: 0 — 21mA,; resistencia bucle <500 Q

1.1.5 Alimentacién

Tension:

10V a 28V DC

Consumo:

4W (max.) — Versidn Profibus / Profinet / Ethernet/IP: 6W (max.)

1.1.6 Condiciones de funcionamiento y datos mecéanicos

Rango de temperatura de servicio

-20°C a 50°C

Rango de temp. de almacenamiento

-30°C a 60°C

Tamafio

SWIFT RAIL/COM: 146 x 80 x 33 mm

SWIFT PANEL: 96x48x140 mm

Recorte recomendado del panel para montaje: 92x45,5 mm
SWIFT V: 225 x 101 x 120 mm

Peso transporte

SWIFT RAIL/COM: 0,35 kg
SWIFT PANEL: 0,25 kg
SWIFT V: 0,15 kg

Montaje

SWIFT RAIL/COM/V: DIN-Rail SWIFT PANEL: PANELABLE

Grado de proteccién

IP40
IP65 utilizando la cubierta IP65 para version SWIFT PANEL

*Segln version

1-1
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1.2 Teclado

El teclado, situado en la parte frontal del equipo consta
simultdnea en mas de una tecla.

de 5 teclas con deteccidn de pulsacion

Modo Normal

Modo Setup

Salida de cualquier operacion

Subir un nivel / salir de la calibracién

Adquirir Cero

Mover a la izquierda / cambiar opcion

Tarar

Mover a la derecha / cambiar opcion

Programacion setpoints/ Iniciar
aplicacion / Modificar peso dosificacion

Incremento digito

Imprimir

R E) )

Seleccion / Bajar nivel / Confirmar

1.3 Software PC de configuracion

Esta disponible para descarga un software para PC gratuito en la pagina web de Utilcell, en el
apartado del equipo SWIFT. Este software permite realizar todas las configuraciones posibles,

modificar parametros, ver el estado del equipo en tiempo real

, realizar copias de seguridad de las

configuraciones y cargar las copias de seguridad en nuevos dispositivos Swift.

Swift: https://www.utilcell.es/electronica-de-pesaje/swift/
Descarga directa Swift_PC: Descargar

r"'; Programa de Configuracién - SWIFT PC [Archivo Nuevo]

Archivo  Serie  Opciones

Estado Conexién

2

Version: 1.0120 SNR: 2307059 CAL.CNT: 28

> LEER DEL EQUIPO

¥, CARGAREN ELEQUIPO

Conectado

DESCONECTAR

MODO ONLINE

— Definicion de bascula (DEF)

Capacidad (CAP)
3

Divisiones (dI)
1

Opciones (oPtlon)

Aplicacién (APPLI)

Puerto RS-485 (rS-485)
Puerto RS-232 (rS-232)

Bus de campo

Profibus (PbUS)

Profinet (PnEt)

Ethernet IP (ETH_IP)
Salida Analégica (A_oUt)
Salidas Digitales (d_oUt)
Salida 1

Salida 2

Salida 3

Salida 4

Entradas Digitales (d_In)
Calibracién con Masas (CAL 1)
Calibracion Numérica (CAL 2)

Punto Decimal (dP)
0.000

ZeroTrack (0-trAC)
0.5d

Zero Range (0-toP)
19

AutoZero (0.StArt)
off

Lim. Rang. Min. (UndErL)

-overload

Units (Unit)

g (Gramos)

Observaciones

Borrar



https://www.utilcell.es/electronica-de-pesaje/swift/
https://www.utilcell.es/wp-content/uploads/2016/07/SW_Swift_Swift-PC_Utilcell.rar
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1.4 Display e informacién luminosa

El indicador consta de un display, cuatro indicadores luminosos de pesaje y 6 indicadores de
estado de las entradas/salidas digitales. La disposicion se puede ver en la figura 1.3.1.

1.4.1 SWIFT RAIL

Leds de Pesaje

\ / Display
»(0«

Leds de Entradas

y Salidas Digitales

é‘LOAD CELL Q RS-232 RS-485 DIGITAL OUT ITAL IN POWER ANALOG OUT
s

10-28 VDC
P
= > 5
o O

o = 9

BlL—+
Figura 1.4.1.1 Disposicion display e informacion luminosa SWIFT RAIL

SIG+
SIG
ense+
Sense
EXC

1.4.1.1Funcionalidad LEDs de pesaje

Indicador Significado
o Indicacion estable
»()« Cero
NET Tara

PT Tara prefijada

1.4.2 SWIFT PANEL
Display OUT IN

~ L 1

3 i |™~Leds de Entradasy

o} Salidas Digitales
h .o YD NET PT

~ Leds de Pesaje
ol

Figura 1.4.2.1 Disposicion display e informacién luminosa SWIFT PANEL

1.4.2.1Funcionalidad LEDs de pesaje

Indicador Significado
o Indicacién estable
>O4 Cero
NET Tara

PT Tara prefijada

1-3
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143 SWIFTV
La versiébn SWIFT V est4 disponible tnicamente en formato carril DIN.

I } T 3

D UTCELL, SWIFT COPr CJMeT [Joa T
~
< .
'\\\ Leds de Pesaje
| ‘ Display
- ‘Ji | i ,:,D D B
Vista tapa frontal cerrada

I T T T

/1/

(—
[e]
—

—

=== = e .
%’(f /%Zﬁ = %Z# H Jﬂ TS Leds de Pesaje
o] o] : —0 d ™~
, Display
L T

Teclado
Vista tapa frontal abierta

1.4.3.1Funcionalidad LEDs de pesaje

Indicador Significado
o Indicacién estable
»()« Cero
NET Tara
PT Tara prefijada

1.44 SWIFT COM

La version SWIFT COM esta disponible Unicamente en formato carril DIN.
Dispone de dos leds (tres para versiones con bus de campo) para indicar el estado del equipo.
Al no disponer de teclado ni display, esta version de SWIFT sélo puede configurarse a través del

software SWIFT PC.

El equipo SWIFT COM dispone de 2 leds:

SNR: :]

] POWER/COMM.
1 ERROR

LOAD CELL RS-232 RS-485 DIGITALOUT DIGITALIN POWER ANALOG OUT

) ] T . 0-28VDC .
p .+ < L|® 8 - = : 3
teflogilaes5s|5558|sz8t-+[833

Fiur 1.4..1Dipoicén e informacion de estado del SWIFT COM
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La version SWIFT COM con bus de campo dispone de 3 leds:

] POWER/COMM. swee L
] ERROR
] FIELDBUS
POWER
10-28 VDG
i=4%
'=.
LOAD CELL RS-232 RS-485 DIGITAL OUT DIGITAL IN %
. al 1. . . %
+ () + g L LMW N = = s m
%%32%%5&9%%%%%%812228 &

Figura 1.4.3.2 Disposicién e informacion de estado del SWIFT COM con bus de campo

1.4.4.1Indicaciones basicas de los leds
LED POWER/COMM.: Se enciende para indicar que el equipo esta alimentado.

e Un parpadeo corto: el equipo ha recibido un mensaje por alguno de los puertos serie.

e Parpadeo lento: Alimentacién demasiado baja (LowBat).

LED ERROR:
e Apagado: Cuando no esta en estado de error.

e Encendido: Cuando se produce alguno de los siguientes errores:
o Error de referencia (Err.~EF). Sefial de sense de la célula es demasiado baja.
o ADC Error: La sefial que llega al ADC esta fuera de los mérgenes del ADC.
o Overload: Sefial de entrada supera rango maximo.
o Underload: Sefal de entrada inferior al rango minimo.
¢ Parpadeo:
o ADC averiado. Fallo hardware.
o NVM averiada. Fallo hardware.

LED FIELDBUS:
e Apagado: La interface de bus de campo esta desactivado manualmente.

e Encendido: Interface de bus de campo activado y con conexién con el master.
e Parpadeo: Interface de bus de campo activado sin comunicacion con el master.
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1.4.4.2Indicaciones especiales
Existen combinaciones de sefializacion de los leds para indicar diferentes estados:

Parpadeo rapido conjunto de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS
apagado si existe): Indica un modo especial de comunicacién (modo FL _LkrL) para
comunicarse con el PC utilizando el software SWIFT PC para calibracién/
configuracion/ actualizacion. En este modo las funciones de entrada salida o
aplicaciones del equipo quedan anuladas.
Parpadeo lento conjunto de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS
apagado si existe): Equipo configurado en modo REMOTE para comunicarse con el
programa SWIFT PC para configurar o calibrar el equipo.
Parpadeo alternativo de los leds POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS apagado si
existe): Indica que el equipo esta en modo Bootloader para la actualizacion del software
a través del programa SWIFT PC. Cuando el equipo esta en este modo no puede salir
de él hasta finalizar la actualizacién. En funcién del modo de parpadeo se indica el
canal serie del que se espera la comunicacion:

o Sielled ERROR es el que permanece mas tiempo encendido indica que se

comunica por el puerto RS-485.
o Sielled POWER/COMM. es el gue permanece mas tiempo encendido indica
gue se comunica por el puerto RS-232.

Parpadeo lento del led POWER/COMM. led ERROR apagado (ed FIELDBUS apagado
si existe): indica que la tension de alimentacion del equipo es demasiado baja
(Low_Bat) esta indicacién prevalece por encima de las demas.

1.5 Mantenimiento

1.5.1 Limpieza

a. Desconecte la alimentacion.
b. Limpie el indicador con un pafio limpio y seco.

ATENCION

Nunca utilice alcoholes ni disolventes para limpiar el indicador,
estos productos quimicos podrian dafiarlo.

Evite que se introduzca agua en el indicador, podria dafar los
componentes electronicos.
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1.6 Mensajes de error

Display

Posible causa

Primeras actuaciones

El-l-] 1O

Bascula no esta vacia

Retirar peso de la bascula

ii
.

GEEE

Averia del EEPROM

Contactar con su servicio técnico

El-l-] [2

Valor introducido incorrecto

Introducir valor dentro de su rango

El-l-] [3

Se esta intentando acceder a una opcién
no disponible con la configuracion actual
del equipo

Verificar que el modo de
funcionamiento seleccionado y la
configuracién del equipo permiten
el acceso a la opcion

HEEEE

Se esté intentando modificar un
parametro bloqueado por una aplicacién

Comprobar si la entrada o salida
digital esta siendo utilizada para
una aplicacién (AFFL 1

i I
[ | [ |

SEEHE

Target de dosificacion no valido

Comprobar si el peso a dosificar
es menor que la cola o supera el
MAX (en carga) o es demasiado
bajo (en descarga)

El-I-[ 18]

Peso dosificado fuera de margenes.

Comprobar que el peso final de la
dosificacion esté dentro de los
margenes programados.

El-l-] [T

Falta de material

Afadir material a dosificar.
(Ver 2.9.7.2)

i
[ |

-] |8

No se puede iniciar una nueva
dosificacién, debido a que no se ha
vaciado la zona de pesaje, después de
realizar la Gltima dosificacién

Vaciar la zona de pesaje

El-l-1 I3

Inicio de Dosifiacién no posible, Entrada
de Bloqueo activada

Retirar la causa que provoca la
Entrada de Bloqueo (pulsador de
emergencia, etc...)

El-I-15]E

]
—

Error de bascula

Comprobar que el peso esta
dentro de los méargenes
superior/inferior de la bascula
Posible error Err.~EF o ASC Err
durante la dosificacion.

El-l-]-[E]F

La sefial de sense de la célula es
demasiado baja

Verificar conexionado de célula,
si la célula es de 4 hilos, verificar
conexionado de los puentes del
SENSE (ver 7.1)

ii
cof | [

EEEE

Fallo del médulo de bus de campo

Contactar con su servicio técnico

Reset provocado por el supervisor de

Contactar con su servicio técnico

[y ]
HEENEE software (watch_dog) si aparece reiteradamente
EENEEE Error de ADC Comprobar el conector y cable de

la célula de carga

ADC averiado Contactar con su servicio técnico
EEEBEE Fallo en la salida Anal6gica Contactar con su servicio técnico

Peso en la bascula supera la capacidad
maxima.
Sefial de entrada supera rango maximo

Retirar peso de la bascula
Comprobar instalacion

Sefial de entrada inferior al rango minimo

Comprobar instalacion

Elcl P[]

El

El peso en bascula es inferior al peso
minimo para impresion

Colocar un peso superior al peso
minimo de la bascula (ver 3.3.8)
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Display Posible causa Primeras actuaciones
Verificar que el valor MAX es
MAX correcto
G : <100000 =~ .
HEERER No se cumple: v Modificar DIV para cumplir la
relacién
Verificar que el valor DIV es
MAX - ,
El-]-[d] | | No se cumple: - £100000 Modificar MAX para cumplir la
relaciéon
AEEEGH Alimentacion insuficiente Verificar alimentacion

ClA[L]E]a

El nimero maximo de calibraciones
(9.999) esta alcanzado

Contactar con su servicio técnico

EX

ENEELR

Bus de campo activado, pero sin
comunicacién con ningln equipo.

Comprobar parametros del equipo
a comunicar o desactivar el bus

NEEEE

Error de check-weigher, fallo en bascula

Salir de la aplicacion: Revisar
cableado, fallos y/o carga aplicada

:

No esta conectado a la alimentacién

Conectarlo a la alimentacién

Indicador averiado

Contactar con su servicio técnico

1.7 Mensajes informativos

Display Descripcién Informacién
El equipo ha entrado en este modo
por comando externo. Estando en
EEEEGE Modo Setup Remoto este modo el equipo tiene la

operativa limitada para hacer la
configuracién/calibracion del
mismo. (Ver 6.5.12)

PlrloftlE]C

Parametro/Menu en modo Protegido

No se ha introducido
correctamente la contrasefia de
acceso: 2802 o el interruptor de
calibracion esta en posicion

protegido n

| ]
TREEE

Entrando en modo NO-Protegido

Introduccién correcta de la
contrasefa

SlE[Al[E]

Inicio de ciclo de dosificacion

=

AlU[S]E

Dosificacion en pausa

Reanudar ciclo con la tecla

i
[ ]

REEE

Final de ciclo de dosificacion

IEEER

[rr]

Tiempo de espera al final de la
dosificaciéon

BEEE

Inicio de dosificaciéon no posible, sefal de
bloqueo externa activada

Retirar la causa que provoca la
Entrada de Bloqueo (pulsador de
emergencia, etc...)

i i
™ =
[~ o]

—| - ]
NEER

Modo especial de comunicacion con el
software SWIFT PC

Estando en este modo, las
entradas y salidas o las
aplicaciones del equipo estan
deshabilitadas

Calibracion del equipo a través del

[ ] -
EEHBEEE Modo Remoto programa SWIFT PC
EEGEER Euncién cero Equipo intentando realizar Zero de
I

la bascula

i
o
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Display

Descripcién

Informacioén

AEEEREN

Realizando actualizacion de software por

(7]

el puerto “n

Durante la carga se mueve un
segmento en el Ultimo digito para
indicar el proceso. Si el ultimo
digito esta apagado el equipo esta
esperando una nueva conexion
con el programa PC para realizar
la actualizacion.

L] [AlC]E]

Ajuste de linearidad activado

Al realizar el ajuste del SPAN, si el
parametro LIN esta activado, el
mensaje se mostrara unos
segundos
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2 Operativa

2.1 Encendido del indicador

El indicador se enciende al conectar el equipo a la red eléctrica. Al encenderse se mostrara un
test del display en una secuencia de cuenta atras, con los leds de pesaje encendiéndose y
apagandose a cada paso. Finaliza la secuencia mostrando la version del software (5), el nUmero de
serie del equipo ('Snr), el numero de calibraciones (n:':) y la version de firmware del Bus de Campo si
estuviera disponible en el equipo.

[ | 8 — C - - - ]
o= O o L e |
- S - - - -
NET N ' , , , NET
PT EE | = - - - - -’ PT '
hod hod pu—
»(« »()« ' '
NET NET ' '-
PT [ PT ¢ 4
hd - -
o I
a— -
NET ' . '
\4 PT - -
ha (V] - | o
o (NI | Y AR R RS 1
NET ' ' ' ‘ ' ' NET ‘ ' ' '
PT PT - -
>0‘ - >O4 ' ___4 L) '-' '-
NET B NET ‘ ' ' ' '
PT HE n n n - -_— -y PT bnd L4 L4
hd hd - - am -
»04 »0« ' ' ' ' ' '
2 L) ) (7 C )
NET NET ' ' ‘ ' ' l '
PT PT - - - C
haim _— b - - - -— - *
>0< - '- >0< ' -' '-' '— '— ‘
NET ' NET '- ' ' . . ' '
PT HH -_— PT - - - '
| "] a— a_— o, | "] pr—
»(0« ' »0« ' '
NET ‘ NET '-' ' '
PT -’y PT -—
[\ P hd p— -—, -, **
»0« ' »0« ' ‘_' _' -' ‘ '
- (A R I T A |
PT - PT n aum’y e

* INDICACION SNR
EJEMPLO: SNR:1234567
** INDICACION Firmware Bus de Campo
Solo disponible si hay Bus de Campo en el equipo
Fa: PROFINET
£F: Ethernet/IP
Pb: PROFIBUS
EJEMPLO: Pr.43.24

Figura 2.1.1 Secuencia de encendido del indicador

Antes de utilizar el equipo es preferible dejarlo estabilizar un tiempo. Esto es especialmente
importante cuando se vaya a realizar una calibracion. En este caso, es aconsejable dejar estabilizar el
equipo unos 30 min. Para evitar tiempos de calentamiento y posibles condensaciones en caso de
importantes cambios de temperatura exterior, el equipo puede dejarse permanentemente conectado.

2-1



Operativa

2.2 Introduccion de valores

Para utilizar algunas funciones del equipo, es necesario introducir valores numéricos. Para ello,
se deben utilizar los cursores del teclado. Los de derecha @) e izquierda ), para posicionarnos en el
digito que queramos modificar y el de arriba (), para aumentar su valor.

En el modelo Swift V, la introduccién de valores se realiza con las teclas ubicadas detras de la

tapa frontal del equipo. Las teclas son las siguientes: @, <, 4 | i
En todos las versiones de los equipos Swift se pueden introducir valores numéricos o modificar
configuraciones mediante el Software Swift PC, MODBUS o Buses de Campo*.

*3j estuvieran disponibles.

2.3 Pesadanormal
Al cargar la bascula, la indicacién del peso aparecera en el display.

2.4 Cero

El indicador dispone de un dispositivo manual de adquisicion de cero. Si se pulsa la tecla cero, el
indicador cogera el valor actual de peso como el cero del sistema.
Operacion:

Se puede bloquear la tecla Adquirir cero, véase apartado 3.3.7.

2.5 Tara

2.5.1 Activar tara

Presionando la tecla tara, se coge el valor actual del indicador como tara. El led NET se
encendera.
Operacion:

)

Se puede bloquear la tecla Tarar, véase apartado 3.3.7.

2.5.2 Desactivar tara

Para desactivar la tara en funcionamiento normal, es decir, con auto borrado de tara en oFF
(Ver 3.3.4), debemos pulsar Exit y después la tecla Tarar.
Operacion:

B> (5

Si el auto borrado de tara esta en om entonces la tara se desactiva automaticamente si se
cumplen las condiciones descritas en el apartado 3.3.4.
Se puede bloquear la tecla Tarar, véase apartado 3.3.7.
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2.6 Imprimir ticket
Para imprimir un ticket a través del puerto RS-232 se debe pulsar la tecla imprimir. Si el peso no
supera las divisiones introducidas en la funcién PRINT MIN (ver 3.3.8), el display mostrara el mensaje

El puerto RS-232 debe estar configurado en modo tiquet, véase apartado 3.7.1.
Operacion:

Ticketn® 1

Bruto 100.0 kg
Tara 0.0 kg
Neto 100.0 kg

Figura 2.6.1 Ejemplo ticket
Se puede bloquear la tecla Imprimir, véase apartado 3.3.7.

2.7 Setpoint

Pulsando la tecla @) se accede al ment de configuracion rapida de los setpoints. En

este menu, se puede introducir el peso con el que se desea que actle la salida seleccionada.
Esta funcion solamente es accesible configurando el modo APF: ronE.
Operacion:

)

Nos aparece la pantalla de seleccion del nimero de setpoint a editar:

VL (i)
(Lt )
A 4
=

*SegUn versiones

Figura 2.7.1 Setpoint

Para seleccionar el setpoint utilizar las teclas ), Con la tecla Enter © entramos en el modo

edicién del mismo. Para aceptar la eleccion pulsar Enter. Para salir del menu sin realizar cambios
pulsar la tecla Exit.

Si deseamos entrar un setpoint negativo, el signo lo situaremos en el digito de mas a la

o . [ ] . . . .
izquierda. Nos aparecera H.. si entramos un valor de setpoint superior a la capacidad de la

bascula o un valor que no sea compatible con la divisién digital configurada.
Salir:

En el caso que el valor del parametro d_Lol ! seaon entonces aparecera el mensaje Lol
(locked) y parpadeara tres veces indicando que esta bloqueada la edicion de este setpoint.
Para el bloqueo de la tecla Setpoint @, véase apartado 3.3.7.
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2.8 Visualizar tara prefijada

Con el equipo en el modo ‘peso’ (se visualiza en pantalla el valor del peso actual) pulsando
simultdneamente las teclas aparecera temporalmente durante unos segundos el valor de la tara
prefijada. Durante este tiempo también parpadeara el LED de ‘PT'.
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Aplicacién Check-weigher

2.8.1 Generalidades
La aplicacién check-weigher permite realizar un proceso de pesaje en cuatro etapas:
Etapa de espera
Etapa de captura del peso (acopio de pesadas)
Etapa de muestra de resultado
Proceso de rechazo

Inicio pesada: activacion por tecla,
entrada digital , comando serie o peso

, Tiempo de espera Tiempo de captura Tiempo de muestra
Pesaje normal 4¢— ACOPIO DE PESADAS

|
L bdEL | EACLC | Edb

Figura 2.8.1.1 Etapas procedimiento Check-weigher

p Pesaje normal

Al iniciar la aplicacion se accede a la etapa de espera que se mantiene durante el intervalo
programado en £ _dtL, este intervalo permite asegurar que la sefial de peso es apta para pesar. Una
vez finalizada la etapa de espera se inicia la etapa de captura, que se mantiene durante el tiempo
programado en £ _HLL, durante el cual el equipo realiza acopio de lecturas de peso (que no se
muestran), al finalizar esta etapa realiza una media de peso de todo el intervalo de captura que
imprime, envia por el canal serie y/o totaliza segun configuracion del equipo. Esta media se muestra

en el display en la tercera etapa durante el periodo programado £ _d 5.

Si se activa la funcién de totalizacion, el resultado de cada pesada se acumulara en un total
que se enviara automaticamente a la impresora segun la configuracion del equipo. También se podra
consultar este total y el nUmero de pesadas a través de los dos puertos de comunicaciones.

Métodos de inicio de una pesada:

Por tecla

Por entrada externa

Por Comando serie (MODBUS, Protocolo simple)
Bus de campo

Por nivel de peso

Acciones posibles a realizar al finalizar una pesada:

e Mostrar por pantalla

Enviar a un tiquet ©

Acumular a un total

Enviar por el puerto serie (a PC)

Proceso de seleccién Pasa/No-pasa

) Impresién tiquet: Para imprimir un tiquet el puerto RS-232 ha de estar configurado en £9FE: & |
Dependiendo de si la totalizacion esta activada se imprimira un tiquet de totalizacién o un tiquet
bruto/tara/neto.

El método de inicio de una pesada lo determina el parametro SEAFE (ver 3.4.2) ~
La accion que se realiza al finalizar la pesada se configura en los parametros EokAL y PL. Ver
apartado 3.4 para mas informacion.
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2.8.2 Funcionamiento por tecla

Para iniciar la pesada por el teclado el parametro SEA-E debe estar configurado en FEY o en
FEY. inP.
Con la tecla () se inicia la pesada. En funcién de la configuracion del equipo, al terminar la
pesada, pueden ejecutarse las siguientes acciones automaticamente:

e Imprimir un ticket.

e Acumular la pesada en un total.

e Enviar el resultado de la pesada por el puerto serie.

En el caso de trabajar con acumulacién (parametro EotFL: on) para cerrar un total se deberan

pulsar las teclas ®+F) secuencialmente, en caso de tener la impresién de ticket activada, se
imprimir& el total acumulado y se cerrara el ticket.

2.8.3 Funcionamiento por entrada externa
FEY. P,

Para utilizar este modo el parametro SEFA-t  debe estar configurado en P o0 en FEY
El funcionamiento seré el mismo que en el funcionamiento por teclado, pero utilizando entradas
externas. Para ello se debera configurar el parametro TYPE de la entrada digital
correspondiente en los siguientes valores:

S5tH-E:  Inicia una pesada por acumulacién de muestras

Ctot: Finalizar la totalizacion (si esta abierta)

2.8.4 Funcionamiento por comando serie
Para iniciar una pesada por puerto serie el parametro 5EA-E debe estar configurado en
cualquier modo excepto ntk.
Mediante comandos serie se puede controlar y tener acceso al estado y datos de la aplicacion
permitiendo iniciar una pesada o cerrar una totalizacion si esta abierta.
El equipo permite dos tipos distintos de comunicaciones serie: MODBUS o protocolo simple.

2.8.4.1MODBUS:
Para utiliza el protocolo MODBUS se debe configurar el modo del canal RS-485 o0 RS-232 en ASCII
0 RTU segun el formato requerido.

e Permite el control de la aplicacion mediante dos comandos a escribir en el registro de
comandos (41001). Las dos funciones disponibles son: iniciar una pesada y cerrar una
totalizacién (Ver tabla 6.5.7.3).

¢ Mediante la lectura de Input Registers accedemos a la informacién de la aplicacion. La
informacion disponible es la siguiente: Ultima pesada, estado de la dltima pesada, estado
de la pesada actual, estado totalizacion, nimero pesadas totalizadas y peso totalizado.

¢ Mediante Holding Registers se tiene acceso a la configuracion de la aplicacion. Ver tabla
6.5.10.1.1

e Si esta seleccionada la funcion de totalizacion esta se inicia al hacer la primera pesada y se
cierra con un comando (al cerrar, se borra el total y el contador de operaciones y se cierra
el ticket si esta activada la impresién).

2.8.4.2Protocolo simple:

Para utiliza el protocolo simple se debe configurar el modo del puerto serie a utilizar (el RS485 o el
RS232) en DEMAND.

En protocolo simple tenemos dos opciones de comunicacion:

e Envio automético: Cada vez que se realiza una nueva pesada esta se envia
automaticamente.

e Por peticion: Existen una serie de comandos para pedir los datos al equipo y controlar la
aplicacion.
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2.8.4.2.1Trama para envio automatico
Para el envio automatico se debe configurar el parametro FL en ~523c, 5485 o bokH
segun el puerto a utilizar y configurar el puerto correspondiente en modo DEMAND (ver
3.4.11). La trama enviada depende de la configuracién del formato del puerto serie ror.

ATENCION: Los formatos F4 y F6 no son aptos para esta aplicacion. F4 (valor del ADC)
manda 00000 y F6 (conexién a repetidor) manda el contenido actual del display.

2.8.4.2.2 Comandos para modo peticion
Son los comandos para comunicarse en el modo check-weigher. Todos los comandos incluyen
en la respuesta los tres caracteres del comando mas la respuesta propia del comando. (ver
6.7)

2.8.5 Funcionamiento por nivel de peso

Para iniciar una pesada por nivel de peso el parametro SEFA-t debe estar configurado en nEE.
En este modo de trabajo la orden de inicio de pesada se genera cuando el peso neto supera el
valor configurado en £+ 19,

Una vez terminada la pesada, el peso debera bajar de un valor programado para poder iniciar
una nueva pesada (rearme). Este valor de peso es el programado en el parametro £r "9 menos

el programado en el parametro bHnd.

Los parametros del menu que determinan el disparo por peso son los siguientes:

StA-E: Debe configurarse en nEE para indicar activacion por peso.

- 19 Peso de inicio del proceso.

bAnd: Valor para rearmar el proceso. Cuando el peso neto desciende por debajo del
valor £r 19 — bAnd se rearma el proceso. Esto significa que el equipo esta
esperando un nuevo trigger (subida de peso neto > £r 19) para iniciar una nueva
pesada. ATENCION: el valor de £r 19 —tAnd >0

LCARCEL  Posibilidad de abortar el ciclo, opciones: oFF/on. Si esta en ony el peso
desciende por debajo de £ 19 — bAnd durante la fase tiempo de espera, se

cancela la operacion y el equipo queda a la espera de un nuevo trigger.
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2.8.5.1Descripcidn grafica del disparo por nivel de peso.
Ejemplo pesaje simple:

PESO
r
r r r 1
i i i i
i i i i
i i i i
I i I
i i
i i i
I I I
i i i
. : : :
ol = N A :
i i i
Er 8 - B oo :
T T2 T3 >
TIEMPO
Pesaje normal | Espera | Captura ; Muestra i Pesaje normal
— | —
(] ﬁ‘a?"‘l | P \
ool E_ AL E_dhb 4

Rearme
Figura 2.8.5.1.1 Grafica Check-weigher en pesaje simple

En este ejemplo tenemos las siguientes fases:

T1:

T2:
T3:

T4:

T5:

El equipo esta en modo pesaje normal y el peso supera el valor de disparo programado en
el parametro £r 19 pasando a la fase de Espera.

Pasado el tiempo de espera (pardmetro £ _dtL) pasamos a la fase de captura.

Pasado el tiempo de captura (parametro £_ALL) se calcula el peso y se muestra en
pantalla.

Pasado el tiempo de mostrar el peso (parametro & _d 15) el equipo vuelve al modo de
pesaje normal mostrando el peso de la bascula.

El peso desciende por debajo del valor de disparo menos la banda (parametros £ 15 y
bHnd) esto provoca el rearme del sistema y ya es posible iniciar un nuevo ciclo de pesada.
Si no se llega al punto de rearme no se iniciard una nueva pesada aunque el peso supere

el valor programado en £r 5.

Ejemplo con cancelaciéon automaética:
Este ejemplo requiere que el parametro LARLEL esté en on.
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PESO

—
RS PRV PN\ 1
—
wW

K T2 T5 TeIT? >
TIEMPO
. Pesaje .
Pesaje normal 1 Espera normal Espera Captura Muestra Pesaje normal
i« Pt Pig—>i
A Er_dEL b ALD E_dGA
Cancela espera Rearme

Figura 2.8.5.1.2 Gréfica Check-weigher en pesaje con cancelacion

En este ejemplo tenemos las siguientes fases:
T1: Elequipo esta en modo pesaje normal y el peso supera el valor programado en £ 5. El
equipo pasa a la fase de Espera.
T2: Durante el tiempo de espera el peso baja por debajo del valor £r |
fase Espera y vuelve al pesaje normal.
T3: El peso vuelve a superar el £~ 13 y volvemos a la fase de Espera.

T4: Pasado el tiempo de espera (parametro £ _dEL ) pasamos a la fase de captura.

S — bH~d. Se cancela la

T5: Pasado el tiempo de captura (parametro £ _ALL) se calcula el peso y se muestra en
pantalla. _

T6: Pasado el tiempo de mostrar el peso (parametro £ _d 5) el equipo vuelve al modo pesaje
normal.

T7: El peso desciende por debajo de kr {59 — bRnd esto provoca el rearme del sistemay ya es

posible iniciar un nuevo ciclo de pesada. Si no se llega al punto de rearme no se iniciara
una nueva pesada, aunque el peso supere el valor programado en £r 5.
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2.9 Aplicacion Dosificador (F iLL)

2.9.1 Generalidades
Esta aplicacion permite realizar una dosificacion por carga o descarga mediante una orden de inicio.

Métodos de arranque de una dosificacion:

1. Teclado (tecla @)

2. Automaético al poner un recipiente sobre la bascula (solo en carga).

3. Entrada digital

4. Mediante comando serie (MODBUS, Protocolo simple o Bus de Campo)

Modos de dosificacion:
1. Carga peso bruto

2. Carga peso neto
3. Descarga peso neto

Funcién inicial y final de dosificacion:
1. Funcidn inicial: Se ejecuta antes de iniciar la dosificacion (tarar, borrar tara, activar relé...)
2. Funcion final: Se ejecuta después de finalizar la dosificacion (tarar, borrar tara, activar
relé...)

2.9.2 Funcionamiento desde teclado

Pulsar tecla F @
e Segun configuracién del parametro (H5F), el equipo pedira el peso de dosificacién deseado
(EAFSEE)

e La dosificacién puede ser a 1 o 2 velocidades

o Sise pulsalatecla @ durante la dosificacion, la aplicacién entra en modo pausa.
Pulsando de nuevo la misma tecla, continta la dosificaciéon

o Pulsando +® se termina la dosificacion, si el equipo esta en pausa
e Alllegar a EA-SEE termina la dosificacion

e Sise entra en modo error, pulsando la tecla @ se continda la dosificacion y con +®
se cancela

2.9.3 Funcionamiento desde entrada digital

e Pulsando la tecla @ se accede a la modificacion del peso de dosificacién deseado (EA-5EE

e Se activa la entrada configurada como inicio ( .5ERrkE)
e Segun configuracion del parametro (F5F), el equipo pedira el peso de dosificacién deseado
(EA-SEE)
e Alllegar el peso al ER-SEE termina la dosificacion
e Laentrada externa PAUSE detiene la dosificacion temporalmente (modo pausa). Con
I.Conk fcontintay con 1CARCE cancela la dosificacion

2.9.4 Funcionamiento desde comandos MODBUS:
¢ Inicio de dosificacién
o Utilizando el comando 10d (START registro 41001) inicia la dosificacién con los valores

a dosificar (EA-SEk) y material en cola ( inFL 15) configurados en el ment del
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indicador. Esta opcion és recomendable si se desea variar el peso a dosificar de forma
manual desde el teclado del indicador. Estos valores se guardan en la memoria NVM.
o Utilizando el comando 13d inicia la dosificacién con los valores escritos previamente en

los registros de datos de comando £A-SEE (41002, 41003). Esta opcién és
recomendable si se desea variar el peso a dosificar de manera automatica (sin cambiar
el valor de cola) mediante comandos MODBUS. Estos valores no se guardan en la
memoria NVM.

e Alllegar el peso al EArSEE termina la dosificacion.

e Durante la dosificacion se pueden usar los siguientes comandos MODBUS: PAUSA(12d),

STOP (15d), CONTINUA (14d)

Para mas detalles sobre la utilizacion del registro de comandos ver apartado 6.5.7 del manual de
usuario.

Inicio de dosificacion mediante comando 13d

Escribir el peso final deseado (EA-5Ek) en los registros de datos de comando 41002 y 41003 (el
valor se escribe como un long sin tener en cuenta el punto decimal, por ejemplo: si el indicador esta
ajustado a un decimal y se requiere dosificar 10,5 kilogramos se escribe 105 en los registros de datos.
Una vez escrito el peso final se escribe el comando 13 en el registro de comando (41001).

En caso de enviar un comando en un momento inadecuado, el equipo devuelve la excepcion Slave
Device Busy (codigo 06). Por ejemplo: si estando en reposo se envia el comando PAUSA (cédigo 12)
el equipo respondera al comando con la excepcion 06 porque no puede pasar a pausa estando en
reposo.

En los Input Registers 30060 a 30071 se accede a la informacion del proceso de dosificacion y del
peso dosificado al término del proceso.

2.9.5 Protocolo simple:

Para utiliza el protocolo simple se debe configurar el modo del puerto serie a utilizar (en RS485 o
en RS232) en DEMAND. Existen una serie de comandos para pedir los datos al equipo y controlar la
aplicacion. Todos los comandos incluyen en la respuesta los tres caracteres del comando mas la
respuesta propia del comando. Se puede consultar todos los comandos en el apartado 6.8.

2.9.6 Funcionamiento con arranque automaético

e Pulsando la tecla @ se accede a la modificacion del peso de dosificacion deseado
(ERFSEER)

e Se sitta un contenedor sobre la bascula.

e Siel peso esta dentro del margen configurado en los parametros Limite inferior tara
(ERFEL) y Limite superior tara (EA-E.H) durante el tiempo programado en Retardo arranque
(5krk.dl) y el peso es estable, arranca la dosificacion

e Segun configuracién del parametro (R5F), el equipo pedira el peso de dosificacién deseado
(ERFSEER)

e Alllegar a £A-SEE termina la dosificacion.

e Se puede pausar o cancelar la dosificacién utilizando los diferentes medios: teclado,
entradas digitales o comandos serie.

e Siesta configurada la indicacion del resultado al final de la dosificacion esta se cancela
cuando el peso desciende o iguala al valor programado en Limite inferior tara (EA-E.L)
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Antes de inciciar el arranque automatico se hacen las siguientes comprobaciones:
e Se comprueba que no exista ninguna sefial de bloqueo activada

e Eltipo de dosificacion seleccionado no puede ser DESCARGA

e Elrelé de FINO debe estar configurado

¢ Sila dosificacion es a dos velocidades el relé de GRUESO debe estar configurado

e Los valores “Limite inferior tara” (EA-E.L) y “Limite superior tara” (EFrE.H) deben estar
configurados correctamente

 Siel pardmetro “Preguntar peso” (H5h) esta en mo se verifica que se puede dosificar el peso
programado en el parametro £R-SEE

Si alguna de estas condiciones no se cumple no se inicia la dosificacién.

Ejemplo de carga con arranque automatico por peso:

Corte fino

Retardo Ckrld !

A\

Corte grueso

Retardo Ckrl.dd

Estabilizacién, captura peso e Salida indicaci6n resultado por
indicacion resultado en display peso (contenedor retirado) (2)

Colocacion :"l: oo ;;'l:,'
contenedor

en bascula Inicio Carga grueso Inicio Carga fino (1)

Figura 2.9.6.1 Ciclo de funcionamiento automatico

(1) Para el inicio de la carga el tiempo Retardo de arranque (St .oLAY) empieza a contar cuando el

peso entra en el rango programado (EA-E.L < peso < EAFEH). Si el peso se sale de este rango

durante este tiempo, el timer vuelve a empezar desde cero cuando el peso entra de nuevo en el

rango. Ademas, se requiere estabilidad para continuar, esto significa que, aunque haya expirado

el tiempo de retardo de arranque el proceso no continuara hasta que el peso se vuelva estable.
(2) La Salida de la indicacion del resultado puede ser por peso al retirar el contenedor, por tecla

pulsando o por tiempo pasado el tiempo End. ind.
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2.9.7 Eventos durante la dosificacion
Durante la dosificacion pueden aparecer los eventos: PAUSA, ERROR y BLOQUEO

2.9.7.1PAUSA

En este modo se detiene la dosificacién temporalmente. El mensaje de PAUSEC se alterna en la
pantalla con el peso dosificado y el peso de la bascula.

Se entra en este modo cuando el equipo esté dosificando y se produce alguna de las siguientes
acciones:

e SepulsalateclaF @
e Mediante entrada digital PAUSE
e Mediante comando externo PAUSA a través de puerto serie o de interface de bus de campo.

2.9.7.2ERROR

El mensaje de error se alterna con el peso dosificado y el peso de la bascula.
Posibles errores:

ErrSCL Fallo bascula (Err_rEF, etc)
Err Falta de material. Se cierran los relés de fino y/o grueso

Para resetear el error y continuar la dosificacion:

e TeclaF @

e Entrada digital Continuar
e Comando MODBUS START (10d)

Para cancelar la dosificacion:

e Tecla +®

e Entrada digital CANCELAR
e Comando MODBUS CANCELAR (100d)

2.9.7.3BLOQUEO
En este estado aparece el mensaje blold (funcionamiento con arranque automatico) o Err 9
(funcionamiento con arranque por tecla o entrada digital) en pantalla alternando con el peso dosificado
y el peso de la bascula.
Se entra en este modo cuando se activa la entrada digital BLOQUEO.
Se sale de este modo en los siguientes casos:

e Desaparece la sefial externa de bloqueo. El proceso contintia desde el punto en donde

aparecio la sefial de bloqueo.
e Se activa la entrada digital CANCELAR: se finaliza el ciclo.

e Se cancela con +®: se finaliza la dosificacion.

¢ Comando MODBUS CANCELAR (100d): se finaliza la dosificacion.

e En funcionamiento con arranque automatico, si desaparece la condicién de arranque de
dosificacion.

2.9.8 Indicaciones durante la dosificacion:

Durante el proceso aparecen los siguientes mensajes: c
Durante el Retardo arranque (5t.d_AY) aparece eI mensaje St
Durante la ejecucion de la funcion inicial aparece: i i.-Un
Durante la dosificacion aparece el peso dosificado con un punto decimal al final del ultimo digito.
Durante el tiempo de espera final aparece el men_saje UA i _E alternando con el peso dosificado.
Durante la ejecucién de la funcion final aparece: End.FLUn
Cuando esta en pausa: PAUSE (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).
Cuando esta bquueado n':ll_Cn_FD (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).

Cuando hay un error: £~ XXX (alternando con el peso de la bascula y el peso dosificado).

EAFE.
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3 Configuracién

3.1 Introduccidon

Dentro del menu de configuracién/calibracion del indicador, encontramos diferentes parametros:
a) Los de libre acceso, que siempre podemos leer y modificar.

b) Los protegidos, que sélo se pueden ver y/o modificar bajo determinadas condiciones. Dentro
de este tipo de pardmetros se distinguen dos tipos:

-Parametros metroldgicos: Estos afectan al contador del nimero de calibraciones y en los
esquemas se acompafian del simbolo ®. Para poder modificar estos parametros es necesario
introducir correctamente el PIN y que el switch de calibracion (ver figura 3.1.1) esté en su
posicién de desbloqueo en el momento de entrar en el menu de configuraciéon. En caso de
acceso remoto, ademas serd necesario tener el precinto software abierto.

-Parametros no metrolégicos: Estos NO afectan al contador del nimero de calibraciones y en

los esquemas se acompaiian del simbolo [*]. Para poder modificar estos parametros sélo es
necesario introducir correctamente el PIN independientemente de la posicion en la que se
encuentre el switch de calibracion o el precinto software.

El contador de calibraciones se muestra en el display al poner en marcha el indicador.

3.1.1 Switch de calibracién

Aplicable a versiones SWIFT RAIL y PANEL. Para impedir a
mecanicamente el acceso a los pardmetros protegidos of' orncelL @ o
metroldgicos, existe un switch situado en la placa del indicador. -

En su posicion izquierda/inferior los parametros estan & g 8 o é % >
mecanicamente desprotegidos y en su posicion derecha/superior, ® D 5 HwWuw —

estan protegidos.
Figura 3.1.1 Detalle switch
calibracion para SWIFT RAIL y
SWIFT PANEL

3.1.2 Precinto software

El precinto software (o calswitch software) permite bloquear el acceso a los parametros protegidos
del equipo y a la actualizacion del software a través de comandos serie.

Se puede consultar, abrir o cerrar el precinto software a través de comandos serie. Cuando se
“abre” el precinto se incrementa automaticamente el contador de calibraciones (aunque no se
modifique ningun pardmetro) para que quede evidencia de la accién.

Para las versiones de SWIFT RAIL y PANEL (teclado + display 7 segmentos) el precinto software
no se tiene en cuenta cuando se manipula el equipo por teclado, Unicamente se tiene en cuenta el
switch de calibracién (junto con el codigo PIN entrado).

Si el switch de calibracion esta en la posicion protegido los parametros protegidos no podran ser
modificados independientemente del estado del precinto software.

De igual forma, si el switch de calibracion esta en la posicidon protegido no se podra actualizar el
software del equipo independientemente del estado del precinto software.

La siguiente tabla muestra las condiciones necesarias para la modificacién de parametros
protegidos y acceso al modo actualizacion del software a través de comandos serie:

precinto software abierto precinto software cerrado
Switch de calibracién abierto Permitido Blogueado
Switch de calibracién cerrado Blogueado Blogueado

Tabla 3.1.2.1 Relacién de permisos usando comando serie
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La siguiente tabla muestra las condiciones necesarias para la de pardmetros protegidos y acceso al

modo actualizacién del software:

precinto software abierto precinto software cerrado
Switch de calibracion abierto Permitido Permitido
Switch de calibracién cerrado Bloqueado Bloqueado

Tabla 3.1.2.2 Relacién de permisos usando el teclado

3.1.3 Estructura basica del menu

—( Scale Def )—( Opciones )—( APPLI

Serie
RS-485

Serie
RS-232

H Ethernet* )—( Profibus* )—( Profinet* )—

Profinet (PnEk)
Ethernet T a- |
Ee. P CE IUE | SERE 1o

Profibus (FbUS)

(ACE 'UE | P Con | Sn Con )(Rdd)

Serie

RS-232 (-5-232)

(EYPE |Add | For | bAUd | PA-| oll.-AEE | EE- | EESE )

Serie RS-485 (-5-485)

(EYPE | Add | For | bAUG | PA- | oll.-AEE | EE- | Prok | EESE )

Aplicacion (APPL 1)

(PonE | CHECF |FULL)

Opciones (ot lon)

[F LEEF | BARD | PEF lod | EAFELL |ERFESA | LAAS | Lol |Pre | Prkb_k 1 E. id )bl Ind ]

Scale Def (dEF)

(£AP |3 | dP | B-ErAC | O-EoP | DSEAE | UndErl |Un i )

Sal,ldg Salida Digital En_trq_slda Calibracion cal
Analdgica Digital con massas

entas )
mV. Herramientas
He )

Herramientas (Ut i)

(HrES |5 19-AL | P_CAL | P-ESEE | UPSALE | CAL_PL | UPLoAd )
Calibracion mv. (CAL 2)

(LCAP|

Lno 150 | 0Ero | dEAd.L )

Calibracion con

masas (CAL 1)

(0Ero|5PAn | FSPAA |L |l ta O L b t)

Entradas Digitales (d- in)

(d.in_no [EYPE 1[FUAC ! EESE )

Salidas Digitales (d_oUt)

(d_allen UL 1|EYPE 11FEL 1E- P | bd !|HY !|d_Lel !|Hold!|dELAY | |EESE)

Salida Analégica (F-oUk)

(EYPE | obEPUE | Errar | Aol _0 | Aalc _F | Aol FO | Aol FF | EESE )

Figura 3.1.3.1 Esquema general del menu
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Para entrar en el menu de configuracion, es necesario, seguir los siguientes pasos:
((Epeer en el Mend ) Pulsa la tecla &
de configuracion. .
y sin soltar pulsa
la tecla o< .

El indicador mostrara el Id.
Con los cursores derecha e izquierda
(o000 seleccionamos el digito y con el cursor
A

A 4

arriba seleccionamos el valor del digito.

U

Una vez introducido el Id
d 2802 2802, aceptamos el valor
mediante la tecla ¢’
Figura 3.1.3.2 Entrar en el menu de configuracion

|

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional), entramos en el menu de
configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos
mover por todo el menu de configuracion.

—»( Scale Def H Opciones H APPLI HSerie RS—485)—D(Serie RS-232)—>( Profibus* )—»( Profinet* )—
Salida } - Entrada Calibracion )
L{Ethemetjlp*)—b( Analogica )—»(Sallda DlgltaD—b( Digital )—b( con masas )—»( calmv. )—D(Herramlentas}

*No disponible en todas las versiones del dispositivo.
- ol

Con enter = validamos. Si obviamos la introduccién del Id (pulsamos la tecla Enter = con
indicacion 0000) o introducimos un cédigo incorrecto, accederemos al menu pero sin la posibilidad de
modificar los parametros denominados protegidos, marcados con una ®_ El cédigo de acceso de
fabrica se puede encontrar en la pagina i y NO se puede modificar.

Una vez entrado en el menu de calibracién y configuracion, el display mostraré la posicion en
gue nos encontramos.

Para moverse dentro de los menus se deben utilizar los cursores. Para moverse en un mismo

nivel los cursores de izquierda < (<) y derecha » (»), para cambiar de nivel las teclas enter

Q" =

= yexit * . Unavez seleccionado un parametro, si se desea madificar, pulsar la tecla enter e

A

introducir el valor deseado mediante los cursores incrementar (A) y los selectores de digitos

ol

. ., . . 7 O}
(<») o elegir una opcion con («®), segun corresponda. Para aceptar la eleccion pulsar Enter =

Para salir del menu se debe pulsar la tecla Exit 5 .

Se recomienda imprimir los pardmetros de calibracion, una vez el sistema esté configurado,
usando la funcién P_cal del submenu opciones (ver 5.3).

La introduccion de valores y el desplazamiento por los digitos del display, se realiza con la
siguiente sistematica para coeficientes con mas de 6 digitos:

siempre off

20«
NET
PT

4 digitos de valor
Posicion

Al entrar:
Se usan las teclas («») para desplazarse por los digitos.
Se usa la tecla (A) para modificar los valores.
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\/
[ ] -— -—
0 | [ O R A Posicion en digito 1, sélo se puede realizar desplazamientos
o | [ Y a la izquierda.
/N
\/
o o o Al pulsar (<€) se desplaza al digito siguiente.
= | _ 1
/\
\/
St o | g
NET
T B I R
/\
\/
el 0 La dltima posicion a la izquierda es el digito del
T r N | signo. No se pueden realizar desplazamientos a la
7\ izquierda ( «).
\/
o |'_-| - |_-_| |:| ] Para cambiar los valores de los digitos o el signo (en
] | A R | la posicién “P”), pulsar (A).
/\

3.2 Definicion bascula

Dentro del nivel de la definicién de bascula, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 3.2.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menu de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de
configuracion.

( )—(Herramientas)—( Scale Def )—( Opciones )—( )

Scale Def
(EEENER)
\ Cap Div Dp Zero Track
—(AF )@ 1)L (EEEEEE)
‘ " '
Entrar',v.alor (112151 10120 50) [mﬂﬂmﬂmaﬂmﬂ [ o'F|.'3.“:'-d| id| ]
numérico N 0.0000 d|3d | Hd | 52

e =06 r=ilG F=NG

\_»( Zero Range Auto Zero UnderL Units
[CL-[e[oPT D—((ElSE[ AL [eD—((Llel [T D——([ e [E] | —
A 4 A 4 A 4 A
19 0 (oFF jor) (ot 1-23d) (F91E|9)Ltb [o]norE)

e e e r=1lG)

Figura 3.2.1.
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3.2.1 MAX (CAP)
Capacidad maxima de la bascula.

322 DIV
Valor del escalon de la bascula. Mediante los cursores se seleccionara el valor deseado.
3.2.3 DP (dP)

Situacioén del punto decimal. Mediante los cursores se posicionara el punto decimal para que el
escalon de la bascula este en las unidades de la capacidad de la bascula.

3.2.4 ZERO TRACK (0-trRD)
Banda en la que el seguidor de cero actuara. Se hara un cero automatico, si el peso esta dentro
de la banda seleccionada y es estable.
La:';_gpciones posibles son:

oFfF: Funcién desactivada
054 + 0.5 divisiones
o + 1 division
co: + 2 divisiones
3d: + 3 divisiones
Hd: + 4 divisiones
Sd: + 5 divisiones

El Indicador realiza el seguimiento de peso, en orden de 0,5d/seg.

3.2.5 ZERO RANGE (0-toP)
El limite permitido para las funciones de cero (tecla »0- y seguidor de cero).
Las opciones posibles son:
19%: Permite realizar un cero, si el valor de peso es < 1,9% de la capacidad
maxima.
I00%: Permite realizar un cero para el 100% de la capacidad maxima.

3.2.6 AUTO ZERO (0.5tArE)
El indicador realiza un auto cero al encender el equipo, es decir, pone a cero la indicacion de la

bascula.

Las opciones posibles son:
o Funcién activada
o Funcién desactivada

Recomendacion:
Para Silos/ Tanques/ Tolvas en posicién oFF
Para plataformas en posicién o

3.2.7 Limite rango minimo (UndErl)
Seleccion del punto en el que el equipo indica el error de sefial de entrada inferior al rango

minimo !!!!!!

Las (')Jociones posibles son:
X [

=L Rango inferior igual al rango maximo cambiado de signo.
-cld: Rango inferior igual a -20 divisiones.

3.2.8 UNITS (Un i)

Unidad de peso de la bascula.
Las opciones posibles son:

) : ;

(=3 Kilogramos Lb: Libras
E: Toneladas o Onzas
9 Gramos monE: Ninguna
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3.3 Opciones

Dentro del nivel de opciones, podemos encontrar los pardmetros que se ven en la figura 3.3.1
Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremaos modificar pardmetros

protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menud de configuracién.

( )—( Scale Def )—( Opciones )—( APPLI )—( )

1

Opciones
o|PlE| afn
y Filtro Banda Periodo Auto Borrado Tara
FT JL]EfE]- BERERN [PIE[] {old (BEEEER)
[<—]|[=] || [—] [—>]
py = — y
ofFF |2 |4916 18101 oFF | 852 | id|2d 25| 50 | 100 | -
- 9 C i Tary] Mo, JCh on | o
NI RGIRE |5d i0d 50| 200 | 250
2o 12y N | SO0 | 000

A 4

£lS[A (AEE

Idioma

Bloqueo Tecla

T )

[ [ D—(AlE

[ )—

J

(on | oFF) (SPR|Por [Fr

£ |E9| 96 |CRE) @uﬁa@

(entrar valor numérico)

+

+ +

[«<1[P]

Ticket Ticket ID Display Ciego
- EEEREN) ((EREEEN)
ofF | ESE (entrar valor numéric@ (oFF|E‘|5| 1020 3:‘3'|'-'5|58)

+ +

Figura 3.3.1 Opciones

3-6



Configuraciéon

3.3.1 FILTRO (F iLEEr)

Nivel de filtrado. Permite elegir entre diferentes niveles de filtrado o desactivarlo. Cuanto mayor
es el valor seleccionado, mayor es el nivel de filtrado y mas estable es la lectura, aunque se introduce
un retardo en la respuesta.

Las opciones posibles son:
[ I g

oFF 2,45 8,10, 12, 4,15 6,11, 18,19, 20,22, cH
Hay disponibles 2 tipos de filtros:
- Para pesaje dinamico (Filtro = 2...12): Filtros de tipo FIR, paso bajo de 4° orden,

caracterizados por su frecuencia de corte y rpida respuesta (ver tabla).

- Para pesaje estatico (Filtro = 14...24): Filtros de tipo IIR, con varios bloques de medias moviles
(FIR) retroalimentadas, caracterizados por su tiempo de estabilizacion (ver tabla) y que
permiten obtener una lectura del peso més estable.

A continuacién, mostramos la tabla de equivalencias entre el tipo de filtro, tipo de pesaje,
frecuencia de corte (si aplica) y tiempo de estabilizacion (Settling Time).

Filtro Tipo Frecuencia Tiempo de estabilizacion 100%
pesaje corte (SETTLING TIME) (*)

OFF - - -

2 125 Hz 65 ms

4 3 50 Hz 67 ms

6 € 20 Hz 85 ms

8 s 10 Hz 85 ms

10 &) 5 Hz 85 ms

12 2 Hz 125 ms

14 - 285 ms

15 - 492 ms

16 - 600 ms

17 3 - 966 ms

18 & - 1305 ms

19 4 - 1342 ms

20 - 1568 ms

22 - 2200 ms

24 - 2732 ms

(*): Tiempo gue tarda el equipo en estabilizarse frente a un cambio en la sefial de entrada.

En la figura 3.3.1.1 se representa graficamente como responde el filtro con respecto a la
respuesta del ADC frente a una variacion de peso en la entrada, mostrando el tiempo de estabilizacion
(SETTLING TIME).

ADC Indicator
Response
e Filter Response
o)
=
“— T
< > [
|
= P |
/ |
|
|
/ |
|
|
|
; |
€ =~ Time (ms)
Settling Time
Figura 3.3.1.1
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3.3.2 BANDA (bAnd )

Dentro de este menu encontramos paradmetros que nos ayudaran a definir la estabilidad del
sistema. Para cumplir la condicién de estabilidad debemos cumplir que: el peso no debe superar la
banda definida, en un periodo de tiempo determinado.

Banda de movimiento de la indicacion, fuera de la cual no se indica estabilidad.

orF: Desactivar funcién (el equipo marca siempre “peso estable”)
0.5d: Media divisién
(= Una division
oo Dos divisiones
Sa: Cinco divisiones
i0d: Diez divisiones

3.3.3 PERIODO (PEr lod )

Dentro de este menu encontramos parametros que nos ayudaran a definir la estabilidad del
sistema. Para cumplir la condicion de estabilidad debemos cumplir que: el peso no debe superar la
banda definida, en un periodo de tiempo determinado.

Periodo de tiempo, en el que queremos que el peso se mantenga dentro de la banda de
estabilidad seleccionada.

Las posibles opciones son:

£ 25 milisegundos
50 50 milisegundos
00 100 milisegundos
50 150 milisegundos
col 200 milisegundos
250 250 milisegundos
600 500 milisegundos
1000 1000 milisegundos

3.3.4 AUTO BORRADO TARA (ERFELL)

Permite quitar la tara automaticamente.
Las posibles opciones son:
o, oFF

Si la opcién esta en oFF entonces el auto borrado esta desactivado. Esta opcion es la
configuracién predeterminada del equipo y en la cual la tara se mantiene activada hasta que se
desactiva manualmente (ver 2.5.2). Cuando la opcién es on entonces la tara actlia de la siguiente
manera: si al retirar el peso el valor de éste se encuentra dentro del rango de % de division alrededor
del cero (LED de cero encendidos) el equipo automaticamente desactiva la tara.

3.3.5 SALVADO DE TARA (EA-E SA)

Permite guardar la tara y utilizarla después de reiniciar indicador.
Las posibles opciones son:
om, O

Si la opcidn esta en on, cuando se realiza una tara, el valor se salva en la memoria NVM y se
mantiene tras el reinicio del indicador.
La tara se borrara de la memoria NVM al realizar un borrado manual, hacer un cero en la bascula,

realizar un auto borrado de tara ({:Fn'rE.EL), realizar una calibracién o validar parametros del menu

EAFESA.

ATENCION: El nimero de escrituras permitidas por la memoria NVM es limitado. Aunque este
limite de escrituras es elevado (1.000.000 tipico) se debe evitar activar esta opcién en equipos que
taren constantemente (maquinas automaticas).
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3.3.6 IDIOMA (LANS)
Idioma. Puede elegir entre diferentes idiomas para el ticket de impresion.

Las q.pciones posibles son:
SPA: Espariol
Por: Portugués
FrE: Francés
£n9: Inglés
SEr: Aleman
CAE: Catalan

3.3.7 BLOQUEO TECLA (Lol)
Bloqueo del teclado. El tratamiento de pardmetro se realiza con un nimero binario de 5 digitos.
El valor 1 bloquea la funcion y el valor 0 la desbloquea.
Las opciones posibles son:

514]13]2]|1
| KEYB - LOCK Bloqueo teclado
PRINT - LOCK Blogueo tecla PRINT
TARE - LOCK Blogueo tecla TARE
ZERO - LOCK Blogueo tecla ZERO
F-LOCK Bloqueo tecla F

3.3.8 MINIMO PARA IMPRIMIR (PrE)

Peso minimo en divisiones para poder imprimir, cuyo valor se puede encontrar entre 0 y 255
divisiones. Si se intenta hacer una impresién con un peso inferior al programado, aparece el error

— ]
ElcllPlcln)

3.3.9 TICKET (Prt_t )
Seleccion del tipo de ticket que se imprime con la tecla imprimir.
Las opciones posibles son:
oFF: No se imprime ticket
£S5t Ticket estandar

3.3.10 TICKET_ID (€ Id)
Edita el numero del ticket de la préxima impresion. El valor minimo es 1 y el valor maximo es

o " J
65.000. Si se introduce un valor mayor o menor al rango admitido, se muestra el error Eﬂﬂl.

3.3.11 Apagar Display (bl Ind)

Permite apagar el display del indicador (por ejemplo, para ahorro de energia).
Las opciones posibles son: OFF, 2, 5, 10, 20, 30, 45, 60.

OFF indica que el display sera siempre visible.

2..60 para seleccionar el tiempo en segundos que el peso permanecerd visible antes de apagar
el display y mostrar un punto intermitente. El teclado permaneceré bloqueado mientras el display esté
apagado.

Al activar esta funcion, mientras se esté utilizando el teclado, el display no se apagara
autométicamente. Solamente cuando se esté el tiempo estipulado en el parametro sin tocar ninguna
tecla, el display se desconectara.

Para salir momentaneamente del modo BLIND, pulsar .
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3.4 Aplicaciones: Check-weigher

En el ment APPL | se permite seleccionar y configurar la aplicacion

)—( Opciones )—( APPLI )—(Serie RS-485)—(

Aplicaciones

GFFELDD

Seleccion
aplicacién Inicio Trigger Banda
CHECK START=NE %
—— PP T D)—CEFE)—

T IlI9I [ D—(Rfel [ D—
== ==

y
mont | CHECE [F L 5-ES| P | Entrar valor A
- ,_ ‘:’ ||’|P||‘|EA': numerico "
[«]

Tiempo de espera  Tiempo de lectura peso Tiempo de muestra
EL T[] D—— LAl

Indicacién

E]-Ja[ 5] D— (&S L] D—

A 4 A A
Entrar valor Entrar valor Entrar valor Atk | In_ Cl |
numeérico numérico éri
+ +

numérico 50.50
+

+
Cancelar Totalizar Envio a PC Filtro
CIRIAICTELLD)—>(Elo AT C

AL —— L T )——CLEED)—
== =1|[=] =]|[=] ‘
(oFF |m) (off |0n|5tcn'E) ofF |r5-232] FF|8|L€| S

" n ~5-485 | botH 4516108 |9|
Eﬁ ﬁe C'II
0122124
Rechazo Limite inferior Limite superior Salida rechazo
AEEEEE DE)—%I IHI | [ (o] 1]
jr 1]
V A
ofF | JELRY | Entrar valor Entrar valor (oFF | 1123 %)
nPU numeérico numérico +
. .
Retardo rechazo Duracién rechazo Entrada rechazo
] ) 5 N ) (o 2 EEEEE
—]|[=] (] |[=]
Entrar valor Entrar valor (DFF | 3) ( off | 1123 L:*)
numérico numérico + ¥
+ *
O.Sync Test
L»(oISIHnIEI D——>(lElS[e] T ]
(oFF 1 113 3%) ( offFjon )
+ +

*Segun disponibilidad

Figura 3.4.1.1 Check-weigher
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3.4.1 Seleccién aplicacion (APP)
Permite seleccionar el tipo de aplicacion, las opciones son:

nonE: Sin aplicacion
CHEL: Aplicacién check weigher
FiLL: Aplicacién de dosificacion

Si seleccionamos la aplicaciéon CHEL se podra acceder a la configuraciéon de sus pardmetros con
las flechas izquierda y derecha.

3.4.2 Inicio (6EArE)

Se configura la forma de iniciar la pesada:

FEY: Por tecla

P Por entrada digital
FEY. InFP:  Por tecla o entrada dlgltéﬂ
nEk: Por peso neto = £r 15

3.4.3 Trigger (kr 19)

Peso de inicio del proceso cuando SERrE esta configurado en mEk.
Rango:

1div < VALOR < MAX

Comprobacion si cumple la division de la bascula

3.4.4 Banda (bRAnd)

Valor para rearmar el proceso cuando SER-E esta configurado en mEk.
Rango:

1div < VALOR < MAX

Comprobacién si cumple la division de la bascula

Debe cumplir £r 19 > bRnd

3.45 Tiempo de espera (E-dEL)
Tiempo de espera en segundos con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s.

3.4.6 Tiempo de lectura de peso (E_-ACL)

Tiempo de captura del peso en segundos con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s. Si
se programa este tiempo a cero el equipo tomard el peso actual directamente sin promediar.

3.4.7 Tiempo de muestra (E-d I5)

Tiempo de indicacién del peso en segundo con sensibilidad de milisegundos: 0.000...50.000s.
Durante este tiempo se muestra el resultado.

3.4.8 Indicacion de resultado (d 15)

Se configura qué tipo de informacién se muestra durante el “Tiempo de muestra” (punto anterior)
Las opciones disponibles son:

* Peso (n- £) — indicacion del peso calculado del producto.
* In/Out (_u‘u DUE:) — indicacion si la pieza pesada esta dentro de los limites.
* 50/50 (20_50 — se muestra en la mitad del tiempo el peso y en la otra mitad si

la pieza esta dentro o fuera de los limites.

3.4.9 cCancelar (CANCEL)

Habilita o deshabilita la cancelacién del ciclo en curso:
ofF: No es posible cancelar el ciclo de pesaje una vez iniciado
o Se permite la cancelacion del ciclo

Si SEAFE # nEE se puede cancelar pulsando durante la fase de Espera o Captura.
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Si 5tArE = nEE se cancelara el ciclo automaticamente si durante la fase de Espera el peso neto

baja por debajo de £r 19 — bAnd.

3.4.10 Totalitzar (EokAL)

Habilita o deshabilita el modo totalizador:

; No se realiza totalizacion.

o Los resultados se acumulan en un total junto con el nimero de pesadas. Se

pierden al apagar el equipo.
Los resultados se acumulan en un total junto con el nimero de pesadas Misma
funcionalidad que la opcién or pero guardando los resultados en memoria no
volatil: al apagar y encender el equipo se conserva el total y el nUmero de
operaciones. Se debe tener en cuenta que la memoria no volatil tiene una
limitacién de ciclos de escritura (1 millébn aproximadamente) a partir de los
cuales puede dejar de funcionar. Por lo tanto, no se recomienda activar la opcién
S5torE en una maquina automatica que realice muchos ciclos.

3.4.11 Envio automaético por puerto serie (PC)
Envio automético por puerto serie (protocolo simple).

ofF: Envio por el puerto serie desactivado

r5c'3c; Envio por el puerto serie RS232 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
~5485: Envio por el puerto serie RS485 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
bokEH: Envia por los 2 puertos (los puertos deben estar configurados en DEMAND)

3.4.12 Filtro (F LEErF)

Nivel de filtrado. Permite elegir entre diferentes niveles de filtrado o desactivarlo. Cuanto mayor
es el valor seleccionado, mayor es el nivel de filtrado y mas estable es la lectura, aunque se produce
un retardo en la respuesta. Este filtro actia exclusivamente durante el tiempo de lectura de peso del
CheckWeigher. Las caracteristicas son las mismas que en el apartado FILTRO de OPCIONES (ver
3.3.1).

Las opciones posibles son: _ _
ofF, 2,456,810, 12, 4,15, 16,117,188, 20,22, 4

3.4.13 Activacion de rechazo Pasa/No-pasa (n‘n':_x'n':n'_::)

Activacién de la funcion de rechazo de productos mediante la funcion Pasa/No-pasa. Mediante
esta funcion, los productos pesados con la aplicacion Checkweigher podran ser rechazados si se
encuentran fuera de los umbrales configurados.

oFF  —funcion desactivada

dtL Y — el empujador se activa después de un tiempo programado

inPUE — el empujador se activa mediante una entrada digital (p.ej. fotocel-lula)

3.4.14 Limite inferior (~.L0)

Umbral inferior para la activacion de la funcién de rechazo de productos mediante la funcion
Pasa/No-pasa. Cuando el valor de peso sea inferior al valor configurado, la salida digital
correspondiente al rechazo del producto se activara.

El valor seleccionado debe ser compatible con el escalén configurado en la bascula.

]
1

3.4.15 Limite superior (m.F )

Umbral superior para la activacion de la funcién de rechazo de productos mediante la funcion
Pasa/No-pasa. Cuando el valor de peso sea superior al valor configurado, la salida digital
correspondiente al rechazo del producto se activara.

El valor seleccionado debe ser compatible con el escalén configurado en la bascula.

3.4.16 Salida rechazo (~.oUE)

Configuracion del relé de salida digial para la utilizacién del rechazo de la funcion Pasa/No-

pasa.
| ':I

Valores: mont, 12 34
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3.4.17 Retardo del rechazo (n‘.u::'Eu'_vD:"_u')

Tiempo de retardo para la aplicacion de la sefial de rechazo. Este tiempo puede ser contado
desde el momento del arranque de la funcién checkweigher o desde la sefal externa de trigger para el
rechazo (dependiendo de la configuracion del parametro rc acw .

Rango: Osec ... 20s, resolucion 0,1s

Valor por defecto:  Os

3.4.18 Duracion del rechazo (l-.Hl_ll_D')

)
Tiempo durante el cual la salida de rechazo estéa activa, para poder realizar el rechazo del
producto.
Rango: Os ... 20s, resolucion 0,1s
Valor por defecto:  0’5s

3.4.19 Entrada rechazo (~. inuk)
Configuracion de la entrada digital para el impulso de la fotocélula de rechazo de la funcién
Pasa/No-pasa. o
Valores: mont, 12,3

3.4.20 Salida “ocupado” (l:l.n':lf_n'S"J)

Configuracién de la salida digital que se activara cuando el sistema tenga 4 productos en
proceso (un producto en pesaje, dos productos en transporte y un producto en la zona de rechazo).
Cuando uno de los productos salga del sistema, la salida ©.5495 se desconectara.

Valores: nont, |2, 3 Y

. P B B g Y
3.4.21 Salida “sincronismo” (0.22_)
Configuracién de la salida digital que se activara cuando el sistema tenga mas de 4 objetos en
proceso. Cuando esto sucede, el sistema se bloquea y se activa la salida digital configurada. Es
necesario retirar manualmente todos los objetos del sistema y pulsar la tecla@ para reiniciarlo.

Valores: monE, 12, 3

3.4.22 Test (EESE)

Indica en el display y transmite por puerto serie el resultado de la pesada dinamica en resolucion
x10 para los ensayos de puesta en marcha y homologaciones segun OIML R-51.
Este parametro no queda guardado en NVM, después de un reinicio del equipo esta funcion queda
desactivada.

Se puede acceder a este parametro y al resultado de la pesada x10 desde MODBUS y buses de
campo.

Con la transmisién automatica al PC activado (ver 3.4.11), se transmite automaticamente el
resultado x10 por el puerto serie.

Las opciones posibles son: on, oFF
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3.5 Aplicaciones: Dosificador

En el ment APPL | se selecciona y configura la aplicacion dosificacion.
Aplicaciones
HEEEEN)
Seleccion
aplicacion | Tipo Inicio Proceso
FFF L D)—"—CEFEH )T D) D)
[«=]] [«—1 (=]
(ponE [CHECH |F LD (EHA_AE [EHASH | d 5_nED)
+ +
Funcién final Relés Entradas
Eln[d] [ [ D——([[E[LA[Y9] (EEEEEE)

Figura 3.5.1 Dosificador

3.5.1 Seleccién aplicacion (RPP)
Permite seleccionar el tipo de aplicacion, las opciones son:

nonE: Sin aplicacion
CHEL: Aplicacién check weigher
i Aplicacién de dosificacion

Si seleccionamos la aplicacion F iLL se podra acceder a la configuracion de sus parametros con
las flechas izquierda y derecha.

3.5.2 Funcién (E9FE
Selecciona el modo de funcionamiento de la dosificacion.

LHANE:  Cargaenneto
CHAS Carga en bruto
g i5nk: Descarga en neto
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3.5.3

Inicio dosificacion (5ERrE)
Configura los pardmetros de arranque de la dosificacion.
Inicio

(EEEEEN)
Accion Limite inferior Limite superior Retardo de Chequeo
de inicio . tara (1) tara (1) arranque arranque (3)
—>(El-LS[E[-D—((E[RL[EL L )—([E]Al- EI-IHI)—>(|5It|d £[AS)—((EELEHEDD)H
A 4
'J' u‘n':' | [ Entrar valor ] [ Entrar valor] [ Entrar vanrj =3
[E-E‘::’ rP | Atko. ] numenco numenco numenco @
=l
Funcién Parametros de
inicial funcion inicial (2)
EENEER) (EREEEE
A 4
ofF | EA-E AE Entrar valor l
rELRYA |- b numenco
+

Figura 3.5.1.1 Inicio dosificacion
(1) Estos parametros sélo aparecen en el men si el parametro SEA-E\Er 1SEr esta en ALto.
(2) Este parametro sélo aparece en el menu si la funcién inicial seleccionada requiere parametro.

(3) Este parametro solo acttia con la funcién de Dosificacion CARGA NETA (LHA_nk)

3.5.3.1Accién de inici6 (&r /9Er)
Se configura la forma de iniciar la dosificacién, el arranque por comando serie esta siempre disponible:

gE : Por tecla

P Por entrada digital

FEY. InP: Por tecla o entrada digital

':"Uu':c: Arrangue automatico por peso. El modo no es valido para la funcién descarga
neto (d 15.nE)

3.5.3.2 Limite inferior tara (£A-£EL)

Minimo valor de peso para el arranque automatico Start (F’U::D): el llenado puede empezar si el peso es igual o

superior a este valor.
Rango:

1 div < VALOR £ MAX

3.5.3.3Limite superior tara (EA-EH)

Maximo valor de peso para el arranque automatico Start (Ffu 0): el llenado puede empezar si el peso es menor

o igual a este valor.
Rango:

1 div < VALOR < MAX

3.5.3.4Retardo arranque (S&.0L.HY
Tiempo de retardo desde que se cumple la condicién de arranque hasta que se inicia la dosificacion.
Rango:
Valor por defecto:

0.0...65.5s
0.0s
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3.5.3.5Chequeo al arranque (S&.LHED)
Este parametro tiene dos posibles valores: OFF (valor por defecto) y ON.

Solo acttia con la funcién de dosificacion CARGA NETA (LHA_nk). Si no es asi, este parametro no
tiene funcionalidad alguna.

Si el pardmetro estad en ON, al iniciar una carga se memoriza el peso actual (le llamamos tara) y
después de terminar la dosificacion, solo se permitirq arrancar una nueva si el peso iguala o
desciende por debajo del valor de tara memorizada al inicio. A esta condicion le llamamos rearme.
La intencion es evitar iniciar una nueva carga sin haber cambiado el recipiente receptor.

Hay dos casos en que el rearme se anula:
1. Al arrancar el equipo: después de poner en marcha el equipo siempre se considera rearmado.
2. Al entrar y salir del menu de SETUP siempre si considera el equipo rearmado.

Si estando el equipo en fase de rearme intentamos iniciar una nueva dosificacion, aparecera
temporalmente el mensaje Error B

Trabajando con MODBUS o Buses de campo: Cuando el equipo se encuentra en esta fase de rearme
(esperando la retirada del peso de la plataforma) se indica en los registros de estado de la pesada
actual dosificada (registro 30065 de MODBUS o registro 37 pagina 103 de los buses de campo) con el
valor 14.

3.5.3.6 Funcion inicial ( # L Flir)
Permite seleccionar una funcién que se ejecutard antes de iniciar la dosificacién.

oFF: No hay funcién
EACE: Ejecuta la funcién TARA
EL EAFE: Ejecuta la funcién Quitar una tara
~ELRYR: Activa el RELE A durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcion
rELAY.b: Activa el RELE B durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcion

3.5.3.7 Parametro funcion inicial (FH-- #)
Permite programar el parametro de la Funcién inicial i I_FlUn si esta programado como rEL
rELHY.b. Este parametro indica el tiempo que estara activado el relé.

Rango: 0.1-655s

Valor por defecto: 0.5s

7“:3
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3.5.4 Proceso (Prol)

Proceso
(EEEE
Peso final Suplemento Velocidades Secuencia relés (1) Tramo fino® Cola
—(E[RI-[SIETE((PIL[E]S] T D—((SIPIETELS] D—([Eleln[STEIE—([FL -] T D—{{n[F[L] 5D
(] |[=] (]| [=] L
v \ 4 y v \ 4 Y
Entrar valor Entrar valor he on | oFF Entrar valor Entrar valor
[ numerico ] [ numerico ] (L) @ [ numérico ] numérico
+ + + + + +
3 o Uso Salida Valor Analog Valor Analog
Correccién cola  Max. correccién®  Preguntar peso Analogica finoc Qrueso @
DI ET )T L) ([RISIH] T T D—((Bleltle] [ D—((RIFL{~[E] —({RICle[Al-[5])-
-
y A 4
l Entrar valor l on | oFF [ Entrar valorj [ Entrar valorj
[ E:S’na'lré\l’/lilc())r ] [ E:ltjl’riré\r/iig)l‘ ] numeérico L) numérico numerico
¥ + +
-
Retardo 1® Retardo 2  Falta de material
[CIEL- [ TaT D(CIEL L[l 2D—((FIELESIETHD—
lV A 4 A 4
[ Entrar valorj [ Entrar valor] [ Entrar valor]
numeérico numeérico numeérico
+ + +

Figura 3.5.4.1 Proceso
(1) Estos parametros sélo aparecen en el menu si el parametro SPEEC esta en_2 velocidades.
(2) El parametro InFL L !sélo aparece en el mend si la correccién de cola ( inFL.Lo) esté activada.
(3) Los parametros A.F InE y A.LoR-5S solo apareceran en el mend si el uso de la salida analégica (F.oUt)
esta activada

3.5.4.1Peso final (£A-5EL)

Valor de peso a dosificar si el parametro ASH esta en no.
Valor por defecto: 0

3.5.4.2Suplemento (A L5)
Porcentaje extra del valor total de peso a dosificar (x_n i 51_1_) para compensar la merma de peso que
sufre el producto con el paso del tiempo (por ejemplo, por pérdida de humedad).

Valor por defecto: 0.0% (funcién desactivada)

Valor maximo: 100%

3.5.4.3Velocidades (5FEEd)
Selecciona si la dosificacion se realiza a 1 o 2 velocidades.
i 1 velocidad
c 2 velocidades
3.5.4.4Secuencia relés consecutiva ({on5EL)
Determina el funcionamiento de los relés Grueso y Fino.
on;  Los relés se activan uno después de otro
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oFF:  Se activa primero Grueso+ Fino y después solo Fino

3.5.4.5Tramo fino (F b
Este parametro determina, junto con la cola, el punto en el que cortara el relé de GRUESO quedando
activado solo el relé de FINO.
Para calcular el punto de corte del GRUESO se resta al peso final deseado, la cola y el valor de tramo
fino programado: Valor de corte del GRUESO = Peso final - COLA — TRAMO FINO

Rang: 0 = VALOR = MAX

Valor por defecto: 0

3.5.4.6Cola ( HFL 19

La cola en una dosificacion o llenado es la cantidad de producto que sigue cayendo una vez se han
cerrado las compuertas o se detiene el sistema de control de producto. Para compensar esta caida de
material se corta el relé de FINO antes de llegar al peso deseado. Esta diferencia entre el valor
deseado y el valor de corte es la cola.

Rango: 0< VALOR = MAX

Valor por defecto: 0.0

3.5.4.7 Correccion de cola ( hFL.Lo)

Es el porcentaje de correccién que se aplicara a la COLA ( inFL 19) actual después de hacer una
dosificacion. Al finalizar la dosificacion se calcula el error final obtenido (diferencia entre el peso real y
el deseado) y se aplica el porcentaje indicado por este parametro sumandolo o restandolo al valor de
COLA (nFL 19) segtn corresponda:

CORRECCION

ValorDeCorreccion =(PesoDeseado — PesoReal )- 100

Rango: 0% < VALOR < 100%
Valor por defecto: 0 % (Desactivada: no hay correccion automatica de cola. La COLA
(mFL 19), se mantiene fija al valor programado en inFL 19

3.5.4.8Maxima correccion ( #FL.L )

Valor maximo a corregir de una dosificaciéon. Si después de hacer el célculo del valor de correccién
éste supera el valor configurado en “Maxima correccidén” sélo se aplicara esta correccion.

Rango: 0 = VALOR = MAX

Valor por defecto: 0.0 (Desactivado: sin limite de correccién)

3.5.4.9 Preguntar peso (H9*)

= No pregunta el peso. Dosifica con el EA-SEE programado
LASE: Pregunta el peso mostrando el tltimo valor utilizado
BUEFY: Pregunta el peso mostrando cero

3.5.4.10 Utilizacién control dosificacién mediante salida analégica (H.o[/b)

Parametro mediante el cual se puede utilizar la salida anal6gica para controlar la dosificacion.
on._ Se activa el control de dosificacion mediante salida analégica
oF: No se activa el control de dosificacion mediante salida analdgica

Si un equipo no dispone de salida analdgica el parametro :'_:n'.ou'_n't no aparecera.
Si A.olUk se configura en OFF los parametros A.F InE y ALoR-5 no apareceran.
La asignacion de la salida analdgica a la dosificacion es independiente de los relés. Se pueden utilizar

los 2 sistemas simultineamente.

3.5.4.11 Ajuste salida fina (HF b

Valor de la salida analdgica, durante la dosificacion con la velocidad fina.
Rango: 0...100%
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Valor por defecto: 50%

3.5.4.12 Ajuste salida grueso (Lo 5)

Valor de la salida analégica, durante la dosificacion con la velocidad gruesa.
Rango: 0...100%
Valor por defecto: 100%

3.5.4.13 Retardo control de peso 1 (£{&rL.d 4

Retardo durante el cual el equipo no sigue el peso después de abrir el relé de grueso.
Rango: 0.00s=<VALOR<9.99s
Valor por defecto: 0.00s

3.5.4.14 Retardo control de peso 2 ({&rL.dd)

Retardo durante el cual el equipo no sigue el peso después de cerrar el relé de grueso.
Rango: 0.00 s=VALOR £9.99s
Valor por defecto:  0.00 s

3.5.4.15 Control de falta de material (FEEDLH)

Permite indicar un error de falta de material. En este parametro se configura el tiempo maximo que se
permite tener la indicacién de estabilidad encendida durante la dosificacion. Si este parametro se deja
a 0 se deshabilita la comprobacion.

Rango: 0..65s

Valor por defecto: 0 s (desactivado)

3.5.5 Final dosificacion (End)

Fin Dosificacién

ELLLLTD
Tiempo Margen error Margen error Parametro
espera | Tipo de error positivo negativo Funcién final funcidn final (1)
—((BIRLEL [ El [T [HPD—((EL - [Pl o[ SD—>((EL I [l E[TD((ELl [ FT LD [E[Al L ARl
[ [==]
y A 4 y
l Entrar valor l (.'_l' 19 |PE1’[E|‘D[ Entrar valor] [ Entrar valorj oFf | LA-E | l Entrar valor l
numfrico A num+érico nurrlérico EL'tPrErlé_jELHiH nurzl-érico
| rELRE b
:
L PC Indicacion final
PLEL LT [ D—(Elld] fald)—
Y
oFF | F5-C32 | Entrar valor
~5-485 | botH numérico
I +

Figura 3.5.5.1 Fin dosificacion
@ Este pardmetro so6lo aparece en el menu si la funcion final seleccionada requiere parametro.

3.5.5.1 Tiempo espera (UH -8
Tiempo de espera al final de la dosificacion. El tiempo empieza a contar cuando se cierra el relé de
FINO. Pasado este tiempo el equipo espera a tener estabilidad en el peso. Cuando hay estabilidad se
comprueba el margen de error y se da por terminada la dosificacion.

Rango: 0.0s<VALOR<65.5s

Valor por defecto:  0.0s
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3.5.5.2Margen de error: Tipo (Err.£55
Selecciona si el margen de error se programa en peso 0 en porcentaje:
UE 19HE: Peso
DEI‘! Er: Porcentaje _

Si el error final supera el margen programado aparece el mensaje de error Err &.:
Pulsando +® se cancela el proceso.

Pulsando @ continua el proceso ejecutando la funcién final, enviando el peso y mostrando el
resultado (estas acciones se ejecutan si la configuracion lo indica)

3.5.5.3Margen de error positivo (&rr.Fo5)
Selecciona el margen admitido cuando la dosificacién excede del EA-SEE+ PLUS (ver capitulo
3.5.4.2). En funcién de la configuracion del parametro (Err.£'9F) la entrada sera en porcentaje o en
peso.
Rango: 0 < VALOR = MAX (Si trabajamos en peso)
0 < VALOR = 100.0% (Si trabajamos en porcentaje)
Valor por defecto: 0 (Desactivada la comprobacion)

3.5.5.4Margen de error negativo (£rr.nf5
Selecciona el margen admitido cuando la dosificacién no llega al EA-SEE+ PLUS (ver capitulo
3.5.4.2). En funcién de la configuracion del parametro (Er-r.£'9F) la entrada sera en porcentaje o en
peso.
Si se programa a cero desactiva la comprobacion.

Rango: 0 < VALOR = MAX (Si trabajamos en peso)

0 = VALOR = 100.0% (Si trabajamos en porcentaje)
Valor por defecto: 0 (Desactivada la comprobacion)

3.5.5.5Funcion Final (End/Fi)

Permite seleccionar una funcion que se ejecutara después de finalizar la dosificacion.

o No hay funcién
ERFE: Ejecuta la funcion TARA
CLERFE: Ejecuta la funcién Quitar una tara
rELAYA: Activa el RELE A durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcion
rELAYL: Activa el RELE B durante el tiempo seleccionado en el parametro de la funcion

3.5.5.6 Parametro funcion final (End/FHr)
Permite programar el parametro de la Funcién Final End_FLn si esta programado como rELAY.H o
rELAY.L. Este parametro indica el tiempo que estara activado el relé.

Rango: 0.1-655s

Valor por defecto: 0.5s

3.5.5.7 Envio automatico por puerto serie ()

Activa o desactiva la opcién de enviar automaticamente el resultado de la dosificacion por el puerto
serie. Si el puerto esté configurado en DEMAND envia una trama de peso en el formato seleccionado
en el puerto serie.

oFF: Envio por el puerto serie desactivado

r5-c3c Envio por el puerto serie RS232 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
~5-485: Envio por el puerto serie RS485 (el puerto debe estar configurado en DEMAND)
botH: Envio por los 2 puertos (los puertos deben estar configurados en DEMAND)

3.5.5.8Indicacion final de dosificacion (End ind

En este parametro se configura el tiempo que permanecera en pantalla la indicacion de final de
dosificacion. Si se programa a 65.5 (valor maximo) la indicacion del peso final permanecera
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indefinidamente hasta que el usuario pulse o se retire el contenedor de la bascula en el caso de
trabajar con arranque automético por peso.
El mensaje alternaréa el texto End.do . con el peso dosificado.

Rango: 0.0...65.5s

Valor por defecto: 2s

3.5.6 Configuracion relés (rELAYS)
Menu de configuracion de las salidas digitales para la aplicacion dosificador.

Relés
CELE
Fino I Grueso Activo Pausa Error Relé A Relé B
—(IFLRIEL D——((IETe[ Al [SD— ([ [RIETE D[ [PTR[LISTED({clE] | lole (= [RL [ | [ D—>(Iel T T T H
[<]{[—=] [«—]|[—] [<—]|[=] [«—]([—=] [«—]|[—] [«—][{[—=]
Y Y ¥ Y A 4 A 4 A
onE | 12| ronE | 12| nonE | 12 | [nonE|.'|E'D [nonE|.'|EU [ncmE|f|E'D [nonE|:'|E'|
3 34 3 3|4 I 3 3+
+ + + + + + ¥

*Segun disponibilidad

Figura 3.5.6.1 Salidas digitales para la aplicacion dosificador

3.5.6.1Relé Fino(r.F b
Relé de control del caudal fino (dosificacion a 2 velocidades) o del caudal Unico (dosificacién a 1
velocidad). _

Valores: mont, | 2, 3

3.5.6.2Relé Grueso(r.Lof-5)

Relé de control del caudalgrues_o de la dosificacion a 2 velocidades.
Valores: monE, | c, 3 Y

3.5.6.3Relé activo (~ALL
Indica que la dosificacion esta en marcha.

Valores: monE, | c, 3,

3.5.6.4Relé pausa (r.AHRLS5E)

Indica que la dosificacion esta pausada.

Valores: monE, | c, 3,

3.5.6.5Relé Error (~.érror)

Indica que la dosificacion esta parada por un error.

Valores: monE, | c, 3,

3.5.6.6 Relé A(r.)

Relé que puede ser activado al inicio o al final de la dosificacion.
Valores: monE, |2 3 Y

3.5.6.7Relé B (~.H)

Relé que puede ser activado al inicio o al final de la dosificacion.

Valores: monE, | c, 3,
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3.5.7 Configuracién entradas ( inPUES)

Menu de configuracion de las entradas asociada a cada funcion.
Entradas digitales

Inicio Pausa Cancelar Continuar Bloqueo

—( LIS [E[R[-[eD(UIPIR[LISIE D LIETRl~ICIED—(LE o] [ [ D Lb]L [o]E]F )

[—]|[=] I<—I‘LI—>I [<—]|[=] (] |[=] [«—]|[=]
(nonE| :’|E‘|ED (n-:mE| v'|c_‘|3) (n-:mE| :’|E‘|3) (n-:nnE| |'|E'|5D (n-:mE| v’|E‘|?D

+ + + + +

Figura 3.5.7.1 Entradas digitales para la aplicacion dosificador

3.5.7.1Entrada Inicio ( /5£AFE)

Entrada para iniciar la dosificacion, necesario en el caso que la accion de inicio (Er 19Er) esta
programada a ‘TECLA (FE4) o “TECLA + ENTRADA'’ (FEY. inF).

Valores: monE, |23

3.5.7.2Entrada Pausa ( {FRLGE)

Entrada para pausar la dosificacion en curso.
Valores: mont, |23

3.5.7.3Entrada Cancelar ( {LARLE)

Entrada para cancelar la dosificacion en curso.
Valores: monE, |23

3.5.7.4Entrada Continuar ( {Lont

Entrada para continuar una dosificacion pausada o en estado de error.

Valores: monE, |23

3.5.7.5Entrada Bloqueo ( /bLalF)

Entrada de blogueo que mantiene la dosificacion en pausa mientras la entrada esta activada.

Valores: monE, |23
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3.6 Puerto de comunicaciones RS-485
Dentro del nivel de la configuracion del puerto de transmision podemos encontrar los pardmetros

que se ven en la figura 3.6.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

( )—( APPLI )—(Serie RS-ASS)—(Serie RS»ZBZ)—( )

Serie RS-485
(EEREEE
v Type Direccién Formato®
BEEERR (GEERER Fle[ T T T —
=)
y \ 4 — y
ofF | dE |5t | ( valor numérico ) E:_:|F€|A'3|F";|F5|F§'|J'C7|F%
ASC Mkl dRE n [FSIFOFIHFEIFg | F!
* [«] -

Baudrate Paridad Tasa transmision®
EEEERR A ] ol U] [ AlE] €]
[e=1|[=] (][]

1800 | 5500 '98”’ £ | EUEn | odd 5] 10125]50
[38483| 560 | -&'E.'J (.—.on | +.—.|.:. ) 75 180|300 600
+ +
-<_I
Terminacion” Prot* Test
(GEEEER) (GEEEEE (EEEEER)
+
<«—||[—» <«—||[—
" "
(-’:.-LF |Cr | EE |nan) (monE |~5-435)
+ +

Figura 3.6.1 Puerto de comunicacion RS-485

* Cuando el parametro TYPE estd en modo ASCIl o RTU, estas funciones no estan habilitadas.

3.6.1 MODO (£YPE)
Modo de transmision.

Las opciones posibles son:

DESACTIVADO (oFF):
DEMAND @E)
STREAM (_':n_)

ASCIl (ASL 1):

RTU (.—'.:U):

DAT (afk):

No se transmite nada

Se transmite al haber peticion externa a través del puerto serie
Se transmite siempre

MODBUS ASCII

MODBUS RTU

Protocolo compatible con DAT400/DAT500
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3.6.2 ADD (Add)

Direccion del equipo para comunicaciones en red. Podemos conectar hasta 32 equipos en el
bus.

Los posibles valores de la direccion de memoria son: 01-99

Cuando existen varios equipos en el bus todos deben de tener direcciones no coincidentes.

3.6.3 FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para DEMAND, STREAM.
Las opciones posibles son: ~

FUFRS R FH FS FE R FB RS FIDFILFIC FISFIS  (ver6.2.2)

3.6.4 BAUD (bAUJ)

Velocidad de transmision.
Las opciones posibles son:

5800, 8600, 15200, 38405, 57600, 115200

3.6.5 PARIDAD (PAr)

Seleccion de la paridad.
Las opciones posibles son:

nonE: 8 bits datos, sin paridad
ELUER: 8 bits datos, 1 bit paridad even (par)
ooo: 8 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.6.6 TASA DE TRANSMISION (oU.-REE)

el modo STREAM, es el nimero de transmisiones por segundo. Las opciones posibles son:

| C mi IC IS0 300 500
15 U EL 50 nL Su I, S

Se ha de tener en cuenta que el formato y el baudrate pueden limitar la velocidad de envio real.

3.6.7 TERMINACION (EEr)

Terminacion de los bloques de datos para DEMAND y STREAM.
Las opciones posibles son:

CrLF <CR> <LF>
i <CR>

£t <ETX>
nonE nada

3.6.8 PROTOCOLO (Prot)
Protocolo del puerto. Posibles valores:
nonE: Sin protocolo
~5-485: Protocolo propio RS-485

3.6.9 TEST (EESE)
Esta opcion permite realizar un test al puerto serie RS-485. Para pasar el test, dejar las regletas
del puerto sin conectar. El test indica PASS (PR55) si supera el test satisfactoriamente o FAIL
(-FH I_-) si no lo supera.
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3.7 Puerto de comunicaciones RS-232

Dentro del nivel de la configuracion del puerto de transmision podemos encontrar los pardmetros
que se ven en la figura 3.7.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

( )—(Serie RS-485)—(Serie RS-ZSZ)—( )

Serie RS-232
(REREEE)

v Type Direccion Formato Baudrate
—(lE]5]P EI | DAl T T D—{Flel | [ ] HAS [ )—
[«]|[=]

v £ A — —Y -
ofF | dE | 5k | Introducwvalor 'IFC |F3|FY|F5) 4800|5630 19200
ERSC numérico '""U:BI"BIFQI 58500 15600 | 1500
bl | IfE FRFBF n
-<_I
L’( Paridad Tasa transmision Terminacion Test
IPIHIr | | IE' ELE[ T T D—((L[E[SIE T D
+
.r.'.-.
(ncn'n_ |E+En ||:u_0) [ ot '! ‘l"",_'| 5":.':'5.:.'||':§'-:';'5] (._. LF ||_r-|+El: |ru:ru_)
+

Figura 3.7.1 Puerto de comunicacion RS-232

3.7.1 MODO (EYFE)

Modo de transmision.
Las opciones posibles son:

DESACTIVADO (oFF): No se transmite nada

DEMAND (dE):
STREAMt(':d:):
TIQUET(E ¥:
Ascll (A5C 1):
RTU (mEu):
DAT (c}.'%'t):

3.7.2 ADD (Add)

Se transmite al haber peticion externa a través del puerto serie
Se transmite siempre

Impresion de tiquet

MODBUS ASCII

MODBUS RTU

Protocolo compatible con DAT400/DAT500

Direccion del equipo para comunicaciones en red. Este parametro solo se usa en modo ASCII,
RTU y DAT. Los posibles valores de la direccion de memoria son: 01-99

3.7.3 FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para DEMAND, STREAM.

Las opciones posibles son:

e e N e T =T ol = = O el = A

(ver 6.2.2)
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3.7.4 BAUD (bRUd)

Velocidad de transmision. Las opcio g posibles son:
4805, 9600, 19204, 38400, 57600, 115200

3.7.5 PARIDAD (F'Flr)
Seleccion de la paridad. Las opciones posibles son:

non€: 8 bits datos, sin paridad
EUEA: 8 bits datos, 1 bit paridad even (par)
ooo: 8 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.7.6 TASA DE TRANSMISION (oU.~AEE)

En el modo STREAM, es el nimero de transmisiones por segundo. Las opciones posibles son:
15,10, 25,50 75, 150, 300, 600

Se ha de tener en cuenta que el formato y el baudrate pueden limitar la velocidad de envio real.

3.7.7 TERMINACION (EEr)
Terminacion de los bloques de datos para DEMAND y STREAM. Las opciones posibles son:

Lrif <CR> <LF>
C <CR>

Et <ETX>
nonE Nada

3.7.8 TEST (EESE)
Esta opcion permite realizar un test al puerto serie RS-232. Hacer puente entre Rxy Tx. El

indicador muestra PASS (PAR55) si supera el test satisfactoriamente o FAIL (-FH i_-) si no lo supera.

3.8 ETHERNET/IP

(Solo aparece en la version SWIFT ETHERNET/IP). Dentro del nivel de la configuracion
ETHERNET (EEH_ IP) podemos encontrar los siguientes parametros:
ACE 1JE: Selecciona si se utiliza o no el bus de campo (valor por defecto ON)
P Con: Configura la direccion IP (Valor por defecto 0.0.0.0)
Sn Con: Configura la mascara de subred. (Valor por defecto 0.0.0.0)

Para mas informacion consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web
de Utilcell en el apartado de informacién de producto del SWIFT

Serie RS-232 -  Ethemet/IP Salida
Analégica

ETHERNET/IP
INEG)

i Activo Direccion IP Méscara Subred
(CELEEE)——CFP e[ D)——E D

A 4

A 4 A
( on|ofF ) P, S .
N valor numérico valor numérico
[«] =14 =14
S R

Figura 3.8.1 Ethernet
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3.9 PROFIBUS

(Solo aparece en la version SWIFT PROFIBUS). Dentro del nivel de la configuracion Profibus
podemos encontrar el parametro Add tal como se ve en la figura 3.9.1.

Para mas informacion consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web
de Utilcell en el apartado de informacién de producto del SWIFT

Serie RS-232 Profibus Salida
Analégica

PROFIBUS

GEEENN)

, Direccion

EEEHEN)

A 4

((valor numérico )

+

Figura 3.9.1 Profibus

3.9.1 ADD (Add)

Direccién del equipo para comunicaciones en red.

Los posibles valores de la direccion de memoria son: 0-126. Valor por defecto: 1

e Sise programa O la interface Profibus queda desactivado.

e Sise programa 126 la direccion puede ser cambiada por el master Profibus. En este caso,
aungue el master modifigue la direccion del equipo, en este menul siempre se mostrara 126.

e Sise programa un valor de 1 a 125 esta serd la direccion del equipo y no podra ser
modificada externamente.

3.10 PROFINET

(Solo aparece en la version SWIFT PROFINET). Dentro del nivel de la configuracion Profinet
podemos encontrar el parametro ALE 1UE y SERE lo tal como se ve en la figura 3.10.1.
Para mas informacion consultar “Manual SWIFT Buses de campo” descargable desde la web

de Utilcell en el apartado de informacion de producto del SWIFT

Serie RS-232 Profinet Salida
Analégica

PROFINET

GEEENN)
v Activo Estacién
(AICTE] TUlED—((SIE[ALE] 1o

( on |ofF ) (valornumérico)

+ +

Figura 3.10.1 Profinet

3.10.1 ACTIVO (RCE IUE)
Este parametro se utiliza para activar o desactivar la comunicacion Profinet.
Las opciones posibles son: on, oFF.

3.10.2 NOMBRE DE LA ESTACION (6ERE lon)

El nombre de estacién ha de ser Unico para cada equipo del bus y puede asignarse
remotamente desde la red Profinet mediante el software de programacion del PLC o mediante el
programa SWIFT PC. El nombre de un equipo en una red PROFINET puede ser de hasta 240
caracteres ASCII.
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Desde el ment SERE lon se puede asignar este nombre manualmente. Este nombre constara
solamente de tres digitos numeéricos que se afiadiran a un texto fijo. El texto fijo es: “abic-prt-“. A este
texto se le afiade el nimero entrado en el parametro SEAE lon. Por ejemplo, si introducimos “001” el
nombre del dispositivo en la red sera “abic-prt-001”.

Los posibles valores para la identificacion desde el equipo son: 000-254. Valor por defecto: 000.

Si se programa el valor 000 se borra el nombre del equipo (cadena de caracteres vacia ).

Durante la validacién del nombre, el indicador mostrara “----"

Se recomienda utilizar este formato de nombre en el programa del PLC porque esto facilitara la
sustitucién de un SWIFT por uno nuevo ya que bastara con programar el mismo nimero del equipo
sustituido en el equipo nuevo.

Al entrar en el parametro SEAE lon pueden aparecer las siguientes indicaciones en funcién del
nombre actual del equipo:

° -~ -“si aparecen guiones indica que el nombre actual no cumple el formato estandar del
equipo, es decir, “abic-prt-XXX” donde XXX puede ir de “001” a “254”. Pulsando ENTER se

entra en edicién para cambiarlo.
“l-‘l-ll-lu

. si aparecen tres ceros indica que el equipo no tiene nombre programado (cadena
vacia ).
w17 lu ” ll_l_lu « ”

o L. el nombre actual cumple el formato “abic-prt-XXX”.

3.11 Salida Analogica

(Si se intenta acceder a este menu y el equipo no dispone de salida anal6gica aparecera en
C )
pantalla HH..

Dentro del nivel de la configuracion de la salida anal6gica, podemos encontrar los parametros
gue se ven en la figura 3.11.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

Salida
( )—( Analoglca )—(Sallda DlgltaD—( )

Salida analoglca

(BLI=lEEl D
Type Output Error Min
(BEEEEN) CEEEEE), IEI |- oI [ DP——(Al=[ule] 5]
(91'05‘5 |nEt) (H-EU |80-2018-5|0- h’;') (FJLL |ch_d| ”Ero) Entrar valor
+ + numérico
(] (] =y
I_’( Full TW Min TW Full Test
(LT D——((RLL[HE ]
A
Entrar valor
numérico + -

Figura 3.11.1 Salida analdgica

3.11.1 TYPE (£YPE)

Peso que se utiliza para la salida.
Las opciones posibles son:

9-055: La referencia es el peso bruto
ntk: La referencia es el peso neto

3-28



Configuraciéon

3.11.2 OUTPUT (oUtPUE)
Seleccidén de salidas:

Al configurar las salidas, se debe comprobar que las bornas de conexidén estén conexionadas
segun la configuracion seleccionada.

3.11.3 ERROR (Error)

Salida en caso de errores.
Las opciones posibles son:

ULL: Salida = MAX
Hold: Salida no se cambia
OEro: Salida = MIN

3.11.4 MIN (Rolt_D)

Peso para la salida minima. Si deseamos entrar un valor negativo, el signo lo situaremos en el
digito de més a la izquierda.

3.11.5 FULL (RolUt_F)
Peso para la salida maxima.

3.11.6 TW MIN (RoUt_FD)

Ajuste fino de la salida anal6gica minima. Con las teclas de cursor («®) se modifica el nivel de
sefial analdgica.

3.11.7 TW FULL (Aol _FF)

Ajuste fino de la salida analégica maxima. Con las teclas de cursor («®») se modifica el nivel de
sefal analdgica.

3.11.8 TEST (EESE)

Esta opcion permite hacer un test de la salida analégica. Nos mostrara el valor del cero (ucro) y

del fondo de escala (FULL). El tipo de salida dependera de cémo se haya configurado (ver 3.11.2).
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3.12 Salidas digitales

Dentro del nivel de la configuracion de las salidas digitales, podemos encontrar los parametros
gue se ven en la figura 3.12.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar parametros

protegidos), entramos en el menu de configuracién, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

Salida ! . Entrada
( )—( Analégica )—(Sallda DlgnaD—( Digital )—( )

l

Salidas digitales

LD
+d_out N° VL) Type (i) REL() TRIP()
— (L lofult [l ] | | [i] PE—»GHEIL [ i DLl LPL T D
[«—]|[=] [«—]|[=] (== ==
[’IE‘ I] Entrar valor  (oFF | G055 | nEk | PrEL [n_rEL |P_PrEL ’IE (11 n-biolk D)
3| numeérico | n_PrEL | OEro | OnEE |55 InrRAS | AET E| | L‘*
+ + EA-E | Proink | PC_CE- | APP
+
[« [<]
BAND() HYSTERESIS()) D_LOC() HOLD()) DELAY(i) Test
—(lola] | [ [i D-(He] [ ] i |)—>(|d|_|L CT|E|i D>((HlelLld] [i D>(SE[L[A[Sli D>(EIE[S]E] | D
+
E I E [ F E I E I =
ntrar valor ntrar valor o " ntrar valor ntrar valor
[ numenco j [ numenco j +| = [ numerlco ] [ numerlco j
=

*Segun disponibilidad

Figura 3.12.1 Salidas digitales

3.12.1 D_OUT N° (d-oUt n)

Seleccion del nimero de la salida digital que se desea configurar.
Las opciones posibles son:

i, 3,

3.12.2 VL(i) (UL)

Valor con el que actla la salida seleccionada. El valor debe estar -MAX y MAX ademas de ser
compatible con la division digital del instrumento. Si deseamos entrar un valor negativo, el signo lo
situaremos en el digito de mas a la izquierda. En ningun caso puede ser inferior a -99999 (sin tener en

. . . . : . ]
cuenta el punto decimal). Si el valor introducido es incorrecto se mostrara el error Eﬂﬂl.
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3.12.3 TYPE() (EYPE)

Tipo de actuacion de la salida seleccionada.
Las opciones posibles son:

OFF (::n'-:':%: _ Desactivado

GROSS (9ro55): Referencia el peso bruto

NET (nEn':):_ Referencia el peso neto

+REL (P_rEL): La salida se activa con un valor determinado VL(i) relativo positivo
a otro setpoint REL(i) absoluto.

-REL (n_rEL): La salida se activa con un valor determinado VL(i) relativo
negativo a otro setpoint REL(i) absoluto.

+%REL (P_PrEL): La salida se activa relativamente en porcentaje positivo a otro

_ setpoint definido en REL(i)

-%REL (n_F'ru':L): La salida se activa relativamente en porcentaje negativo a otro
setpoint definido en REL(i)

ZERO (UEro): La salida se activa si hay cero en el sistema

ZERONET (UnEk): La salida se activa si esta en modo neto y el display indica cero.

SS (55): La salida se activa si hay estabilidad

INRANGE ( inmAnS): La salida se activa si el peso esta dentro de tMAX i no se detecta:

_ Error REf, ADC Error, ADC Fault, Error LOW BAT

NEG (nE9): La salida se activa si el peso es menor que cero

TARE IN (EA-E): La salida se activa si hay una tara en el sistema

PRINT (Pr_ink): La salida se activa mientras se imprime

PC_Ctr (PL_LEr): Salida controlada por puerto serie

APP (AFP): Salida controlada por la aplicacién

3.12.4 REL() (rEL)

Define el nimero del SETPOINT de referencia sobre cuyo valor se aplica +REL o +%REL. Se
debe tener en cuenta que el nimero de la salida que estamos definiendo siempre debe ser superior al
que sirve de referencia. Si esta condicién no se cumple aparecera el mensaje de error en el display
w_IZI C__»

rEl_Ere.

Las opciones posibles son:

ic, 3

3.12.5 TRIP(i) (tr iP)

Configura el modo de actuacion de las salidas, cuando estas dependen del peso y del valor
programado en el parametro VL(i). Ver figuras 3.12.5.1y 3.12.5.2.
Las opciones posibles son:
H (High): La salida se activa, si peso<VL(i)
L (Low): La salida se activa, si peso=VL(i)
in_b (In-Band): La salida se activa, peso<VL(i)-BD(i) o peso>VL(i)+BD(i)
oUt _b (Out-Band): La salida se activa, VL(i)-BD(i)<peso<VL(i)+BD(i)

Si la salida digital esta configurada en modo FL _Ctr en ESPE(i) (ver 3.12.3), la configuracion de
la salida al encender el equipo viene determinada por este modo de actuacion.

HIGH: ON
LOW: OFF
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HIGH FUNCTION LOW FUNCTION
Set Point Hysteresis —
Hysteresis —-|— — — / -\ — — — — — — — — — — — —— Set Point
ON ON
OFF OFF

Figura 3.12.5.1 Actuacion Setpoint TRIP High y Low

IN-BAND FUNCTION

OUT-BAND FUNCTION

+ Hysteresis\- — — — — — — — /\7 — +Band /\
i N E— /N
Set Point / } Set Point } j
-Band /\ / | + Hysteresis| — — — N\ _/ s _i_.. .
-Hysteresis| — /1 _ N/ L1 _ -Band V : ‘
ON ‘ ON
OFF OFF

Figura 3.12.5.2 Actuacién Setpoint TRIP In-Band y Out-Band

3.12.6 BAND(i) (bd)

Valor numérico que determina la banda de actuaciéon para selecciones IN_By OUT_B del
parametro TRIP.

3.12.7 HYSTERESIS(i) (HY)
Determina el valor de histéresis para evitar rebotes en la actuacion de la salida digital.

3.12.8 LOCKED(i) (d-Lol)
Bloquea la modificacion del valor VL(i) a través del acceso directo (tecla “F”; ver 2.7).

3.12.9 HOLD(i) (HolLd)

Opcion mediante la cual se programa el tiempo minimo de activacion.
Valores posibles: 0.0 — 20.0 s. Si el tiempo programado es superior a 20.0 s se mostrara el error

Elclel 2] ]

3.12.10 DELAY() (dELRY)

Opcion mediante la cual se programa el retardo en segundos para la activacion de la salida. Si
desaparece la condicion de activacion durante este tiempo, la salida no se activa.
Valores posibles: 0.0 — 20.0 s. Si el tiempo programado es superior a 20.0 s se mostrara el error

Elclel 2l ]

3.12.11 TEST (EESE)

Esta opcion, permite activar (1) / desactivar (0) las salidas digitales para hacer un test de
funcionamiento. Para seleccionar una de las salidas nos movemaos con las teclas izquierda / derecha.
Para activar (1) / desactivar (0) la salida pulsar la tecla arriba. Para acceder a esta opcion se ha tenido
gue entrar correctamente el pin.
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3.13 Entradas digitales

Dentro del nivel de la configuracion de las entradas digitales, podemos encontrar los parametros
que se ven en la figura 3.13.1.

Una vez hemos introducido el id_cB0c del equipo (obligatorio, si queremos modificar
parametros protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de
configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

( )—(SalidaDigitaD—( Hca"brad"’”)—( )
con masas

Entrada
Digital

Entradas digitales

(EREEEN)

vy d in N° Type (i) FUNCTION(i) Test
EERREE) e (CEGE ) e (GEEE N e (EEEERN)
s
v e '
a3 | |U: = LH
@ C:_'i:ro | Prink | SEACE | @
Ctok | AFP LS'I"D.I'IE'C |
TN ENITE
+

Figura 3.13.1 Entradas digitales

3.13.1 D_IN NUM (d- In no)

Numero de entrada digital.
Las opciones posibles son:

L2 3
3.13.2 TYPE(i) (EYPE)

Actuacion de la entrada.
Las opciones posibles son:

OFF (@FF): Desactivado

TARE (:;F:.-t ): Tarar

CLRTARE  (LERrFE): Desactivar tara

ZERO (UEro): Cero

PRINT (Pr Ink): Imprimir

START (SERFE): Inicio aplicacion (AFF) (ver 3.4)

CLRTOTAL (LEokb): Cierra totalizacion abierta e imprime tiquet de totalizacion si el
puerto RS-232 esta configurado en Ticket

APP (AFP): Entrada controlada por la aplicacion

GROSS/NET (9r5nEL)

[

Cambio de visualizacion de Bruto a Neto y viceversa

ULl (R Capturar* del valor de peso ubicado en la bascula y utilizar como
valor de se‘gloomt en la salida digital nimero 1.

uL2 (Ut Capturar* del valor de peso ubicado en la bascula y utilizar como
valor de se'gloomt en la salida digital nimero 2.

UL3 (Ut Capturar* del valor de peso ubicado en la bascula y utilizar como

valor de setpoint en la salida digital namero 3.

*Para que la captura sea efectiva tienen que cumplirse las siguientes premisas:
e El equipo debera estar en reposo, es decir, en la pantalla normal de pesaje y sin
ninguna aplicacion ejecutdndose (dosificacion o pesada checkweigher), ni tampoco en
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el modo SETUP. En estos casos se ignora este comando y no se indica ningun
mensaje de error en la pantalla o en los LEDs.
Si hay programadas mas de una entrada digital con la funcion de captura seleccionada
no se aceptan activaciones simultaneas. Hasta que no termine la primera captura no se
aceptara otra activacion.
El peso debera estable y dentro del margen de la bascula (no overload).
Si el peso no es estable se espera hasta un tiempo de 3 segundos que el peso se
estabilice. Una vez acabado este tiempo sin alcanzar la estabilidad del peso o si el peso
esta fuera del margen de la bascula se indica el mensaje de error en la pantalla o en los
LEDs del equipo.
Indicaciones en display:

o Al ejecutarse la funcion se mostrard un mensaje temporal en el display.

En funcion de si se ha podido adquirir el valor del peso o no, se mostraran los

siguientes mensajes:

= SWIFT CON DISPLAY:
Captura correcta: ULI"SE': (™ es el nimero del setpoint que se programa)

Captura ha fallado: ULFF' “_

= SWIFT COM (sin display):
Captura correcta: 3 parpadeos rapidos del led POWER/COMM
con el led de ERROR apagado.
Captura ha fallado: 3 parpadeos rapidos del led ERROR con el
led POWER/COMM apagado

3.13.3 FUNCTION() (FURD)

Modo de activacion de la entrada.
Las opciones posibles son:

LOW:
HIGH:

Activacion por cambio de la entrada de HIGH a LOW (Flanco de bajada)
Activacién por cambio de la entrada de LOW a HIGH (Flanco de subida)

3.13.4 TEST (EESE )
Esta opcion permite ver si las entradas digitales estan activadas (1) o desactivadas (0).

3.13.5 EJEMPLOS DE APLICACION

PULSADOR LOGICO RELE

]

Vext
5-24VDC <V>

P Vext Vext
v INX © N
N 5-24VDC 5-24VDC A C/)_> x

P COM. P com.

Figura 3.13.5.1 Ejemplos de aplicacion

3-34



Calibracion

4 Calibracion

4.1 Calibracién con masas (CAL )

Dentro del nivel de la calibracion con masas (EE’L '), podemos encontrar los parametros que se
ven en la figura 4.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menu de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracion la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menua de
configuracion.

X

Entrada
Digital

)_(Callbramon )_( calmv. )_( )
con masas

Cal. con masas

EFRLLITD
vy Zero Span TW Span
——(ET T ] $CPA ] D {EEAAA D—
[ entrar valor ] entrar valor ) "
%:) umeérico coef. %sa) (numérico coef.) @
= ® —= ® ®

Lin_c

Lin o Lin_i
e (REEEEN), e e (REEREN) L D—
Lin = OFF

A 4 A 4 A 4

CO;:;: |on | ,.EQE;:) Entrar valor Entrar valor
T [ numerico ] [ numerico ]
- - -
® | ® ®

Figura 4.1 Calibracién con masas

411 ZERO (OEro)

- Ajuste automaético del cero de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula se deben
retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostrara la sefial que entrega
la bascula. Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras valora la indicacion
actual. Una vez aceptada, el ajuste quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de este
coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de los parametros (ver 5.3).

- Ajuste del cero manual: este coeficiente, es el valor de cuentas internas del ADC y corresponde
al valor del cero de calibracion de la bascula. Para introducir el valor del coeficiente de cero de manera

manual, se tiene que pulsar la tecla @ A continuacion, se selecciona el digito correspondiente con
las teclas izquierda y derecha («»). Se modifica el valor del digito seleccionado con las tecla Arriba
(a). Si se necesita introducir el signo negativo solo se puede hacer en el primer digito de la izquierda.
Dicho signo aparece después del =

4.1.2 SPAN (5PAn)

- Ajuste de la ganancia de la bascula: Para introducir la ganancia de la bascula se debe colocar
un peso conocido sobre la bascula y pulsar Enter. Por defecto aparecera el valor del fondo de escala
de la bascula, valor CAP del menu DEF. Si el peso colocado es diferente, se deberd introducir el valor
real. Si pulsamos la tecla Enter, el indicador mostrara el mensaje *CALIB* mientras calcula el
coeficiente de la ganancia. Una vez aceptado quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresién de los pardmetros (ver 5.3).
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- Ajuste manual de la ganancia: este coeficiente, es un valor interno de software que
corresponde al valor de la ganancia de la calibracion de la b4scula. Para introducir el valor de la

ganancia de manera manual se tiene que pulsar la tecla @ A continuacion, se selecciona el digito
correspondiente con las teclas Izquierda y Derecha («»). Se modifica el valor del digito seleccionado
con la tecla Arriba (a). Si se necesita introducir el signo negativo solo se puede hacer en el primer
digito de la izquierda. Dicho signo aparece después del 5.

ATENCION

El valor del coeficiente de cero y de span se obtiene mediante la
impresion de los parametros (ver 5.3)

4.1.3 TW SPAN (F5PRn)

Ajuste fino de la ganancia. Con los cursores izquierda y derecha podemos modificar este valor.

Confirmaremos la modificacion del valor pulsando la tecla Enter. Si pulsamos la tecla Exit, saldremos
sin aplicar los cambios.

414 LIN,LINCyLINIL Int in CLin_h
Activa la funcion ajuste linealidad.
Las opciones posibles son:

Ajuste linealidad desactivada

Ajuste linealidad activada

Ajuste linealidad desactivada y limpieza de pardmetros de ajuste de linealidad

OFF:
ON:
RESET:

En posicién ON, el menua deja acceder a los pardametros LIN_C y LIN_I.
Carga aplicada (valor conocido de la masa escogida para la correccion)

LIN_C:
LIN_I:

Indicacion en el visor de la carga aplicada

Mediante estos pardmetros es posible corregir una posible no linealidad del sistema de pesaje.

Este ajuste se realiza en un punto a eleccion entre los valores de 0 y MAX.

Una vez ajustada la bascula (cero y ganancia), si detectamos una falta de linealidad del sistema,
debido a una discrepancia entre la carga aplicada y la indicacion del sistema, podemos escoger un
punto donde la discrepancia sea mas significativa y realizar un ajuste de linealidad.

Este ajuste hara que la falta de linealidad del sistema desaparezca en ese punto y la reducira
sustancialmente en el resto de puntos (ver figura 4.1.4.1).

INDICACION

ERROR DE LINEALIZACION
RECTA TEORICA
PESO-INDICACION

LIN_I

LN_C

FUNCION REAL
PESO-INDICACION

0 ONC

MAX PESO

Figura 4.1.4.1 Comportamiento

INDICACION

MAX

ERROR DE LINEALIZACION

LIN_C=LIN_|

RECTA TEORICA
PESO-INDICACION

FUNCION REAL
PESO-INDICACION

0
del ajuste

NG max -~ PESO

de la linealidad,

antes y después, respectivamente.
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El procedimiento es el siguiente:
1-Seleccionamos la opcién reset del pardmetro LIN para poder valorar la linealidad del sistema
sin ninguna correccion prexistente. Esto desactivara el pardmetro LIN y borrara cualquier
correccion anterior.
2-Colocamos una carga conocida en un punto del rango donde el error de linealidad sea
significativo. Anotamos el valor de la indicacion.
3-Seleccionamos la opcién ON del parametro LIN, esto nos permite acceder a los parametros
LIN_CyLIN_L
4-Introducimos el valor de la carga en el parametro LIN_C y confirmamos con la tecla Enter.
5-Introducimos el valor de la indicacién en el pardmetro LIN_| y confirmamos con la tecla Enter.
6-La correccion se ha realizado.
7-Podemos iterar este procedimiento sin borrar la correccién anterior (continuar a partir del
punto 2).

Este ajuste calcula un algoritmo interno que se aplicara siempre que el parametro LIN esté en la
posicion ON, aunque redefinamos o recalibremos el indicador, por lo que es importante desactivarlo o
borrarlo en los casos en los que no proceda su aplicacion.

No obstante, siempre que se haga un ajuste de ganancia (parametro SPAN), en el momento de
validar el coeficiente calculado un mensaje nos avisara, dado el caso, si el parametro LIN esta
activado.

4.2 Calibracién numérica (CAL ©)

Si no se dispone de pesos de referencia, es posible hacer una calibracion tedrica, utilizando los
valores de capacidad y sensibilidad (mV/V) nominal de las células de carga utilizadas.

Para una calibracién de méxima precision, siempre se tendra de utilizar la calibracién con
masas.

Dentro del nivel de la calibracién numérica, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 4.2.1.

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo, entramos en el menu de configuracion, siendo
la primera pantalla de configuracién la siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de
configuracion.

( )_(Callbracmn )—( Cal mv. )—(Herramlentas)—( )
con masas

vCal. mV

(EIENEN

Lcap Lnum LSn Zero Dead load

P(LLETRIPL T Dol T T D((EISla[ T 1]

A4 A4 A4
[ Entrar valor ] [ Entrar valor ] [ Entrar valor ] ADC )[ entrar valor ][ Entrar valor ]
numerico numéerico numéerico méric numenco
+ + +
® ® ® =® e

Figura 4.2.1 Calibracion numérica

42.1 LCAP (LCRP)

Capacidad nominal (Emax) de una de las células que componen la bascula, expresada con el
mismo punto decimal que se haya utilizado en MAX y DIV (ver definicion de bascula 3.2.1, 3.2.2y
3.2.3).

422 LNUM (Lno)

Numero de apoyos del receptor de carga. Deben contabilizarse tanto los apoyos que descansan
sobre células de carga como los que no.
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423 LSn (L5

Sensibilidad nominal en mV/V de las células de carga utilizadas (si los valores no son iguales,
calcular su promedio).

4.2.4 ZERO (0Ero)

Ajuste automatico del cero de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula se deben
retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostrara el valor actual del
ADC (Convertidor analdgico digital). Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras
valora la indicacion actual. Una vez aceptado quedard guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de los parametros (ver 5.3).

- Ajuste del cero manual: este coeficiente, es el valor de cuentas internas del ADC y corresponde
al valor del cero de calibracién de la bascula. Para introducir el valor del coeficiente de cero de manera

manual, se tiene que pulsar la tecla @ A continuacion, se selecciona el digito correspondiente con
las teclas izquierda y derecha («»). Se modifica el valor del digito seleccionado con las tecla Arriba
(A). Si se necesita introducir el signo negativo sélo se puede hacer en el primer digito de la izquierda.
Dicho signo aparece después del 3.

ATENCION

El valor del coeficiente de cero se obtiene mediante la impresion
de los parametros (ver 5.3)

425 Peso muerto — Dead load (dEAd_L)
Valor del peso muerto o estructura.

Mediante la modificacién de este parametro, se modifica el cero del sistema. Este parametro,
se puede utilizar para realizar el ajuste en basculas, que por la causa que sea, no se pueden vaciar
completamente para realizar la calibracién de cero. Se puede utilizar en los casos siguientes:

- Tenemos un sistema de pesaje que no podemos vaciar completamente para tomar el cero,
pero del gue conocemos el peso muerto: el ajuste del cero del sistema, se puede realizar sin
la necesidad de vaciarlo completamente, segun el procedimiento mostrado en el “ejemplo de
utilizacién 1” que se encuentra mas adelante.

- Tenemos un sistema de pesaje que no podemos vaciar completamente y del que NO
conocemos el peso muerto, pero conocemos el peso neto del producto. En este caso, se
puede realizar el ajuste del sistema y deducir el valor del peso muerto segun “ejemplo de
utilizacién 2”, que se encuentra mas adelante. La precision del valor del peso muerto que se
obtenga dependera de la precisién con la que se conozca el peso neto.

Se ha de tener en cuenta, que, al modificar este parametro, modificamos el cero del sistema y
gue, en consecuencia, se incrementa el contador del nimero de calibraciones.
Asimismo, si se modifica la ganancia (5FFn), afectara al valor del parametro peso muerto que

sera recalculado. Lo mismo ocurre cuando se hace un cero mediante la opcion ZERO (apartado
4.2.4).
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Ejemplo de utilizacion 1: Se realiza el ajuste del cero del sistema, conociendo su peso

muerto.

En primer lugar, realizaremos la definicion del sistema mediante el ment dEF
(apartado 3.2).

Una vez realizada la definicién, entraremos en el ment LAL C (apartado 4.2) e
introducimos el valor de la capacidad, sensibilidad y nimero de células.

A continuacion, introduciremos el valor del pardmetro Peso muerto — Dead load
(dEAD_L), segin se explica en el apartado 4.2.5.

Ejemplo de utilizacion 2: Se realiza la deduccién del peso muerto del sistema,
conociendo su peso neto de producto.

1.

2.

En primer lugar, realizaremos la definicion del sistema mediante el ment dEF
(apartado 3.2). -

Entramos en el menu _AL (apartado 4.2) y verificamos que tenemos el parametro
Peso muerto — Dead load (uE id_L) a cero. Si no lo esta lo pondremos a cero.

A continuacion, realizamos una calibracién tedrica de la ganancia, introduciendo la
capacidad, sensibilidad y namero de células, segun se explica en el apartado 4.2.
Mediante el menu Peso x10 (H_r ~£5 2) (apartado 5.1), vemos el valor de peso que da el
equipo. Este valor es el peso bruto (GW) sobre las células.

Calcularemos el peso muerto del sistema, restando del peso bruto GW, obtenido en el
punto 4, el peso neto NW (conocido o estimado) del material que hay en el silo. Asi
pues, el peso muerto DL = GW — NW. _

Entraremos este peso muerto calculado, en el parametro Peso muerto (ucF'- L)ylo
validaremos.

Al validar el Peso muerto (uE id_L), el equipo recalcula un nuevo cero y ajusta el
sistema, guardando los parametros del ajuste.
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5 Herramientas

Dentro del nivel de Herramientas, podemos encontrar los pardmetros que se ven en la figura 5.1

Una vez hemos introducido el Id_2802 del equipo (opcional, si queremos modificar pardmetros
protegidos), entramos en el menu de configuracion, siendo la primera pantalla de configuracion la
siguiente; desde aqui, nos podemos mover por todo el menu de configuracion.

( )—( Cal mV. )—(Herramientas)—( Scale Def )—( )

Herramientas
(EEEEEN
Peso x10 mV-metro P_Cal Par.Reset

—(LIE[S] | DS AL D—((PLLETAL (GEEEER)

\ 4 A 4 \ 4
(Indica peso x 10) (Indica mv) ( ID? ) ( ID'? )
+ +
(7] ®

Mensaje: P int | (Mensaje: in LEEP durante
durante impresién inicializacién parametros

Actualizacion SW CAL_PC Upload
HEEGRE L] P[] (EEREEE)
+
( > ) ID?
+ +
(7] (7]

[Mensaje: Plen esperaj [ Mensaje: ~EnokE en ]
comunicacién PC espera comunicacién PC

Figura 5.1 Herramientas

5.1 Peso x10 (H.r£5)

Esta opcidn, nos permite visualizar el peso con una resoluciéon aumentada por diez.

5.2 mV-Metro (5 /9" )

Esta opcion, nos permite visualizar la salida del ADC en mV/V.

5.3 Print Cal (F.LAL)

Esta opcidn, nos permite imprimir los parametros del equipo a través del puerto RS-232.

5.4 Par.Reset (FrESEE)

Esta opcidn, nos permite reiniciar todos los parametros a su estado por defecto.

5.5 Actualizacion SW (UFFEE

Posibilidad de realizar una actualizacion del software del equipo a través de un programa PC
(SWIFT-PC Bootloader). Es necesario tener el switch de calibracion abierto e introducir el PIN
correctamente para que el equipo quede a la espera de la comunicacion con el PC. Para actualizar,
sera necesario tener el precinto software abierto (ver 3.1.2). Si no estd comunicandose y se pulsa la
tecla EXIT, el equipo se reinicia. Actualizar el software incrementara el nimero de calibraciones del
indicador. Si se desea iniciar la comunicacién remota desde un ordenador mediante el programa
SWIFT-PC, durante el enlace aparecera en la pantalla del indicador el mensaje: “FPL.LErL”. Durante la
actualizacion aparecera: “_oRd. I_” (si actualizamos por el puerto RS-485) o “LoAd.c_” (si

actualizamos por el puerto RS-232).
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5.6 Calibracion remota (LA _F7)

Posibilidad de realizar la configuracion y calibracién del equipo mediante un programa PC. Es
necesario introducir el PIN correctamente y a partir de este momento el equipo queda a la espera de
la comunicacion con el PC.

Para poder modificar los pardmetros metrol6gicos, es necesario que el switch de calibracion (ver
figura 3.1.1) esté en su posicidn de desbloqueo, en el momento de entrar en el mend de configuracion,
ademas sera necesario tener el precinto software abierto (ver 3.1.2).

Si se desea iniciar la comunicacion remota desde un ordenador mediante el programa SWIFT-
PC, durante el enlace aparecera en la pantalla del indicador el mensaje: “FL.LErL”

La modificacion de estos parametros, incrementara el contador de calibraciones.

Si no esta comunicandose y se pulsa la tecla EXIT se reinicia el equipo

5.7 Listar Software ({4 ofo)

Permite la descarga del software del equipo en otro dispositivo (ej. para realizar verificaciones
metrolégicas) por el puerto RS-232 segun los parametros configurados en el puerto serie.
Durante el proceso de carga, se muestra el mensaje “UFio.XX” en pantalla donde XX es un contador

descendente desde 99 a 0.

Se puede abortar el listado con la tecla .

6 Comunicaciones

El equipo dispone de 2 puertos serie de comunicaciones:

Un puerto serie RS-485, half-duplex y un puerto serie RS-232.

El comportamiento del canal de comunicacion, se configura en el menu de configuracién del
punto 3.6 para RS-485 y del punto 3.7 para RS-232.

6.1 Caracteristicas generales de comunicacion

El puerto RS-232 admite los formatos de comunicacién que aparecen en el apartado 6.2 ademas
de la compatibilidad con el protocolo del equipo DAT400/DAT500 (ver 6.6) y mediante protocolo
MODBUS (modo ASCII o RTU). La seleccién del protocolo se realiza en el apartado 3.7.1.

El puerto RS-485 ademas de los formatos de comunicacién del apartado 6.2, de la
compatibilidad con el protocolo del equipo DAT400/DAT500 (ver 6.6) y protocolo MODBUS (modo
ASCII o RTU admite también la comunicacion en red mediante el formato simple (ver apartado 6.4).
La seleccion del protocolo se realiza en el apartado 3.6.1.

6.2 Caracteristicas generales del control remoto

6.2.1 Comandos de control remoto
Existen los siguientes comandos:

A<CR> Peticién de peso en formato F4

G<CR> Equivalente a las teclas EXIT + TARA

P<CR> Peticién de peso con respuesta segun el formato seleccionado (ver 3.6.3)
Q<CR> Equivalente a la tecla PRINT

R<CR> Reinicializacion del equipo

T<CR> Equivalente a la tecla TARA

Z<CR> Equivalente a la tecla ZERO

;CSW<CR> Consulta estado del precinto software de calibracién
:CNT<CR> Consulta el contador de calibraciones

'SR Consulta el numero de serie del equipo

,CV Consulta la version de software del equipo
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$ Peticion de peso: El comando no requiere <CR>
STX, ENQ, ETX Peticion de peso: El comando no requiere <CR>
SYN Peticion de peso: El comando no requiere <CR>.

La peticion queda en espera hasta que el peso sea estable

Programacion SETPOINTS: Permite cambiar el parametro VL(i) de la salida digital i (ver 3.12.2),
el punto decimal se coge del sistema. En el caso de TYPE(i) = tREL 0 +%REL: VL(i) = pppppp/100 %.

Programar: [S [P i [+ [p[p[plp[plp[p]

Consultar [S|P[i [?]

Devuelve el valor en el formato de programacion
Transmision de los datos en ASCII:

*: Signo: + valor positivo; - valor negativo
i Numero de la salida digital (1 - 3)
p: Peso (7 digitos; entre -99999 y 999999)

Modo REMOTE: Permite de cambiar la salida digital i, en el caso que ésta sea
programada TYPE(i) = PC_Ctr (manual 3.12.3)

Actuar: x]oli [x]
Consultar: |X]0][? |

Respuesta [X JO Jo Jo Jo o [0 [Xs[Xz[Xi]

Transmision de los datos en ASCII:

i namero de la salida digital (1 - 3)

Xn: estado de la salida digital(n): 0 = OFF; 1 = ON
Leer entradas digitales: Permite leer el estado de las entradas digitales

Consultar: |[X[1 [?]

Respuesta |[X [I [0 [0 [0 [0 |0 [Xs[Xo[Xi|

Transmision de los datos en ASCII:
Xn: Estado de la entrada digital(n): O = Low; 1 = High

6.2.2 Formatos de los bloques de datos

Formato F1:
|<STX> [POL [ppppppp [U [G/IN[S]|T]|

Formato F2:
* |POL [nnnnnnn [T |

Formato F3:
[<STX> [“1" [

(01

“ [POL [nnnnnnn |<ETX>

[T

Formato F4:
POL |aaaaaaa |T

Formato F5:
|<STX> [’ |POL |nnnnnnn [<ETX> |T|
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Formato F6:
Para repetidores de peso UTILCELL. Se transmite el contenido del display en hexadecimal.

| D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 [Status | T

Coadificacion digito:

bit 7: segmento DP A

bit 6: segmento A I

bit 5: segmento B |:I I B

bit 4: segmento C G

bit 3: segmento D —

bit 2: segmento E E I I C

bit 1: segmento F —

bit O: segmento G D o
Codificacion estatus: DP
bit 7: totalizacion activado

bit 6: 0 fijo

bit 5: 0 fijo

bit 4: cuenta piezas activado

bit 3: tara prefijada (PT)

bit 2: ZERO

bit 1: NETO

bit O: ESTABLE

Formato F7:
| <STX> |Estado | POLppppppp |T]
El estado se obtiene al sumar a 0x20nex, los valores de los leds de estado encendidos:

Bruto= 0x01ex Cero= 0x08hex
Neto= 0x02hex Estable=0x20nex
Formato F8:
| <STX> | POL | “* | pppppppp| ‘‘|Unidad|Unidad| ** [Modo| Modo | ** | T |
UNIDAD: kg = ‘KG’ MODO: Bruto= ‘BR’
Ib="lb’ Neto= ‘NT’
Formato F9:
| ppppppp [T |

Formato F10:
| <STX>| <STA> | ppppppp|T|

<STA>: status, 1 caracter:  "+" peso positivo
peso negativo
e peso inestable

Formato F11:
[<sTX>[*"[*“]* ‘[ Polaridad | ppppppp | T]
Polaridad: "-" Peso negativo
":" Peso cero o positivo.

Formato F12:
[ <STX> | <STA>

| peso |T|

<STA>: status, 1 caracter: "s" peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal - 6 digitos
con punto decimal - 7 digitos
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Formato F13:
| <STX>| “* | <STA> [ peso |T]|

<STA>: status, 1 caracter: 'S
IINII
peso: sin punto decimal - 5 digitos

con punto decimal - 6 digitos

Formato F15:

peso estable
peso no estable

| <STX> | <STA>| <neto> | <bruto> | <P> |<ETX>| <chksum> [<EOT>|T]
<STA>: status, 1 caracter: 'S peso estable
"M"  peso no estable
"O”  sobrecarga
"E" error
<neto>: peso neto, sin punto decimal->6 digitos.
<bruto>: peso bruto, sin punto decimal->6 digitos.
<p>: peso pico, sin punto decimal - 6 digitos
<chksum>: 2 caracteres ASCII, XOR sobre el status y los 18 digitos del peso,

expresado en ASCII. Ejemplo: valor 29 decimal = 0x1D, se manda los

caracteres ‘1'y ‘D’

T: Configurar terminacion en NONE para compatibilidad con DAT. (Para RS-485

ver 3.6.7, para RS-232 ver 3.7.7)
- Si el valor es negativo, se manda

Notas:

o

a laizquierda

- Se completa el campo de peso con ceros a la izquierda
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Definiciones
<STX> Start of Text (ASCII 2)
<ETX> End of Text (ASCII 3)
<EOT> End of Transmission (ASCII 4)
<ENQ> Enquire (ASCII 5)
<SYN> Synchronous ldle (ASCII 22)
<CR> Carriage Return (ASCII 13)
<LF> Line Feed (ASCII 10)
‘ Espacio
‘0 Caracter ‘0’
1’ Caracter ‘1’
pPPPPPP Peso, ‘p’ digitos
nnnnnnn Peso neto, 7 digitos
aaaaaaa Salida filtrada del convertidor analdgico/digital, 7 digitos
POL Polaridad: ‘f Peso >0
Peso <0
U Unidades: K kg
T t
G g
L Ib
Cf 0z, sin unidad
G/N Bruto/Neto: G Bruto
N Neto
S Status: B Peso valido
M Peso no estable
@) Sobrecarga
I Valor peso no valido!
T Terminacion: CR
CR + LF
ACK (ASCII 6)
NAK (ASCII 21)

1 El equipo envia el caracter de estatus “I” en los siguientes casos:

Error de referencia (célula desconectada o fallo en el cableado).
Sefial de entrada fuera del rango admisible del ADC.

Fallo del ADC (el chip ADC no funciona).

Tension de alimentacion demasiado baja (indicacion de bateria baja).

6.3 Protocolo RS-232

Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de enlace de 15m.
El formato del protocolo se puede ver en el siguiente cuadro:

| Comando | CR |
Se pueden utilizar todos los comandos que se encuentran en el apartado 6.1.

6.4 Comunicaciones en red con protocolo propio (RS-485)

Comunicacion entre varios equipos (maximo 32) en un BUS con una distancia de enlace
méaxima de 1200 m.

El indicador SWIFT solo puede hacer de SERVIDOR teniendo como direccion un valor
de 1 a 99.

Las tramas de peticion del cliente y la respuesta de los servidores tienen los siguientes
formatos:

Peticion del cliente:
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| # |dd| | CR |

| |— Terminacion (CR fijo)

Comando
Direccion (2 bytes decimal, ver 3.6.2)
Start peticidn cliente

Respuesta del servidor:
| < [dd]| | TERMIN |

| |— Terminacion (ver 3.6.7)

Respuesta
Direccién (2 bytes decimal, ver 3.6.2)
Start respuesta servidor

La respuesta puede ser de tres tipos:

Datos Se recibié el comando de peticion y se responde.
ACK Se recibié el comando y se ha entendido
NAK Se recibié el comando, pero no se ha entendido.

6.5 Protocolo MODBUS

6.5.1 Caracteristicas generales
El protocolo MODBUS que incorpora este equipo se basa en las especificaciones de la guia
“MODBUS over serial line specification and implementation guide V1.02” que publica la organizacion Modbus
(www.modbus.org).
Este protocolo permite interconectar varios equipos (servidor) a un equipo (cliente) con los que
interactda de forma individual mediante canal RS-485. Para la comunicacion MODBUS existen dos
formatos —ASCIl y RTU- ambos soportados por este equipo.

Aunque pueden configurarse los dos puertos serie (RS-485 y R-S232) del equipo en protocolo
MODBUS hay que tener presente que internamente los comandos son tratados conjuntamente, por lo
gue las acciones realizadas por un puerto serie pueden afectar al otro. Por ejemplo, si enviamos el
comando Tarar (CMD_TARE) por el puerto RS-485 y antes de que pueda realizarse la tara se envia el
comando Cancelar (CMD_CANCEL) por el puerto RS-232 el comando Tara sera cancelado. De la
misma manera si hay un comando en curso ejecutandose lanzado desde un puerto y se intenta
ejecutar otro comando simultdneamente desde el otro puerto el equipo no aceptara el comando
indicando que esta ocupado. No hay problema en leer o escribir registros simultaneamente desde los
dos puertos.

Para activar el protocolo MODBUS en el equipo se ha de escoger el formato ASCIl o RTU en la
opcién TYPE (ver apartado 3.6 y 3.7). Los parametros de baudrate y paridad deben coincidir tanto en
nuestro equipo como en los otros. Ademas, se debe configurar la direccion para poder identificar el
equipo en el bus (ver apartado 3.6.2 'y 3.7.2)

6.5.2 Listade funciones MODBUS soportadas

Funcion Descripcién
01(0x01) | READ COILS
02(0x02) READ DISCRETE INPUTS
03(0x03) READ HOLDING REGISTER
04(0x04) READ INPUT REGISTER
05(0x05) | WRITE SINGLE COIL
06(0x06) WRITE SINGLE REGISTER
15(0x0F) WRITE MULTIPLE COIL
16(0x10) WRITE MULTIPLE REGISTER
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Tabla 6.5.2.1

6.5.3 Precauciones y salvado de parametros en memoria no volatil

Muchos de los parametros de escritura se salvan en memoria no volatil. Esta memoria, tiene un
numero de ciclos de escritura limitado (tipicamente 100.000) y por lo tanto debemos evitar escribir
continuamente en ella.

En la columna E2PROM se indica si un Holding Register se salva 0 no en memoria no volatil.

Los setpoints (registros 41010 a 41015) se salvan directamente al modificarlos. El resto de
parametros sélo se salvan en E2PROM cuando se escribe el comando correspondiente (el 32) en el
registro de comandos (registro 41001). Si no ejecutamos el comando de escritura en memoria no
volétil al apagar el equipo se perdera el valor escrito y recuperara el valor anterior.

6.5.4 Direccionamiento de pardmetros y variables

La distribucién y acceso a los parametros y variables del equipo en los registros MODBUS es
la siguiente:
1. Lalectura de las tres entradas digitales se hace con el comando READ DISCRETE
INPUTS. Ver tabla Discrete inputs 6.5.10.3.1.
2. Lalectura del estado de las tres salidas digitales se hace con el comando READ COILS.
Ver tabla Coils 6.5.10.4.
3. La escritura en las tres salidas digitales se hace con los comandos WRITE SINGLE COIL
o WRITE MULTIPLE COIL. Ver tabla Coils 6.5.10.4. La escritura en una salida digital solo
sera posible si esta configurada en modo remoto (PC_Citrl). Ver apartado 3.12.3.
4. Las variables o parametros de solo lectura se leen con el comando READ INPUT
REGISTER. Ver la tabla Input Registers 6.5.10.2.1
5. Los pardmetros de lectura/escritura se leen con el comando READ HOLDING REGISTER
y se escriben con los comandos WRITE SINGLE REGISTER y WRITE MULTIPLE
REGISTER. Ver la tabla de Holding Registers 6.5.10.1.1. Es importante tener en cuenta
gue, para escribir en una variable de 32 bits, que ocupa 2 registros ya que cada registro
MODBUS es de 16 bits, se ha de hacer con el comando WRITE MULTIPLE REGISTER y
en una sola operacién ya que el equipo hace una comprobacion del valor para validar la
operacién y resulta mas simple validar el valor si se recibe completo (los 32 bits).

6.5.5 Registro de comandos

El registro de comandos (holding register 41001) se utiliza para ejecutar funciones en el equipo.
Estas funciones pueden ser tarar, salvar parametros en memoria no volatil, etc... En la tabla 6.5.7.2
tenemos el listado de comandos disponibles. La ejecucion se realiza escribiendo el codigo
correspondiente en este registro. La funcion TARA PREFIJADA requiere escribir primero el valor de la
tara en el registro de datos del comando (direcciones 41002,41003). Si por alguna razén el comando
no puede ejecutarse devolvera un cédigo de error.

6.5.6 Cadigos de error devueltos

Siempre que el equipo recibe un comando MODBUS (con la direccion y checksum correcto)
responde con los datos pedidos o con una indicacién del estado de la operacién. Cuando se produce
un error responde con los siguientes codigos estandar:

Error Cdadigo Posibles causas
ILLEGAL 1 - Funcion recibida no la reconoce el equipo
FUNCTION - Formato del comando recibido es incorrecto.

- El equipo no tiene registros en esta direccion.
- Intento de escritura en un registro de sélo lectura.

ILLEGAL . , , .
- Intento de escritura en un registro solo accesible en modo
DATA 2
ADDRESS REMOTO.
- Intento de escritura parcial (un sélo registro) en una variable de
32 bits (2 registros).
ILLEGAL 3 - El valor a escribir en una variable es incorrecto. Ejemplo: fuera
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DATA de margen, no es compatible con la division del equipo, etc...
VALUE - No se reconoce el comando escrito en el registro de comandos
(apartado 6.5.5)
SERVER - Error al salvar en memoria no volatil.
DEVICE 4 - Intento de escritura en una salida digital que no esta
FAILURE configurada en modo remoto (PC_Citrl).
SERVER - El equipo no puede procesar el comando en este momento
DEVICE 6
BUSY
Tabla 6.5.6.1

6.5.7 Utilizacion del registro de comandos

Ademads de la lectura y escritura de parametros y variables a través de los registros MODBUS,
se pueden ejecutar acciones en el visor a través del registro de comandos. Para ello utilizamos los
siguientes registros:

Command Registers
Direccién Descripcién Comentarios
41001 | Registro de comandos Ver tabla 6.5.7.2
41002 | Datos Comando (H)
41003 | Datos Comando (L)
41004 | Registro de estado de comandos | Solo lectura. Ver tabla 6.5.7.3
Tabla 6.5.7.1

La lectura del registro de comandos (41001) tiene la misma respuesta que el registro de estado
(41004).

La escritura de un cédigo de comando en el registro de comandos provocara una accion segun
la siguiente tabla:

Comandos disponibles

Cdédigo Funcién
1 Hacer cero
2 Tara automatica
Tara prefijada. (escribir primero valor de la tara en
3 ;
registro de datos del comando)
6 Quitar tara
7 Print (Imprime un ticket, si el puerto RS-232 esta

configurado, en modo ticket)
START: Inicio pesada modo

10| Checkweigher/Dosificacion

11 Cerrar una totalizacion

12 Pausa

13 Inicio con datos (aplicacion)

14 Continuar

15 Stop

16 Calibracién cero (0 ® ©)

17 Calibracién.SPA.l\! (Escribir p_rimero el valor del
peso de calibracién en el registro de datos) (1 ®

18 Ejecuta calibracién numérica ("
Modificar estado del precinto software de

20 calibracion. (escribir primero PIN y valor en registro

de datos de comando — PIN en parte alta) @
30 Reset Equipo

32 Salvar en NVM (memoria no volatil) los registros
modificados.

40 Forzar Blind (apagar display)
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41 Salir de Blind (encender display)

42 Poner CheckWeigher en modo TEST®
43 Poner CheckWeigher en modo NORMAL
98 Salir del modo Setup Remoto ©®

99 Entrar en el modo Setup Remoto 4

Cancelar (permite cancelar funciones, por si estas,
se han quedado pendientes indefinidamente,

100 debido a una falta de estabilidad, o a un fallo en la
célula)

101 Leer nombre dispositivo PROFINET (se copia en
los registros 49000...49119) @

102 Escribir nombre dispositivo PROFINET (se coge de

los registros 49000.49119) W @
Tabla 6.5.7.2

(1) Estos comandos se utilizan para leer o escribir el nombre de estacién no estandar desde MODBUS.
Para ello se utilizan los registros de zona RAM y estos dos comandos.

Para leer el nombre del dispositivo se manda el comando 101 y una vez ejecutado, en los registros
49000...49119 podemos leer el nombre.

Para escribir el nombre del dispositivo PROFINET primero se debe escribir el nombre en los registros
49000...49119 y después mandar el comando 102 (en este caso el equipo debe estar en modo remoto).

(2) Solo acepta este comando si el equipo estd en modo remoto.

(3) La activacion del modo test no se guarda en NVM. Al resetear el equipo arranca en modo normal.

(4) Para modificar el CALSWITCH software escribir el PIN en el registro 41002, el estado deseado en el
41003 y ejecutar el comando 20d.

(5) Para entrar a modo remoto se ha de haber escrito el PIN en el registro de datos de comando alto
(41002) antes de enviar el comando. Si el PIN enviado no es correcto el equipo entrara en modo Setup
Remoto en modo “protegido”, es decir, no se podran modificar parametros metroldgicos.

(6) Después de enviar el comando para salir del modo setup remoto se deberé esperar un tiempo (minimo 2
segundos) para poder acceder al MODBUS debido a procesos internos del equipo.

(7) El uso de estos comandos incrementa el contador de calibraciones. Y debe estar en modo Remoto y
Desprotegido.

(8) Si se intentan ejecutar los comandos de calibracion del cero o el SPAN en un modo prohibido el equipo
devuelve la Excepcion ILLEGAL DATA ADDRESS (cédigo 02)

(9) Durante la calibracién del cero o del SPAN cualquier lectura MODBUS devuelve la excepcion SERVER
DEVICE BUSY (cdédigo 06)

Durante la ejecucién de los comandos 16, 17 y 32 (salvar NVM) el equipo responde con el
cadigo de error 6 (SERVER DEVICE BUSY) a cualquier comando MODBUS.

Al mandar los comandos 1 (Cero), 2 (Tara automatica) y 7 (Print) el equipo puede tardar un
tiempo en ejecutarlos (por ejemplo, si el peso es inestable). Durante este tiempo si leemos el estado
del comando a través de los registros 41001 o 41004 obtendremos el cddigo de la funcion
correspondiente y en el estado el valor 4 (comando pendiente de ejecutar).

Cuando una funcion esté en el estado 4 (pendiente de ejecutar) se puede mandar el comando
Cancelar (codigo 100) para cancelarla. Al leer el registro de estado de comandos después de enviar el
comando Cancelar hay dos respuestas posibles:

1. Cddigo funcion Cancelar y estado 2 (error): Indica que no habia funcion pendiente para
cancelar.

2. Cadigo funcion 1,2 o 7 y estado 8 (comando cancelado): indica que la funcion
correspondiente se ha cancelado.

Leyendo el registro de estado (41004) podemos ver si el comando se ha ejecutado con éxito. El
formato del dato leido es el siguiente:
Lectura registro de estado de comandos (16 bits)
Byte alto (8 hits) Byte bajo (8 bits)
Cddigo del comando ejecutado | Estado:
(seguin tabla comandos 6.5.7.2) | Valor | Ejecucién comando
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Correcta

Error en la ejecucion

Pendiente de ejecutar

Comando cancelado mediante ejecucion
del comando cancelar (cédigo 100)
Tabla 6.5.7.3

LN

El comando 3 (Tara Prefijada) requiere la escritura previa del valor de la tara en el registro de
datos (41002 y 41003). Este valor es un numero de 32 bits que debe estar dentro de los margenes
de la capacidad de la bascula y compatible con la division digital de la misma. Si no se cumplen estas
dos condiciones se producira un error en la ejecucién del comando.

El comando 32 (Salvar en NVM) salva en memoria no volatil los datos modificados previamente.
Si no se envia este comando, los datos se perderan al reiniciar el equipo. La escritura en memoria no
volétil es un proceso lento y durante este tiempo el equipo responde con el error SERVER DEVICE
BUSY.

Al ejecutar los comandos 10 y 11 el equipo puede responder con un error en los siguientes casos:

Comando | Error devuelto Causa

(decimal)
10 ILLEGAL DATA VALUE (0x03) | - El equipo no esta en modo checkweigher.
10 SLAVE DEVICE BUSY (0x06) - No puede iniciarse una pesada porgue ya

hay una en curso.
- El equipo esta ejecutando otro comando y
no se permite iniciar una pesada.

11 ILLEGAL DATA VALUE (0x03) | - No hay una totalizacién abierta.

11 SLAVE DEVICE BUSY (0x06) - El equipo esta realizando una pesada.
Esperar a terminarla para cerrar la
totalizacion.

6.5.8 Formato de los datos numéricos

En el protocolo MODBUS los registros tienen un tamafio de 16 bits. Para transmitir los tres tipos
béasicos de variables numéricas utilizamos el siguiente formato:

Variables tipo byte (8 bits):

Registro 16 bits
Parte alta Parte baja
0x00 Valor de la variable (8 bits)
Tabla 6.5.8.1

Variables tipo integer (16 bits):

Registro 16 bits
Parte alta Parte baja
Variable (parte alta) Variable (parte baja)
Tabla 6.5.8.2

Variables tipo long (32 bits):

Utilizamos dos registros: Suponiendo que la variable la definimos como cuatro bytes
numerados del 1 al 4 siendo el 1 el de menor peso tendriamos el siguiente formato:

Primer registro 16 bits

Parte alta Parte baja
Byte 4 de la variable Byte 3 de la variable
Tabla 6.5.8.3
Segundo registro 16 hits
Parte alta Parte baja
Byte 2 de la variable Byte 1 de la variable
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6.5.9 Conversiéon de direcciones MODBUS

Tabla 6.5.8.4

En las tablas de registros se indican las direcciones en formato estandar modbus. Para convertir
esta direccion al formato necesario del mensaje modbus se deben realizar las siguientes operaciones:
1. Siladireccion de la tabla es inferior a 10000 simplemente se le resta 1 para enviarla al

equipo. Ejemplo: el acceso a la salida digital 1 se hace a través del COIL 1 cuya direccion
es 00001. En el mensaje se debe enviar la direccion 0.
2. Sila direccion es mayor de 10000, es decir, tiene el formato 1xxxx, 3XXXX 0 4XXXX, Se
elimina el primer digito y al nUmero que queda se le resta 1. Este valor es el que hay que
mandar. Ejemplo: Registro de comandos 41001 se accede escribiendo en la direccion
1000 decimal (O3E8 en hexadecimal).

6.5.10 Tablas de direcciones de los registros
En estas tablas se indican las direcciones y contenido de todos los registros disponibles.

En la primera columna tenemos la direccién del registro y en la segunda y tercera columna se
incluye la direccion convertida al formato que requieren los comandos MODBUS en hexadecimal y
decimal respectivamente.

6.5.10.1 Holding Registers

Son registros de lectura/escritura para consultar o modificar parametros del equipo ademas de

ejecutar funciones a través del Registro de Comandos.

Funciones relacionadas (cddigo decimal funcién): READ HOLDING REGISTER (03), WRITE
SINGLE REGISTER (06), WRITE MULTIPLE REGISTER (16)

Direccion ggr?]?r:(:jg gg;?r:?jg Longitud Descripcion Formato Rango Valores/ E2PROM
Registro ; (Words) Comentarios (@
Hexa. Decimal
1 Registro de Integer
41001 03E8 1000 comandos Ver tabla 6.5.7.2 ® No
41002 03E9 1001 2 Datos Comando (H) Long |Vertabla6.5.7.2 No
41003 Datos Comando (L) Ver tabla 6.5.7.2 No
41004 03EB 1003 1 Registro de estado. | Integer | Solo lectura. Ver tabla "K" No
Setpoints
41010 03F1 1009 2 Setpoint 1 (H) Long |-CAP...CAP® Si )
41011 Setpoint 1 (L)
41012 03F3 1011 2 Setpoint 2 (H) Long [-CAP..CAP® Si®
41013 Setpoint 2 (L)
41014 03F5 1013 2 Setpoint 3 (H) Long |-CAP...CAP @ Si ©
41015 Setpoint 3 (L)
2 Setpoint 1 temporal Long
41016 03F7 1015 (H) -CAP...CAP @ No
Setpoint 1 temporal
41017 (L)
2 Setpoint 2 temporal Long
41018 03F9 1017 (H) -CAP...CAP @ No
Setpoint 2 temporal
41019 (L)
2 Setpoint 3 temporal Long
41020 03FB 1019 (H) -CAP...CAP @ No
Setpoint 3 temporal
41021 (L)
Menu RS-485 (11)
Byte | 0:0ff,1:dE,2:St,
41040 | 040F 1039 L | Type 4:ASCII,5:RTU,6:DAT Si
41041 0410 1040 1 Format Byte |0...13® Si
41042 0411 1041 1 Baudrate Byte |0...5® Ver tabla "F" Si
41043 0412 1042 1 Paridad Byte |0...2 > 0:None, 1:Even, 2:0dd Si
41044 0413 1043 1 Ou. Rate Byte |0...8® Ver tabla"G" Si
41045 0414 1044 1 Terminacion Byte |0...3® Ver tabla "H" Si
41046 0415 1045 1 Protocolo Byte | 0: None, 1: RS485 Si
41047 0416 1046 1 Direccion Byte [1...99 Si
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Direccion

Direccion

%gﬁgﬁg Cc|>_|mando Comgndo I‘O?\;E'gg Descripcion Formato (F;Z\nmgeon:garlilg;es/ E2F(>1F§)OM
exa. Decimal
L Byte |0: R.Terminacién OFF
41048 0417 1047 1 Terminacion bus 1' R Terminacién ON Si
Menu RS-232
Byte 0:0ff,1:dE,2:St,3:Ti, 4:ASCII, 5:RTU,
41050 0419 1049 1 Type 6-DAT Si
41051 041A 1050 1 Formato Byte |0...130 Si
41052 041B 1051 1 Baudrate Byte |0...5® Vertabla"F" Si
41053 041C 1052 1 Paridad Byte |0...2 5 0:None, 1:Even, 2:0dd Si
41054 041D 1053 1 Delay Byte |0...8® Vertabla"G" Si
41055 041E 1054 1 Terminacion Byte |0...3 ® Vertabla "H" Si
41056 041F 1055 1 Vacio 19) Byte No
41057 0420 1056 1 Direccion Byte |1..99 Si
Menu A Out
41060 0423 1059 1 Type Byte | 0:Gross 1:Net Si
Byte 0: 4-20mA, 1: 0-20mA,
41061 | 0424 1060 1 |output b 0.5V 5. 0-10v S
41062 0425 1061 1 Error Byte |O0:FULL, 1: HOLD, 2: MIN Si
41063 0426 1062 2 Aout_0 (H) Long |0...CAP® Si
41064 Aout_0 (L) Si
41065 0428 1064 2 Aout_F (H) Long |0...CAP®@ Si
41066 Aout_F (L) Si
41067 042A 1066 1 Aout.FO Integer | 0...0xFFFF Si
41068 042B 1067 1 Aout.FF Integer | 0...0xFFFF Si
Mend D _Out
Salida digital 1
41070 042D 1069 2 VL1 Setpoint 1 (H) Long |-CAP...CAP® Si
41071 VL1 Setpoint 1 (L) Si
41072 042F 1071 1 Type 1 Byte [0...15 ™ Ver tabla "I" Si
Byte |[0...2
0:Setpoint 1
41073 0430 1072 1 Rel 1 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3
3:Setpoint 442 Si
41074 0431 1073 1 Trip 1 Byte |0...3® Vertabla"J" Si
41075 0432 1074 2 Band 1 (H) Long |0...CAP® Si
41076 Band 1 (L) Si
41077 0434 1076 2 Hy 1 (H) Long |0..CAP® Si
41078 Hy 1 (L) Si
41079 0436 1078 1 d Loc1 Byte | 0:OFF, 1:0ON Si
Byte |0...200
41080 0437 1079 1 Hold 1 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41081 0438 1080 1 Delay 1 200 equivale a 20.0s Si
Salida digital 2
41090 0441 1089 2 VL2 Setpoint 2 (H) Long |-CAP...CAP® Si
41091 VL2 Setpoint 2 (L) Si
41092 0443 1091 1 Type 2 Byte [0...15® Vertabla"I" Si
Byte |[0...2
0:Setpoint 1
41093 0444 1092 1 Rel 2 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3
3:Setpoint 442 Si
41094 0445 1093 1 Trip 2 Byte [0...3® Ver tabla "J" Si
41095 0446 1094 2 Band 2 (H) Long |0...CAP® Si
41096 Band 2 (L) Si
41097 0448 1096 2 Hy 2 (H) Long [0..CAP®@ Si
41098 Hy 2 (L) Si
41099 044A 1098 1 d Loc2 Byte | 0:OFF, 1:ON Si
Byte |0...200
41100 044B 1099 1 Hold 2 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41101 044C 1100 1 Delay 2 200 equivale a 20.0s Si
Salida digital 3
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. .. | Direccion | Direccion .
I%lrec_:cmn Comando | Comando LTI Descripcion Formato RETEL Va_lores/ EZPSOM
egistro | ; (Words) Comentarios (10
exa. Decimal
41110 0455 1109 2 VL3 Setpoint 3 (H) Long |[-CAP...CAP @ Si
41111 VL3 Setpoint 3 (L) Si
41112 0457 1111 1 Type 3 Byte |0...15 ™ Ver tabla "I" Si
Byte |0...2
0:Setpoint 1
41113 0458 1112 1 Rel 3 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3
3:Setpoint 442 Si
41114 0459 1113 1 Trip 3 Byte |0...3® Vertabla"J" Si
41115 045A 1114 2 Band 3 (H) Long |0...CAP @ Si
41116 Band 3 (L) Si
41117 045C 1116 2 Hy 3 (H) Long [0...CAP @ Si
41118 Hy 3 (L) Si
41119 045E 1118 1 d Loc3 Byte | 0:0OFF, 1:.0N Si
Byte |0...200
41120 045F 1119 1 Hold 3 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
41121 0460 1120 1 Delay 3 200 equivale a 20.0s si
Salida digital 4%
42960 0B8F 2959 2 VL4 Setpoint 4 (H) Long |-CAP...CAP® Si
42961 0B90 2960 VL4 Setpoint 4 (L) Si
42962 0B91 2961 1 Type 4 Byte |0...15® Ver tabla"I" Si
Byte |[0...2
0:Setpoint 1
42963 0B92 2962 1 Rel 4 1:Setpoint 2
2:Setpoint 3
3:Setpoint 442 Si
42964 0B93 2963 1 Trip 4 Byte |0...3® Vertabla"J" Si
42965 0B94 2964 2 Band 4 (H) Long |0...CAP @ Si
42966 0B95 2965 Band 4 (L) Si
42967 0B96 2966 2 Hy 4 (H) Long |0...CAP @ Si
42968 0B97 2967 Hy 4 (L) Si
42969 0B98 2968 1 d_Loc 4 Byte |0:0OFF, 1:ON Si
Byte |0...200
42970 0B99 2969 1 Hold 4 200 equivale a 20.0s Si
Byte |0...200
42971 OB9A 2970 1 Delay 4 200 equivale a 20.0s si
Menu D _In
Entrada digital 1
Byte |0: OFF
1. TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41130 0469 1129 1 Type 1 4: PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP
8: GROSS/NET Si
Byte |0: LOW
41131 046A 1130 1 Func 1 1: HIGH si
Entrada digital 2
Byte |0: OFF
1: TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41135 046E 1134 1 Type 2 4: PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP
8: GROSS/NET Si
Byte |0: LOW
41136 046F 1135 1 Func 2 1: HIGH si
Entrada digital 3
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Direccion

Direccion

Direccion Longitud L Rango Valores/ E2PROM
Registro Comando Comgndo (Words) Descripcion Formato Comentarios (10)
Hexa. Decimal
Byte |0: OFF
1: TARE
2: CLR TARE
3: ZERO
41140 0473 1139 1 Type 3 4: PRINT
5: START
6: CLRTOTAL
7: APP
8: GROSS/NET Si
Byte |0:LOW
41141 0474 1140 1 Func 3 1' HIGH Si
Salidas Modo Binario
41150 047D 1149 1 Binary mode status Byte |0:OFF 1:ON 12 No
2 Setpoint 1 BINOUT Long No
41151 047E 1150 (H) _CAP.. CAP @
41152 Setpomt(i)BlNOUT
2 Setpoint 2 BINOUT Long No
41153 0480 1152 (H) _CAP.. CAP @
41154 Setpomt(ﬁ)BlNOUT
2 Setpoint 3 BINOUT Long No
41155 0482 1154 (H) _CAP.. CAP @
41156 Setpomt(i)BlNOUT
2 Setpoint 4 BINOUT Long No
41157 0484 1156 (H) _CAP.. CAP @
41158 Setpomt(ﬁ)BlNOUT
2 Setpoint 5 BINOUT Long No
41159 0486 1158 (H) _CAP.. .CAP @
41160 Setpomt(i)BlNOUT
2 Setpoint 6 BINOUT Long No
41161 0488 1160 (H) _CAP.. .CAP @
41162 Setpomt(ﬁ)BlNOUT
2 Setpoint 7 BINOUT Long No
41163 048A 1162 (H) _CAP.. CAP @
41164 Setpoint 7 BINOUT
L)
Definicion de la
bascula
41200 04AF 1199 2 CAP (CAP high) 1...999999 @4 Si
41201 (CAP low)
41202 04B1 1201 1 Division digital 1,2,5,10, 20, 50 Si
41203 04B2 1202 1 DP 0...4 Si
41204 04B3 1203 1 0-Track 0...6 @ Si
41205 04B4 1204 1 0-toP 0:1.9% 1:100% Si
41206 04B5 1205 1 0-Start 0:0FF 1:ON Si
41207 04B6 1206 1 UNIT 0...5 Ver tabla "N" Si
41208 | 04B7 1207 L lunum 0: -OVERLOAD S
1: -20d
Option menu
41220 04C3 1219 1 Filter 0...15 @9 Ver tabla"B" Si
41221 04C4 1220 1 Band 0...5 @) Ver tabla "C" Si
41222 04C5 1221 1 AUTO.CLR TARE 0:0OFF, 1:0N Si
41223 04C6 1222 1 Lang 0...5 ®® Ver tabla "D" Si
41224 04C7 1223 1 LOC 0...31 @9 Ver tabla "E" Si
41225 04C8 1224 1 PRT 0...255 Si
41226 04C9 1225 1 Prt t1 0:0ff,1:Estandar Si
41227 04CA 1226 t.ID 0...65535 Si
1 Period (Tiempo de Si
41228 04CB 1227 estabilidad) 0...7 ®3Ver tabla "M"
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. .. | Direccion | Direccion .
I%lrec_:cmn Comando | Comando LTI Descripcion Formato RETEL Va_lores/ EZPSOM
egistro | ; (Words) Comentarios (10
exa. Decimal
41229 04CC 1228 1 BLIND 0...7:0FF,2,5,10,20,30,45,60 Si
41230 04CD 1229 1 Tare save 0:0OFF, 1:0ON Si
Menu CAL1
41240 04D7 1239 2 Zero Coeficient (H) 0...0xO00FFFFFF Si
41241 04D8 1240 2 Zero Coeficient (L) Si
41242 04D9 1241 2 SPAN coeficient(H) Si
41243 04DA 1242 2 SPAN Coeficient (L) Si
41244 04DB 1243 2 LIN_C (H) 0...CAPx10 @0(0) Si
41245 04DC 1244 2 LIN_C (L) Si
41246 04DD 1245 2 LIN | (H) 0...CAPx10 (0 (40) Si
41247 04DE 1246 2 LIN I (L) Si
0: OFF Si
41248 04DF 1247 LIN 1: ON (b
2: RESET (32(40)
Menu CAL2
41260 04EB 1259 2 LCAP (H) Si
41261 04EC 1260 2 LCAP (L) Si
41262 04ED 1261 Lno 0...8 Si
41263 04EE 1262 LSn 0... 35000 G Si
41264 04EF 1263 2 Dead Load (H) —CAP...CAP @9 Si
41265 04F0 1264 2 Dead Load (L) Si
Menl APPLI
41400 0577 1399 1 | APP (Aplicacién) | Integer | 0:None; 1:CHECK; 2:FILL ' Si
Aplicacion Checkweigher
Byte | O:KEY;1:INP;
41405 057C 1404 START 2:KEY.INP;3:NET Si
41406 057D 1405 2 TRIG Long | 1div. < TRIG £ MAX Si
41407 Si
41408 057F 1407 2 BAND Long | 1div. < BAND < MAX Si
41409 Si
41410 0581 1409 1 T DEL Integer | 0.000 ... 50.000segundos Si
41411 0582 1410 1 T ACC Integer | 0.000 ... 50.000segundos Si
41412 0583 1411 1 T _DIS Integer | 0.000 ... 50.000segundos Si
41413 0584 1412 1 CANCEL Byte | 0:OFF; 1:0N; Si
41414 0585 1413 1 TOTAL Byte | 0:OFF; 1:0N; 2:STORE Si
1 Byte |0:0OFF; 1:RS232;
41415 0586 1414 PC 2:RS485; 3:AMBOS Si
1 Byte |0..15@7)
41416 0587 1415 FILTER Ver tabla “B” Si
41417 0588 1416 1 PASS FUNCTION Byte | 0:OFF; 1:DELAY; 2:INPUT Si
41418 0589 1417 2 LOW LIMIT (H) (L1) | Long Si
2 Long Si
41419 058A 1418 LOW LIMIT (L) 0...CAP®
41420 058B 1419 2 HIGH LIMIT (H) (L2) | Long Si
41421 058C 1420 2 HIGH LIMIT (L) Long |0...CAP® Si
1 PASS DESPLAY Byte
41422 058D 1421 (DIS) 0:Net; 1:IN/OUT; 2:50/50 Si
1 RELAY DELAY Byte |0...20019)
41423 058E 1422 TIME 200 = 20.0s Si
1 Byte |0...200 Default: 519
41424 058F 1423 RELAY HOLD TIME 5=0.5s Si
41425 0590 1424 1 REJECTION INPUT Byte 0:NONE; 1; 2; 3 Si
41426 0591 1425 1 REJECTION RELAY | Byte |[0:NONE; 1, 2;3 Si
41427 0592 1426 1 BUSY RELAY Byte |0:NONE;1;2;3 Si
1 SYNC ERROR Byte
41428 0593 1427 RELAY 0:NONE; 1; 2; 3 Si
Aplicaciéon Dosificacion
0: Charge net
1 1: Charge gross
41430 0595 1429 TYPE 2: Discharge Si
1 0:Key, L:Input, 2:Key or Input,
41431 0596 1430 TRIGGER 3:Auto. Si
41432 0597 1431 2 START_TARE_L (L) —CAP...CAP @ Si
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. .. | Direccion | Direccion .
I%lreqcmn Comando | Comando LTI Descripcion Formato REWIED Va_lores/ EZPBOM
egistro | =, ; (Words) Comentarios (19
exa. Decimal
START_TARE_L
41433 0598 1432 (H) Si
5 START_TARE_H
41434 0599 1433 L) —CAP...CAP @ Si
START_TARE_H
41435 059A 1434 (H) Si
41436 059B 1435 1 START_DELAY 0...655 19 Si
1 Integer | 0:OFF;1.TARE;2:CLEAR
41437 059C 1436 INITIAL FUNCTION TARE;3:RELAY A; 4:RELAY B Si
1 PARAMETER Integer
41438 059D 1437 INITIAL FUNC. 1...655 19 Default:5 Si
1 Integer | 0: 1 velocidad;
41439 059E 1438 DOSAGE SPEEDS 1: 2 velocidades Si
1 DOSAGE Integer
41440 059F 1439 SEQUENCE 0:0ON; 1:0FF Si
41441 05A0 1440 1 ASK (TARGET) Integer | 0:NO; 1:LAST; 2:QUERY Si
41442 05A1 1441 2 TARGET(L) Long |-CAP...CAP®@ Si
41443 05A2 1442 TARGET(H) Si
41444 05A3 1443 2 FINE(L) Long |-CAP...CAP @ Si
41445 05A4 1444 FINE(H) Si
1 CONTROL DELAY Integer
41446 05A5 1445 1 0...999 0 Si
1 CONTROL DELAY Integer
41447 05A6 1446 2 0...999 20) Si
5 IN FLIGHT WEIGHT | Long
41448 05A7 1447 L) 0...CAPx10 18) Si
IN FLIGHT WEIGHT
41449 05A8 1448 (H) Si
1 IN FLIGHT Integer
41450 05A9 1449 CORRECTION 0...100 Si
41451 05AA 1450 2 IN FLIGHT LIMIT (L) | Long |0...CAP® Si
IN FLIGHT LIMIT
41452 05AB 1451 (H) Si
1 LACKMAT_TIME Integer
41453 05AC 1452 (feed check) 0...65 (segundos) Si
1 WAIT TIME (tiempo | Integer
41454 05AD 1453 espera) 0...655 (19 Si
41455 05AE 1454 1 ERROR TYPE Integer | O:WEIGHT; 1:PERCENT Si
41456 05AF 1455 2 ERROR POS (L) Long | @V Si
41457 05B0 1456 ERROR POS (H) Si
41458 05B1 1457 2 ERROR NEG (L) Long | @V Si
41459 05B2 1458 ERROR NEG (H) Si
1 Integer | 0:OFF;1:TARE;2:CLEAR
41460 05B3 1459 END FUNCTION TARE;3:RELAY A; 4:RELAY_B Si
1 PARAMETER END | Integer
41461 05B4 1460 FUNCTION 1...655 19 Default:5 Si
41462 05B5 1461 1 SEND PC AUTO Integer | 0:OFF; 1:RS232; 2:RS485; 3:BOTH | Si
41463 05B6 1462 1 END INDICATION Integer | 0...655 9 ;Default: 20 Si
41464 05B7 1463 1 COARSE RELAY Integer | 0...3 2 Si
41465 05B8 1464 1 FINE RELAY Integer | 0...3 Si
41466 05B9 1465 1 ACTIVE RELAY Integer | 0...3 Si
41467 05BA 1466 1 PAUSE RELAY Integer | 0...3 Si
41468 05BB 1467 1 ERROR RELAY Integer | 0...3 2 Si
41469 05BC 1468 1 A RELAY Integer | 0...3 2 Si
41470 05BD 1469 1 B RELAY Integer | 0...3 ?2 Si
41471 05BE 1470 1 START INPUT Integer | 0...3 @ Si
41472 05BF 1471 1 PAUSE INPUT Integer | 0...3 @ Si
41473 05CO0 1472 1 CANCEL INPUT Integer |0...3 @ Si
41474 05C1 1473 1 CONTINUE INPUT Integer | 0...3 2 Si
41475 05C2 1474 1 BLOCK INPUT Integer | 0...3 2 Si
41476 05C3 1475 1 START_CHECK Integer | 0: OFF 1:0N®* Si
1 Integer | 0...1000
41477 05C4 1476 PLUS (Suplemento) equivalente 2 0.0 ... 100.0% Si
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. .. | Direccién | Direccién .
bl Comando | Comando LTI Descripcion Formato RETEL Va_lores/ EZF:S)OM
Registro . (Words) Comentarios
Hexa. Decimal

1 A.OUT (uso salida Integer | 0: OFF;

41478 05C5 1477 analdgica) 1: ON Si
1 ANALOG FINE Integer | 0...100; Defecto: 50%

41479 05C6 1478 OUTPUT (A.FINE) Si

ANALOG COARSE Integer

1 OUTPUT

41480 05C7 1479 (A.COARS) 0...100; Defecto 100% Si

Menu PROFIBUS
43000 | oBB7 | 2999 1 | Add (direccion) | Byte [0...126 1915 [ si
Menu PROFINEI

43010 0BC1 3009 1 ACTIVE Byte |0:0ON,1:0FF (19 Si
1 Standar Station Byte | Write: 0...254

43011 0BC2 3010 Name Read: 0...255 (16) Si

Registros zona RAM
49000 2327 8999 1 Integer No
49127 23A6 9126 1 Integer No

Tabla 6.5.10.1.1

(1) Se ejecutan los comandos de la tabla 6.5.7.2 escribiendo el valor en este registro. La lectura de este
registro devuelve el estado de la operacion (igual al registro 41004)

(2) Este valor debe ser multiplo de la division digital y no se tiene en cuenta el punto decimal del equipo si lo
hay. CAP es la capacidad de la bascula. Ademas, este valor nunca puede ser inferior a -99999 (capacidad
del display).

(3) Se refiere a los 14 posibles valores 0...13 que corresponden a los formatos F1 a F15 (valor 13 = F15, F14
no implementado).

(4) Se refiere a los 6 posibles valores de baudrate 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200.

(5) Se refiere a los 9 posibles valores 1,5,10,25,50,75,150,300,600.

(6) Se refiere a los 4 valores posibles CRLF, CR, ETX, NONE

(7) Se refiere a los 16 posibles valores. Ver tabla "I"

(8) Se refiere a los 4 valores posibles HIGH, LOW, INBAND, OUTBAND

(9) Estos valores se salvan directamente en E2PROM sin necesidad de enviar el comando a través del
registro de comandos.

(10) En esta columna se indica si el registro se salva en E2PROM. El registro sélo se salva después de
escribir el comando 32 en el registro de comandos exceptuando los setpoints que se salvan directamente
al escribir los registros.

(11) Los cambios en los parametros de los puertos serie se hacen efectivos después de un reset. Por lo
tanto, es imprescindible mandar el comando de grabacién en E2PROM para que no se pierdan los
cambios hechos.

(12) Al poner a 1 el registro 41150 (Binary mode status) las salidas digitales pasan a funcionar en modo
binario anulando la configuracion actual del menu D_OUT.

(13) Un registro vacio puede leerse y escribirse, pero su contenido no afecta al funcionamiento del programa.
Se recomienda no escribir es este registro debido a que estd pensado para futuras ampliaciones.

(14) Si se programa la direccién 126 en la interface PROFIBUS se permitird la modificacion de la misma
desde el propio bus.

(15) Un cambio en este parametro requerira resetear el modulo de bus de campo para que tenga efecto.

(16) Si el valor de este registro vale 255 indica que el nombre del dispositivo PROFINET no sigue el formato
estandar y se ha de leer a través del registro de comandos (comando 101).

(17) Se refiere a los 16 posibles valores de filtro: OFF-2-4-6-8-10-12-14-15-16-17-18-19-20-22-24.

(18) Este valor se entra con precision por 10 (sin tener en cuenta el punto decimal). Valor maximo: capacidad
x 10. Ej: CAP=6000 valor maximo = 60000

(19) Este valor se configura en décimas de segundo, por ejemplo, 105 equivale a 10,5 segundos

(20) Este valor se configura en centésimas de segundo, por ejemplo, 650 equivale a 6,50 segundos

(21) Este valor representa un peso o un porcentaje en funcion de la configuracion del parametro ERROR
TYPE (41456). Si es peso se configura en las mismas unidades que las definidas en el sistema de pesaje
y el limite es la capacidad de la bascula. Si es porcentaje se configura con resolucion de décimas: el
rango es 0...1000 que representa de 0% a 100,0%.

(22) Numero de salida digital. 0 indica ninguna (sin salida asignada).

(23) Numero de entrada digital. O indica ninguna (sin entrada asignada).

6-17



Comunicaciones

(24) La capacidad no puede superar 999999 ni combinada con la division digital y el punto decimal
no puede superar las 100000 divisiones.

(25) Se refiere a los 7 posibles valores: OFF-0.5d,1d,2d,3d,4d,5d

(26) Se refiere a los 16 posibles valores: OFF-2-4-6-8-10-12-14-15-16-17-18-19-20-22-24

(27) Se refiere a los 6 posibles valores: OFF-0.5d-1d-2d-5d-10d

(28) Se refiere a los 6 posibles valores: SPA,POR,FRE,ENG,GER,CAT

(29) Cada bit de esta variable tiene una funcién de bloqueo. Ver tabla "E"

(30) Este valor se entra con precision por 10 (sin tener en cuenta el punto decimal). Valor maximo
capacidad x 10. Ej: CAP=6000 valor maximo = 60000

(31) Cuando se escribe el valor 1 al registro LIN calcula y activa la linealizacion a la vez que se
salvan los dos parameros LIN_C y LIN_| en NVM.

(32) Cuando se escribe el valor 2 al registro LIN (RESET) se hace un reset de la linealizacion y el
pardmetro LIN pasa automaticamente a 0 (OFF).

(33) Este valor es la sensibilidad en mV/V multiplicada por 10000. Por ejemplo el valor 20500 indica
una sensibilidad de 2,05 mV/V

(34) Este valor se programa sin tener en cuenta el punto decimal del equipo. Ejemplo: para entrar
2.500 se envia 2500.

(35) Se refiere a los 8 posibles valores del tiempo de estabilidad 25,50,100,150,200,250,500,1000
(40) Los parametros LIN_C y LIN_I sélo se salvan en NVM cuando se escribe el valor '1' en el
pardmetro LIN (registro 41248). Si se envia el valor '2' en el parametro LIN se resetea la
linealizacién, se inicializan los valores LIN_C y LIN |y se borra la TARA si la hay.

(41) Cuando se activa esta opcién, después de hacer una dosificacion en carga neta, sera
necesario que el peso iguale o descienda el peso inicial (tara) para poder iniciar otra carga.

(42) Disponible solamente en equipos con 42 salida digital.

Tabla “A” Tabla “B”
Identificacion de Cdédigos Identificador de cédigos
parametro O-track parametro Filter
Cédigo Division Cdédigo Filtro
0 OFF 0 OFF
1 0.5d 1 2
2 1d 2 4
3 2d 3 6
4 3d 4 8
5 4d 5 10
6 5d 6 12

7 13
8 15
Tabla “C” 9 16
—— — 10 17
Identificacion de cédigos 11 18
parametro Band
= 12 19
Cédigo Band 13 0
(divisiones)
14 22
0 OFF
1 0.5d 15 24
2 1d
3 2d
4 5d Tabla “D”
5 10d Identificacién de cédigos
del parametro Lang
(idioma)
0 SPA
1 POR
2 FRE
3 ENG
4 GER
5 CAT
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Tabla “E”

Parametro LOC (bloqueo de teclado). Cada
bit tiene una funcién de bloqueo. El bit a “1”
indica tecla de funcién bloqueada.

Bit Funcién bloqueada
0 Teclado completo
1 Tecla print
2 Tecla Tare
3 Tecla 0
4 TeclaF

Tabla “G”
Identificacion de cadigos
para el parametro Ou. Rate
(tasa de transmisién)
Cédigo Baudrate
0 1
1 5
2 10
3 25
4 50
5 75
6 150
7 300
8 600
Tabla "I"
Identificacion de cddigos para el
parametro Type de las salidas
digitales

Cédigo Cédigo

0 OFF

1 GROSS
2 NET

3 P REL
4 N REL
5 P PREL
6 N PREL
7 ZERO
8 ZERO NET
9 SS

10 INRANG
11 NEG
12 TARE
13 PRINT
14 PC CTRL
15 APP

Tabla “F”

Identificacion de cddigos
para el pardmetro Baudrate

Cdédigo Baudrate

4800

9600

19200

38400

57600

QA WIN[F|O

115200

Tabla “H”

Identificacion de codigos para

el parametro Terminacién

Cédigo Terminacién
0 CR LF
1 CR
2 ETX
3 NONE
Tabla “J”

Identificacion de cédigos para

el parametro TRIP salidas
digitales

Cé

igo TRIP

HIGH

LOW

INBAND

W|N|F (O

OUTBAND
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Tabla “K”

Lectura registro de estado de comandos (16 bits)

Byte alto (8 bits) Byte bajo (8 bits)

Cadigo del comando Estado ejecucion
ejecutado (segln tabla Valor Ejecucidon comando
comandos 6.5.7.2) 1 Correcta
2 Error en la ejecucion
4 Pendiente de ejecutar
8 Comando cancelado mediante
ejecucién del comando cancelar
(codigo 100)

Mientras se esta ejecutando un comando el equipo devuelve el codigo de error 0x06
(SERVER DEVICE BUSY) a cualquier comando del cliente. (Tabla K)

Cddigos de estado después de ejecutar un comando.

El byte alto indica el comando ejecutado y el bajo el estado. Si el comando ejecutado es
el 100d (Cancelar) el byte alto devuelve el codigo del comando cancelado con el estado
en valor 8 (byte bajo). Si no habia ningin comando pendiente el byte alto devuelve el
codigo de funcién del comando Cancelar (100d) y en el estado (byte bajo) el cédigo 2
indicando el error.

Table "L" Tabla “M”

Code identification for Identificacion de cédigos
parameter FILTER del pardmetro Period
Code Baudrate (tiempo para criterio de

0 OFF estabilidad)
1 2 Cédigo Period (ms)
2 4 0 25
3 6 1 50
4 8 2 100
5 10 3 150
6 12 4 200
7 14 5 250
8 15 6 500
9 16 7 1000
10 17
11 18 Tabla “N”
12 19 Identificacié de codigos
13 20 parametro UNIT
14 22 Cédigo Divisién
15 24 0 kilos
1 toneladas
2 gramos
3 onzas
4 libras
5 Sin unidad
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6.5.10.2 Input Registers

Registros solo de lectura, para consulta de datos de peso o de datos especificos del equipo.
Funcioén relacionada (codigo decimal funcién): READ INPUT REGISTER (04)

Direccion Direcci6n | Direccion Longitud S .
Redistro Comando Comgndo Words Descripcion Formato Dato Leido
gis ( )
Hexa. Decimal
30010 0009 9 2 Peso neto (H) Long
30011 Peso neto (L)
30012 000B 11 2 Peso bruto (H) Long
30013 Peso bruto (L)
30014 000D 13 2 Tara (H) Long
30015 Tara (L)
30016 000F 15 1 Estado peso Byte Ver tabla "A"
30017 0010 16 A/D converter internal Long
counts (H)
30018 A/D converter internal
counts (L)
30019 0012 18 1 mV/V Integer (1)
30020 0013 19 1 Estado de mV/V Byte Ver tabla "B"
30021 0014 20 1 Estado salida analdgica Integer @ Ver tabla "C"
30022 0015 21 1 Instrument “On-line” Byte
30023 0016 22 1 Digito display 1 Byte Ver tabla "D"
30024 0017 23 1 Digito display 2 Byte Ver tabla "D"
30025 0018 24 1 Digito display 3 Byte Ver tabla "D"
30026 0019 25 1 Digito display 4 Byte Ver tabla "D"
30027 001A 26 1 Digito display 5 Byte Ver tabla "D"
30028 001B 27 1 Digito display 6 Byte Ver tabla "D"
30029 001C 28 1 Estado Leds display Integer Ver tabla "E"
30030 001D 29 1 Software versién "AB" Integer Versién de software
30031 001E 30 1 Software versién "CD" Integer "ABCDEFGH"
30032 001F 31 1 Software versién "EF" Integer Cadigos ASCII de cada
Integer caracter.
30033 0020 32 1 Software version "GH" Ejemplo:"1.00204"
Digito H siempre vale 0x00
Numero de serie del Long
30034 0021 33 2 indicador (H) N° de serie
30035 !\lumero de serie del 0000000...9999999
indicador (L)
30036 0023 35 1 Contador de calibraciones Integer
30037 0024 36 1 Estado precinto software de Byte | 0O: Abierto _
calibraciones 1: Cerrado (protegido)
30040 0027 39 2 CheckWeigher: tltima Long
pesada (H) ®
30041 CheckWeigher: tltima
pesada (L)
30042 0029 41 1 CheckWeigher: Estado Integer | Ver tabla “H” %)
ultima pesada.
30043 002A 42 1 CheckWeigher: Estado de Integer | 0: Off ®
la pesada actual 1: Reposo
2: Fase 1 (Espera)
3: Fase 2 (Lectura)
4: Fase 3 (Mostrar)
5:Error(Er.Ref)
30044 002B 43 1 Estado totalizacion Integer | 0: Deshabilitada®
1: Cerrada
2: Abierta
30045 002C 44 1 N° pesades totalizadas Integer
30046 002D 45 2 Peso totalizacion actual (H) Long
30047 Peso totalizacién actual (L)
30048 002F 47 2 CheckWeigher: dltima Long
pesada x10 (H) ®
CheckWeigher: tltima
30049 pesada x10 (L)
30050 0031 49 1 Estado entradas/salidas Integer Ver tabla “G” (19

Rechazo
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Direccién Direccion | Direccion Lonaitud
X Comando | Comando g Descripcion Formato Dato Leido
Registro : (Words)
Hexa. Decimal
30060 003B 59 2 (F;_('e)sg)ultlma dosificacion Long
30061 003C 60 Peso ultima dosificacién (L)
30062 003D 61 2 (P|_¢|e)sg)u|t|ma dosificacion x10 Long
30063 003E 62 (F;_(;so ultima dosificacién x10
30064 003F 63 1 Estado pesada leida Byte | Ver tabla "O" @1
Byte |0:OFF ®©
1: OFFLINE
2: Reposo
3: Pausa
4: Error
5: Blogueo
6: Preguntar peso
30065 0040 64 1 Estado de la pesada actual 7: Fase inicial
8: Dosificando grueso
9: Dosificando fino
10: Fase final
11: Indicando resultado
12: Esperando estabilidad
13: Cancelando
14: Rearme
Estado Salidas digitales Integer N (7)
30066 0041 65 1 dosificador. Ver tabla "M
30067 0042 66 1 Estr;u_jo Entradas digitales Integer Ver tabla "N" ®
dosificador.
Estado Peso (igual a Byte wan
30068 0043 67 1 registro 30016) Ver tabla "A
30069 0044 68 5 Eoe)so dosificado actual (H) Long
30070 0045 69 Peso dosificado actual (L)
30071 0046 70 1 Codigo de error dosificador Integer | Ver tabla "P" (12
31000 03E7 999 1 Mode register Ver tabla “F”

Tabla 6.5.10.2.1

(1) Los mV/V se indican en valor absoluto (sin signo). En el registro de estado (reg. 30020) se indica la
polaridad. Si el valor absoluto supera 65535 se activa el bit de Overflow del registro de estado y el valor
queda fijo en 65535.

(2) El byte alto indica el estado y el bajo el tipo de salida.

(3) El estado de la pesada se indica en OFF cuando el equipo no esta configurado en modo checkweigher.

(4) El estado de la totalizacién se indicara siempre en 0 (deshabilitada) si el parametro TOTAL de la
configuracién esta en OFF.

(5) La lectura de la ultima pesada del modo CheckWeigher. Es necesario leer el estado de la pesada (registro
30042) al mismo tiempo que el peso para saber si este es valido.

(6) El estado de la pesada se indica en OFF cuando el equipo no esté configurado en modo dosificador y
OFFLINE cuando no esta en modo pesaje.

(7) Este registro tiene asignadas las salidas digitales de la aplicacién dosificacion. Ver tabla "M" para ver la
asignacion de cada bit.

(8) Este registro tiene asignadas las entradas digitales de la aplicacion dosificacién. Ver tabla "N" para ver la
asignacion de cada bit.

(9) La lectura peso de la Ultima dosificacion. Es necesario leer el estado de la pesada (registro 30064) al
mismo tiempo que el peso para saber si este es valido.

(10) La indicacion del peso dosificado solo es vdlida durante el proceso de dosificacion. Al terminar este valor
Se pone a cero.

(11) Indica si el valor es nuevo y el estado de la lectura del mismo. Los dos pardmetros se codifican con 4
bits por parametro segun se indica en la tabla "O".

(12) Este codigo de error solo es vélido si el estado de la dosificacién (registro 30065) estd en modo error.

(15) Indica si el valor es nuevo y si el resultado de la pesada esta dentro o fuera de los margenes
programados. Ver tabla "H" con significado de cada bit.

(16) Indica el estado de las salidas digitales de la aplicacion checkweigher y de la entrada de deteccién de
rechazo si esta configurada.
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* Nota: Para asegurar que el estado del equipo y los datos leidos se corresponden se deben
leer todos los registros implicados en un solo comando MODBUS, en caso contrario pueden
haber cambiado datos entre lecturas. Por ejemplo, el valor de la Gltima pesada (registros 30040
y 30041) deben leerse junto con su estado (registro 30042) para que la informacion se

corresponda.
Tabla "A"
Registro de estado
Bit Descripcién Significado
0 1

0 Estabilidad peso No Si

1 Indicacién cero No Si

2 Led Tara Off On

3 Led Preset Tara Off On
4 Underload No Si

5 Overload No Si

6 Error Ref. No Si

7 ADC error No Si

8,9,10 | Punto decimal del peso (3 bits) - -

11 Instrumento “On-Line” No Si
12 Fallo ADC No Si
13 LowBat (alimentacién baja) No Si
14 Reservado

15 Reservado

Tabla 6.5.10.2.2
Tabla"B"
Registro de estado de laindicacion mV/V

. L, Significado

Bit Descripcion
0 1

0 Signo + -
1 Overflow * No Si
2 Error referencia No Si
3 Error ADC No Si

Tabla 6.5.10.2.3

* Se activa el bit Overflow si el valor en mV/V es superior a 65535 o inferior a -65535. Indica que el valor leido es incorrecto.

Tabla"C"
Estado salida analégica
Byte Alto Byte Bajo
0x00 4-20mA
0x00 | No error 0x01 0-20mA
0x02 0-5V
OxFF | Salida analdgica no disponible 0x03 0-10V

Tabla 6.5.10.2.4
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Tabla "D"

Correspondencia bits con segmentos digitos

REGISTER DATA
D7 |Dé (D5 (D4 | D3 | D2 | D1 | DO
Segment line dp | a b c d e f g
d
f b
d
5] C
d

Tabla 6.5.10.2.5

Tabla"E"
Correspondencia bits estado leds
Bit Indicacion
0 PTare
1 Net
2 Zero
3 Stable
4 Out1l
5 Out 2
6 Out 3
7 In1
8 In 2
9 In3
Tabla 6.5.10.2.6
Tabla “F”
Bits usados en Mode Register
Bit Descripcion Significado
0 1
0 Modo remoto No Si
1 Posicion actual del switch | Unprotected | Protected
de calibracion
2 Modo Calibracién* Unprotected | Protected
3 Accedido remotamente** No Si
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4 Pasicion cal.switch Unprotected | Protected
software

5...15 | Reservados (no tener en - -
cuenta)

* Cuando se entra por teclado en SETUP, el modo calibracion lo determina la posicion del switch de calibracién

en el momento de entrar en el modo SETUP sélo si el PIN entrado es el correcto. Si se cambia la posicién del

switch una vez dentro de SETUP ya no cambia el Modo calibracion.
** Indica que este equipo se ha puesto en modo Remoto a través de comandos serie en lugar del teclado.

Tabla"G" Tabla “H”
Estado Estado Gltima pesada Checkweigher
Entradas/Salidas Bit Descripcion Valor y Significado
digitales Rechazo - - -
Bit Descripcién 0...7 Estado pesada | O: Vacio (No se ha realizado ninguna
pesada)
0 | Salidarechazo 1. Pesada nueva
1 Salida Busy 2: Pesada leida
2 | Salida Error Sync. 3: Error durante la pesada
3 Reservado 8...11 Resultado 0: Vacio (No se ha hecho ninguna pesada
4 Reservado funcién pasa/no- | o funcién Pasa/No-pasa desactivada)
5 Reservado pasa 1: Pesada correcta (dentro de margenes)
6 Reservado 2: Pesada fuera de margenes
7 Reservado Error durante la pesada
Entrada deteccion 12...15 Reservados
8 paguete
9 Reservado Tabla "M" Tabla "N"
10 Reservado ~ Estado Salidas Estado Entradas
11 Reservado d_|g|tales d03|_f|c§u,jor digitales
Bit Descripcién dosificador
12 Reservado Bit| Descripcion
13 Reservado 0 Grueso
14 Reservado 1 Fino 0 Inicio
15 Reservado 2 Activo 1 Pausa
3 Pausa 2 Cancelar
4 Error 3 Continuar
5 Relé A 4 Bloqueo
6 Relé B 5 Reservado
7 Reservado 6 Reservado
8 Reservado 7 Reservado
9 Reservado 8 Reservado
10 Reservado 9 Reservado
11 Reservado 10| Reservado
12 Reservado 11| Reservado
13 Reservado 12 | Reservado
14 Reservado 13 | Reservado
15 Reservado 14 | Reservado
15 Reservado
Tabla"O"
Estado Ultima pesada dosificacion
Bits 4 a 7 (nibble alto) Bits 0 a 3 (nibble bajo)
0| 0: Vacio (No se ha hecho ninguna pesada) | 0 | 0: Vacio (No se ha hecho ninguna pesada)
1 Pesada correcta 1 1: Pesada nueva
2 Pesada fuera de margenes. 2 2: Pesada leida
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Tabla"P"

Cédigod de error de la aplicacion Dosificacion

Cédigo

Error

0

No error

Peso final demasiado alto

Peso a dosificar demasiado bajo

No hay suficiente material

Error de configuracién

Dosificado fuera de margenes

Falta de material

Error bascula: sefial > rango max.

Error bascula: sefial < rango min.

O |N[O |0 |WIN|F-

Error bascula: Error Ref

=
o

Error bascula: ADC error

=Y
[N

Error bascula: ADC Fault

Tablas 6.5.10.2.7

6.5.10.3 Discrete Inputs

Registros solo de lectura, para consultar el estado de las tres entradas digitales.
Funcioén relacionada (codigo decimal funcion): READ DISCRETE INPUTS (02)

. L . . Direccién
Direccion Direccion S .
X Comando | Descripcién Comentario
Registro | Comando Hexa. .
Decimal
10001 0000 0 Entrada digital 1 | Estado de la entrada digital 1
10002 0001 1 Entrada digital 2 | Estado de la entrada digital 2
10003 0002 2 Entrada digital 3 | Estado de la entrada digital 3
Tabla 6.5.10.3.1
6.5.10.4 Coils

Registros de lectura/escritura para consultar/modificar el estado de las tres salidas digitales.
Una salida digital solo puede ser modificada desde MODBUS si esta configurada (parametro
Type) en el modo remoto (PC_CTRL).
Funciones relacionadas (cédigo decimal funcion): READ COILS (01), WRITE SINGLE COIL (05),

WRITE MULTIPLE COIL (15).

Direccion Direccion Direccién L .

Registro | Comando Hexa. | Comando Decimal Descripcion | E2PROM Comentario
00001 0000 0 Salida digital 1 NO Lectura/escritura salida digital 1
00002 0001 1 Salida digital 2 NO Lectura/escritura salida digital 2
00003 0002 2 Salida digital 3 NO Lectura/escritura salida digital 3
00004* 0003 3 Salida digital 4 NO Lectura/escritura salida digital 4

*Disponible segin modelo

Tabla 6.5.10.4.1
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6.5.11 Salidas digitales en modo binario

En este modo de trabajo los tres relés actian juntos como salida binaria de 3 bits para poder
mostrar 8 estados diferentes segun el valor de peso neto. Estos estados se controlan mediante 7
setpoints que soélo se pueden programar y consultar por MODBUS. Los setpoints del modo binario son
independientes de los tres setpoints VL(1), VL(2) y VL(3) de la funcién D_OUT.

Esta funcionalidad se puede activar o desactivar con el registro (Binary mode status) accesible
s6lo por MODBUS. Estos registros siempre se ponen a cero cada vez que se enciende el equipo
debido a que no se salvan en la memoria E2PROM.

Cuando se activa esta funcionalidad la configuracion del ment D_OUT no se tiene en cuenta y
las salidas pasan a funcionar en funcion del peso neto y de la programacion de los siete setpoints
binarios (VLB(1)...VLB(7)) programados en los registros 41151 a 41164 del MODBUS segun la
siguiente figura:

SP7

SP6

SP5

sP3

sP2

|

|

|

|
-
|

|

|
-
|

|

|
4
|

|

|
P4 -
|

|

|
5
|

|

|
5
|

|

|

SPL

VLES VLE4 PESO NETO

—

OFF

on

D02

OFF

on

Do3

OFF

Figura 6.5.11.1 Modo de trabajo de salidas digitales en modo binario

VLB1...VLB7: Son los valores de peso neto programados en los 7 setpoints binarios (registros
MODBUS 41151 a 41164) y deben contener pesos validos en orden ascendente, es decir, VLB2 debe
ser mayor que VLB1, VLB3 mayor que VLB2, etc.

Las salidas digitales se mueven segun la configuracion binaria del codigo Gray: 000, 001, 011,
010, 110, 111, 101, 100. Esta codificacién tiene la particularidad de que entre una salida y la siguiente
solo cambia un relé.

En la tabla 6.5.10.1.1 se muestran 8 Holding Registers para la utilizacion de los relés en modo
binario (codigo Gray).

Ninguno de estos registros se guarda en la memoria E2PROM. Al apagar y encender el equipo
los siete setpoints binarios se quedan a cero y el registro 41150 (Binary mode status) se queda en
cero funcionando las salidas digitales en el modo estdndar programado en el menu D_OUT.
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Si en el modo de funcionamiento binario se intenta acceder a la configuracion de las salidas

digitales o se pulsa la tecla @ aparecera en pantalla H..

6.5.12 Calibracién remota mediante comandos MODBUS

6.5.12.1 Modo setup remoto

La entrada a este modo se hace enviando el comando 99d (63H) a través de MODBUS o a través del
bus de campo si lo dispone el equipo.
Indicacion visual de este modo:

iy 0
- Equipos con display: se indica el mensaje
- Enun equipo COM (sin display): el modo se indica con el parpadeo conjunto de los leds
POWER/COMM. y ERROR (led FIELDBUS apagado si existe) con un intervalo de 2 segundos.

Estando en este modo el equipo tiene la operativa limitada para hacer la configuracion/calibracién del
mismo. Si esta configurada alguna aplicacion, esta queda detenida. Las entradas salidas también
guedan deshabilitadas y el teclado queda desactivado.

Para salir del modo setup remoto se debera enviar un comando 98d (62H). Al recibir este comando el
equipo vuelve al modo de pesaje con los nuevos ajustes. Este cambio de modo hace que durante un
tiempo el equipo no responda a comandos externos. Este tiempo de espera es de unos 2 segundos.

6.5.12.2 Modo protegido y no protegido

Las condiciones de entrada al modo setup remoto determinaran el nivel de proteccién, es decir, el
nivel de acceso a parametros metrolégicos.

En modo protegido no se podréa tocar ningun parametro metrolégico ni modificar la calibracion.

En modo no protegido tendremos acceso total y podra modificarse cualquier pardmetro y ajuste.
Cuando se envia el comando de entrada al modo setup remoto (comando 99d) debe ir acompafiado
del cédigo PIN. Para poder entrar al modo no protegido el PIN debe ser correcto. La entrada con un
PIN incorrecto implicara siempre estar en modo protegido.

Ademas del PIN serdn necesarias dos condiciones mas para entrar en modo no protegido:

1. El switch de calibracién mecanico debe estar abierto ' .
2. El switch de calibracion software también debe estar abierto (valor 0).

El switch mecanico se comprueba en el momento de recibir el comando 99d. Esto significa que si se
modifica posteriormente al envié del comando no tendré efecto sobre el modo de proteccion.
El switch de calibraciéon software solo puede modificarse una vez entrado en el modo remoto con el

PIN correcto y con el switch de calibracion mecéanico abierto o' Porlo tanto, si después de entrar al
modo setup remoto el equipo queda en modo protegido porgue el switch de calibracion software esta
cerrado se podra pasar al modo no protegido abriéndolo con el comando 20d.

6.5.12.3 Configuracién bascula
Antes de efectuar la calibracién debe haberse definido el rango de la bascula que se define con tres
parametros:

- Capacidad maxima MAX (CAP) (Registros 41200,41201)

- Division digital DIV (dI) (Registro 41202)

- Punto decimal DP (dp) (Registro 41203)

Limitaciones en la configuracion: siempre debe cumplirse que:
MAX

- <
DIV S 100.000

- EI' MAX debe ser compatible con la division digital, es decir,

MAX

L debe dar un valor entero.

Cuando se envia el comando para salvar estos parametros en E2PROM el equipo comprueba
gue se cumplan las dos condiciones y en caso contrario devuelve una la excepcion MODBUS
ILLEGAL DATA VALUE (c6digo 03).
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Adicionalmente también hay que definir el resto de parametros metroldgicos que pueden definirse
antes o después de la calibracion.

6.5.12.4 Calibracion con masas

6.5.12.4.1 Secuencia de calibracion

Siempre se ha de empezar por el ajuste del cero de la bascula y después el ajuste de la ganancia
(SPAN o fondo de escala). Si se hace al revés la ganancia no quedara bien ajustada.

6.5.12.4.2 Ajuste del cero através de MODBUS

Estando en el modo setup remoto y en modo no protegido seguir los siguientes pasos:

1.
2.

3.

Dejar la bascula sin peso.

Enviar el comando CMD_ZERO_CAL (16d) para calibrar el cero. El equipo iniciara un ciclo de
ajuste durante el cual se leera la sefal que entrega la bascula haciendo un filtrado.

Leer el registro de estado (41004) continuamente para comprobar que el ajuste termine.
Durante el tiempo que dura la captura de la sefial de peso por parte del equipo este
responderd a los mensajes MODBUS con la excepcion (error) SERVER DEVICE BUSY
(codigo 06). Alternativamente puede esperar un tiempo (algunos segundos) para asegurarnos
que la calibracién ha terminado.

Cuando el equipo ya responde correctamente a la lectura del registro de estado (41004) indica
gue el ajuste ha terminado. En este registro se indica el resultado de la ejecucion.

El ajuste del cero se salvara automaticamente en E2PROM.

6.5.12.4.3 Ajuste del cero através de bus de campo

Estando en el modo setup remoto y en modo no protegido seguir los siguientes pasos:

1.
2.

3.

N

Dejar la bascula sin peso.

Enviar el comando CMD_ZERO_CAL (16d) para calibrar el cero. El equipo iniciara un ciclo de
ajuste durante el cual se leera la sefial que entrega la bascula haciendo un filtrado.

Leer el registro de estado “Command Status Register” (registro 24) continuamente para
comprobar que el ajuste termine. Durante el tiempo que dura la captura de la sefial de peso
por parte del equipo este respondera con el codigo de estado ST_BUSY (cédigo 5) (ver tabla
“1-D” del manual de buses de campo).

Cuando termine el ajuste el codigo de estado pasard a ST_ACK (cédigo 1).

El ajuste del cero se salvara automaticamente en E2PROM.

6.5.12.4.4 Calibracion de la ganancia (SPAN) a través de MODBUS

Previamente se debe haber hecho el ajuste de cero.

Colocar un peso conocido en la bascula.

Escribir en el registro de datos de comando (41002,41003) el valor del peso colocado en la
bascula.

Con el peso estable mandar el comando CMD_SPAN_CAL (17d) para ejecutar la calibracion.
Leer el registro de estado (41004) continuamente para comprobar que el ajuste termine.
Durante el tiempo que dura la captura de la sefial de peso por parte del equipo este
respondera a los mensajes MODBUS con la excepcion (error) SERVER DEVICE BUSY
(codigo 06). Alternativamente puede esperar un tiempo (algunos segundos) para asegurarnos
que la calibracién ha terminado.

Cuando el equipo ya responde correctamente a la lectura del registro de estado (41004) indica
que el ajuste ha terminado. En este registro se indica el resultado de la ejecucion.

El ajuste de la ganancia se salvara automaticamente en E2PROM.
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6.5.12.4.5 Calibracién de la ganancia (SPAN) a través de bus de campo

Previamente se debe haber hecho el ajuste de cero.

Colocar un peso conocido en la bascula.

3. Escribir en los registros de datos de comando DataWrValue (registros 18 a 21) el valor del
peso colocado en la bascula.

N e

4. Con el peso estable ejecutar el comando CMD_SPAN_CAL (17d) para ejecutar la calibracion.

5. Leer el registro de estado “Command Status Register” (registro 24) continuamente para
comprobar que el ajuste termine. Durante el tiempo que dura la captura de la sefal de peso
por parte del equipo este respondera con el codigo de estado ST_BUSY (cddigo 5) (ver tabla
“1-D” del manual de buses de campo).

6. Cuando termine el ajuste el codigo de estado pasard a ST_ACK (cédigo 1).

7. El ajuste de la ganancia se salvara automaticamente en E2PROM.

6.5.12.5 Calibracién numérica

Si no hay un valor de peso de referencia o si es imposible usar el peso de referencia para la
calibracion, se puede realizar una calibracion numérica utilizando la capacidad y los valores de
sensibilidad (mV / V) de las células de carga.

6.5.12.5.1 Calibraciéon numérica a través de MODBUS

1. Escriba los valores correctos de las siguientes variables: LCAP (registro de capacidad de
célula de carga 41260,41261), Lno (numero de células de carga, registro 41262), LSn
(sensibilidad promedio de las células de carga, registro 41263), Carga muerta (dead load)
registro 41264,41265) (ver punto 6).

2. Para guardar estos valores en la E2PROM (memoria no volatil) envie el comando

CMD_SAVE_E2P (32d).

Para ejecutar la calibracién numérica, envie el comando CMD_NUM_CAL (18d).

Lea Registro de estado de comando (reg.41004) para ver el resultado de la ejecucion.

Este ajuste modifica el coeficiente de cero y SPAN (registros 41240 a 41243) y los salva en

E2PROM.

6. El valor de la carga muerta (registros 41264,41265) puede modificarse después de la
calibracién numérica o haciendo un ajuste del cero con el comando CMD_ZERO_CAL (16d)
para calibrar el cero.

a bk ow

6.5.12.5.2 Calibracién numérica a través de bus de campo

1. Escriba los valores correctos de las siguientes variables: LCAP (registro de capacidad de
célula de carga: pagina 19 registros 28...31), Lno (niumero de células de carga: pagina 19
registros 32,33), LSn (sensibilidad promedio de las células de carga: pagina 19 registros
34,35), Carga muerta (dead load : péagina 19 registros 36...39)(ver punto 6).

2. Para guardar estos valores en la E2PROM (memoria no volatil) envie el comando

CMD_SAVE_EZ2P (32d).

Para ejecutar la calibracién numérica, envie el comando CMD_NUM_CAL (18d).

Leer el registro de estado “Command Status Register” (registro 24) para ver el resultado de la

ejecucion.

5. Este ajuste modifica el coeficiente de cero y SPAN (pagina 18 registros 28...35) y los salva en
E2PROM.

Hw
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6. El valor de la carga muerta (pagina 19 registros 36...39) puede modificarse después de la
calibracién numérica o haciendo un ajuste del cero con el comando CMD_ZERO_CAL (16d)
para calibrar el cero.

6.6 Protocolo compatibilidad DAT400/DAT500

6.6.1 Comandos

Para usar este protocolo, el puerto serie ha de estar configurado en tipo DAT (E9FPE: dAk)
Este protocolo corresponde al modo ESCLAVO del DAT y tiene los siguientes comandos:

Peticidn de peso:
Comando:
| <addr> | N | EOT |

Respuesta:
| <addr> [ N | <status> | <Neto> | <Bruto> | <Pico> | ETX | <chksum> | EOT |
<addr>: Es la direccion del equipo + 0x80(hexadecimal)

<chksum>: Se calcula mediante una XOR sobre N, el status y los 18 bytes de peso

Programacion SP1 + SP2
Comando:

| <addr> | S | <S1> [ <S2> | ETX | <chksum> | EOT |

<S1>: valor del SP1 - 6 caracteres ASCI|
<S2>: valor del SP2 - 6 caracteres ASCI|
<chksum>: Se calcula mediante XOR sobre S, S1y S2

Respuesta si el comando es correcto:
| <addr> | S | ACK | EOT |

En caso de error:
| <addr> | NAK | EOT |

Para determinar si el comando es correcto se comprueba los siguientes parametros:
- Checksum correcto

- Caréacter EOT en la posicién correcta de la trama

- Valores S1y S2 coinciden con la divisién del equipo

- Valores S1y S2 no son mas grande que el MAX del equipo

Nota:
- Las consignas (SP1/2) no se guardan en memoria NVM, Se perderan tras apagar el equipo.
- Limitacion: solo permite programar SP1y SP2

Consulta valores SP1 + SP2

Comando:
[ <addr> | R [ EOT |
Respuesta:
[ <addr> | R [ <S1> [ <S2> | ETX [ <chksum> [ EOT |
<S1>: valor del SP1 - 6 caracteres ASCII
<S2>: valor del SP2 - 6 caracteres ASCII
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<chksum> ... calculo XOR sobre R, S1y S2

Guardar SP1 + SP2 en NVM
Comando:

| <addr> | M | EOT |

Respuesta:

[ <addr> | M | EOT | Los valores de SP1y SP2 guardados en memoria no volatil se
conservan al apagar y encender el equipo. Se debe tener en cuenta que la memoria no volatil
tiene una limitacién de ciclos de escritura (1 millén aproximadamente) a partir de los cuales
puede dejar de funcionar.

6.6.2 Configurar SWIFT para compatibilidad con DAT400/DAT500:

DAT en modo esclavo:
- Seleccionar en r5-485 o ~5-23c: EYFE a dAk
- Configurar direccion (Add), baudrate (AU y paridad (FAr
ATENCION: SWIFT no dispone de baudrate 2400

DAT en modo continuo:
- Seleccionar en r5-485 o r5-c32: Y
- Configurar terminacion (tl_l-) a nont
- Configurar direccién g,:n:lu) baudrate (bALUd) y paridad (FAr)
- Configurar formato (For) a (F 15)
ATENCION: SWIFT no dispone de baudrate 2400

l-ll - a —‘t

6.7 Protocolo comunicacion Check-weigher

- CWI<CR>: Arranque ciclo de pesaje (no actta si SERrE: m
Trama respuesta:
CWIA<TER>: ACK: Comando aceptado.
CWIN<TER>: NAK: Comando no aceptado.

)
o
N

- CWS<CR>: Lectura estatus pesada en modo CheckWeigher
Trama respuesta:
CWSO<TER>: Off. Equipo no esta en modo CheckWeigher.
CWS1<TER>: Reposo
CWS2<TER>: Fase 1 (Fase espera)
CWS3<TER>: Fase 2 (Fase lectura peso)
CWS4<TER>: Fase 3 (Fase mostrar)
CWS5<TER>: En error.

- CWD<CR>: Lectura estatus y datos en modo totalizacion.
Trama respuesta: CWDmsennnnnttttttttt<TER>

m Estado: Modo totalizador: si/no (1 byte: 0x30 = no; 0x31= si)

s: Estado pesada: 1 byte de 0x30...0x35. Misma codificacién que el
comando CWS.

e: Estado totalizacion: Cerrada/Abierta (1 byte: 0x30=Cerrada;
0x31= abierta)

n: Numero pesadas (5 bytes)

t: Peso totalizado (9 bytes con punto decimal incluido. Si no hay

punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’.)
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- CWR<CR>: Lectura valor tltima pesada.
Trama respuesta: CWRSvvvvvvv<TER>

S: Estado del peso leido: 0—Vacio,
1—Nuevo,2—Leido,3—Error
VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’.

- CWC<CR>: Cerrar totalizacion.
Tramas respuesta:
CWCA<TER>: ACK Respuesta correcta.
CWCNO<TER>: NAK Equipo no estad en modo totalizacién o no hay total
abierto.
CWCN1<TER>: NAK Equipo esta en fase de pesaje.

- CWX<CR>: Lecturadel valor de la tltima pesada con resoluciéon x10.
Trama respuesta: CWXSvvvvvvv<TER>

S: Estado del peso leido: 0—Vacio,
1—Nuevo,2—Leido,3—Error
VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0.

6.8 Protocolo comunicaciéon Dosificacion

- DSCKTTTTTTT<CR>: Envio de comando para el control del proceso
Trama respuesta:
DSCA<TER>: ACK: Comando aceptado.
DSCN<TER>: NAK: Comando no aceptado.
Donde:
K: Es un caracter ASCII con el comando:
1. Arranque ciclo de dosificacién utilizando el target programado
en la configuraciéon del equipo.
P: Pausa la dosificacion.
S: Stop/Cancelar
C: Continuar
TTTTTTT: Este parametro solo puede enviarse cuando el comando es “I”
(arranque dosificacion) para el resto de comando debe omitirse. Peso a dosificar

en unidades de display. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no hay punto
decimal se completa la trama con un cero ‘0.

- DSS<CR>: Lectura estatus dosificaciéon y codigo de error.
Trama respuesta:
DSSFF:EE<TER>
Donde:
El simbolo “:” es un separador fijo que separa los campos FF y EE que se
describen a continuacion.
FF: Son dos caracteres ASCII con un valor numérico que indican en qué
fase esta el proceso de dosificacion. Los estados posibles son:
00: OFF. Equipo no esta en modo dosificacion
01: OFFLINE
02: Reposo
03: Pausa
04: Error
05: Bloqueo
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06: Preguntar peso

07: Fase inicial

08: Dosificando grueso

09: Dosificando fino

10: Fase final

11: Indicando resultado

12: Esperando estabilidad

13: Cancelando

EE: Son dos caracteres ASCII con un valor numérico que indican un cédigo

de error. Este cédigo solo es valido si la fase indicada en el campo FF indica

gue esta en modo error (codigo 04). Los posibles errores son los siguientes:

00: No error

01: Peso final demasiado alto (mayor que MAX).

02: Peso a dosificar demasiado bajo.

03: No hay suficiente material para dosificar.

04: Error de configuracion.

05: Dosificado fuera de méargenes.

06: Falta de material.

07: Error bascula: sefial > rango max.

08: Error bascula: sefial < rango min.

09: Error bascula: Error Ref

10: Error bascula: ADC error

11: Error bascula: ADC Fault
Aunque el cédigo del error se envia siempre solo se ha de tener en cuenta cuando el
estatus de dosificacion indica que esta en modo Error (cédigo 04).

NOTA:

- DSO<CR>: Lectura estatus salidas y entradas dosificacion
Trama respuesta:
DSOSSSSSSSS:IITIIITII<TER>:
Donde:
SSSSSsSS: Son ocho caracteres ASCII que pueden valer “0” o0 “1” e indican
el estado de las salidas digitales del dosificador. Cada digito indica una
salida digital. Si numeramos los caracteres de 1 a 8 empezando por la
izquierda (primer caracter) la asignacion es la siguiente:
Numero caracter | Salida digital
Grueso
Fino
Activo
En pausa
Error
Relé A
Relé B
No usado
NOTA: Una salida puede estar asociada a un relé fisico. En este caso este
relé se activara cuando la salida valga “1”.

O INO|OAR|WIN(F

ITIITIITIII: Son ocho caracteres ASCIl que pueden valer “0” 0 “1” e indican
el estado de una entrada del dosificador. Cada digito indica una entrada. Si
numeramos los caracteres de 1 a 8 empezando por la izquierda (primer
caracter) la asignacion es la siguiente:

NUmero caracter | Entrada digital
1 Inicio
2 Pausa
3 Cancelar
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Continuar
Blogueo
No usado
No usado
No usado
NOTA: Para que una entrada digital se active, debera estar asociada a una
entrada fisica. Cuando se active esta entrada fisica activara la entrada

correspondiente.

o |NoO o~

DSR<CR>: Lectura valor Gltima pesada.
Trama respuesta: DSRLSvvvvvvv<TER>

L: Estado lectura: 0—Vacio, 1—Nuevo, 2—Leido

S: Estado peso leido: 0->Vacio, 1->Correcto, 2->Fuera de
margen

VVVVVVV: Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no

hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’

DSX<CR>: Lectura del valor de la ultima dosificaciéon con resolucion x10.
Trama respuesta: DSXSvvvvvvvv<TER>

L: Estado lectura: 0—Vacio, 1—Nuevo, 2—Leido
S: Estado peso leido: 0->Vacio, 1->Correcto, 2->Fuera de
margen

vvvvvvvv:  Valor del peso. 8 digitos incluido el punto decimal. Si no
hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0.
DSW<CR>: Lectura del peso dosificado hasta el momento. Este comando devuelve el
peso dosificado durante el proceso.
Tramas respuesta:
DSWN<TER>: NAK. Indica que el equipo no esta dosificando.

DSWSvvvvvvv<TER>
S: Estatus bascula.
Un caracter ASCII con el siguiente significado:
Caracter Cddigo Significado
ASCII
' ' (espacio) 32 Peso valido
M 77 Peso no estable
o) 79 Sobrecarga
I 73 Valor peso no valido

VVVVVVV, Valor del peso. 7 digitos incluido el punto decimal. Si no
hay punto decimal se completa la trama con un cero ‘0’
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7 Conexiones
A continuacién, mostramos la correspondencia de sefiales y el conexionado marcado en el

equipo:
LOAD CELL RS-232 RS-485 DIGITALOUT DIGITALIN  POWER ANALOG OUT
o T + 8
+ , + — 1 ™ N ~— . O > - |— l—
L8 8 O oUW o S 2B EC = 8 3=265
OIS, IR 92z 555558 2aa=38|1lS 80
s o 3 3L LncEro6 58 o0o003lzzz3 38330
igura 7.1 Correspondencia de las conexiones para version SWIFT RAIL
ANALOG OUTPUT POWER LOAD CELL
IOUT VOUT COM |12-24VDC 0VDC Shield SIG+  SIG- SENSE+ SENSE- EXC- EXC+
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
DIGITAL OUT DIGITAL IN RS-485 RS-232
OUT3 OUT2 OUT1 COM. | INP3 INP2  INP1 COM.| DATA- DATA+ |GND RxD TxD
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

Figura 7.2 Correspondencia de las conexiones para version SWIFT PANEL
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7.1 Conexion acélulade carga

SWIFT RAIL | SWIFT PANEL Cdédigo célula UTILCELL
| SWIFT V

SIG+ 21 Rojo

SIG- 22 Blanco

SENSE+ 23 Azul

SENSE- 24 Amatrillo

EXC- 25 Negro

EXC+ 26 Verde

SHIELD 20 Malla

Tabla 7.1.1 Conexion célula de carga a 6 hilos
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En el caso de utilizar cable de conexion de 4 hilos se deben de unir EXC+ con SENSE+ y EXC-

con SENSE-.
SWIFT RAIL | SWIFT PANEL Cédigo célula UTILCELL
/| SWIFT V

SIG+ 21 Rojo

SIG- 22 Blanco
SENSE+ 23 Verde (puente con EXC+)
SENSE- 24 Negro (puente con EXC-)
EXC- 25 Negro

EXC+ 26 Verde

SHIELD 20 Malla

Tabla 7.1.2 Conexion célula de carga a 4 hilos

7.2 Sistema de precintado de la conexion de célula

En la version SWIFT RAIL, el precintado de la conexion de la célula de carga debe realizarse
mediante una placa de plastico transparente que evita la posibilidad de desatornillar las conexiones
una vez realizado su montaje. Esta placa de plastico, debe precintarse mediante dos tornillos, que

fijan dicha placa al equipo.

En las versiones SWIFT PANEL y SWIFT V, el precintado del conector de célula se realiza
mediante una etiqueta adhesiva autodestruible al arrancado que fije el conector a la carcasa del
equipo. Esta etiqueta también debe tapar los tornillos del conector para evitar desconectar el cable de

la célula sin romper el precinto.

7.3 Conexion de puertos de comunicacién serie

RS-232: Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de enlace
de 15 m. Las sefiales de GND de ambos equipos deben estar conectadas a tierra.

RXD TXD
SWIFT  'typ RXD
RS-232 GND GND

D

PC
RS-232

Tabla 7.3.1 Asignacion de sefiales puerto RS-232

RS-485: Comunicacién entre varios equipos (maximo 32) en un BUS con una distancia de
enlace maxima de 1200 m. Las sefiales de GND de ambos equipos deben estar conectadas a tierra.
Para instalaciones en BUS de mas de 2 equipos y 20 metros de cable se recomienda afiadir en el
primer y Gltimo equipo una resistencia de 120 Q entre DATA+ y DATA-. En algunos equipos del
mercado la sefial DATA+ y DATA- se especifica como sefal Ay B.

DATA+ DATA+
SWIFT  [paTa DATA-
RS-485 GND GND

D

PC
RS-485

Tabla 7.3.2 Asignacion de sefiales puerto RS-485
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Apéndice: Fuente de alimentacion (opcional)

8 Apéndice: Fuente de alimentacidn (ref. 89459)
8.1 Caracteristicas:

Fuente de Alimentacion 100 — 240V AC

- Instalacién para carril DIN TS-35/7,50 15
- Clase de Aislamiento Il

- Indicador LED de Encendido

- Consumo de potencia sin carga <0,5W

! - Rango de Entrada/Salida Universal
- - Protegida para cortocircuito, sobrecarga y sobre voltaje
3 - Refrigeracion por conveccion de aire

= HREES

8.2 Especificaciones generales

TENSION DE SALIDA 24V
CORRIENTE NOMINAL 0,63A
SALIDA RANGO DE CORRIENTE 0~ 0,63A
AJUSTE DE TENSION 21,6 ~ 26,4V
TOLERANCIA DE TENSION +1,0%
RANGO DE TENSION 85 ~264VAC 120 ~370VDC
ENTRADA RANGO DE FRECUENCIA 47 ~63HZ
CORRIENTE ALTERNA 0,88A/115VAC 0,48A/230VAC
TEMPERATURA -20 ~ +60°C
HUMEDAD 20 ~ 90 % RH (sin condensacion)
AMBIENTE TEMP. DE ALMACENAJE -40 ~ +85°C, 10 ~ 95%RH
COEFICIENTE DE TEMP. +0,03 % / °C (0 ~ 50°C)
VIBRACION +1,0%
NORMAS DE SEGURIDAD UL609050-1, TUV EN609050-1
aprobada, disefio referido a EN50178
TENSION DE AISLAMIENTO I/P-O/P:3KVAC
RESISTENCIA DE AISLAMIENTO | 1I/P-O/P:100M Ohms / 500VDC / 25°C /
70% RH
SEGURIDAD Y EMC  TEMISION EMC En cumplimiento a EN55011, EN55022
(cispr22), EN61204-3 Class B,
EN61000-3-2, -3
INMUNIDAD EMC En cumplimiento a EN61000-4-2, 3, 4,
5, 6, 8, 11, EN55024, EN61000-6-2,
EN61204-3
MTBF 1172,3K hrs min. MIL-HDBK-217F
(25°C)
OTROS DIMENSIONES 25 x93 x 56 mm (Altura x Ancho x
Profundo)
PESO DE TRANSPORTE 0,1 kg
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Apéndice: Fuente de alimentacion (opcional)

8.3 Declaracién de Conformidad

MW

MEAN WELL
EC-Conformity Declaration
For the following equipment :
Product Name: Switching Power Supplies
Model Designation:DR-15-X (X=5,12,15,24)

is herewith confirmed to comply with the requirements set out in the Council Directive, the following standards were
applied :
RoHS Directive (2011/65/EU)

Low Voltage Directive (2006/95/EC) :
EN60950-1:2006+A11+A1+A12  TUV certificate No : R50058736

Electromagnetic Compatibility Directive (2004/108/EC) :
EMI (Electro-Magnetic Interference)
Conducted emission / Radiated emission

EN55022:2006+A1:2007 Class B
EN55011:2007+A2:2007 (Group 1) Class B
EN61000-6-3:2007

Harmonic current EN61000-3-2:2006

Voltage flicker EN61000-3-3:2008

EMS (Electro-Magnetic Susceptibility)
EN55024:1998+A1:2001+A2:2003 EN61204-3:2000 EN61000-6-2:2005

ESD air EN61000-4-2:2009 Level 3 8KV

ESD contact EN61000-4-2:2009 Level2 4KV

RF field susceptibility EN61000-4-3:2006+A1:2008 Level3 10V/m

EFT bursts EN61000-4-4:2004 Level3 2KV/5KHz

Surge susceptibility EN61000-4-5:2006 Level 4 2KV/Line-Line

Conducted susceptibility EN61000-4-6:2009 Level3 10V

Magnetic field immunity EN61000-4-8:1993+A1:2001 Level 4  30A/m

Voltage dip, interruption EN610004-11:2004 >95% dip 0.5 periods 30% dip 25 periods >95% intemuptions 250 periods
Keyed carrier immunity ENV50204:1995 Level 3 10V/m 900MHz

Note:

The power supply is considered as a component that will be operated in combination with final equipment. Since EMC performance will be
affected by the complete installation, the final equipment manufacturers must re-qualify EMC Directive on the complete installation again.
For guidance on how to perform these EMC tests, please refer to TDF (Technical Documentation File).

This Declaration is effective from serial number EB2xxxxxxx
Person responsible for marking this declaration :

Mean Well Enterprises Co., Ltd.
(Manufacturer Name)

No.28, Wuquan 3rd Rd., Wugu Dist., New Taipei City 248, Taiwan (R.0.C.)

(Manufacturer Address)
Johnny Huang/Senior Verification Engineer :

Ted Cheng/Product Manager :

(Name / Position) (Sj (Name / Position) (Signature) y
Taiwan Dec. 20, 2012
(Place) (Date)

Version : 2
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