4. OPERACION ACC. 89406

El accesorio se pone en marcha al conectarlo a la alimentacion.

Ver el sistema de conexionado en el apartado 6. M ODU LO

5. INFORMACION LEDS ENTRADAS/SALIDAS
Alimentacién > Led Verde DIGITALES MATRIXI
Salidas » Led Naranja

Entradas » Led Amarillo

Error » Led Verde parpadeante (LED 1)

COM » Led Amarillo parpadeante (LED 2)

6. CONEXIONES RELES Y ENTRADAS
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3.

1. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA
ELECTRICA

Este dispositivo debe de ser instalado
0 manipulado sélo por personal
cualificado. Desconectar el dispositivo
de la alimentacién antes de
manioularlo.

PRECAUCION

Los circuitos integrados del ACC. 89406
son sensibles a descargas electroestaticas
(ESD). Ponga los medios apropiados
para el transporte, almacenamiento y
manipulacion.

CONEXIONADO

Para el funcionamiento del accesorio es necesario
conectar la alimentacion y la conexion RS-485 al
MATRIX Il tal y como indica la siguiente figura:

Para activar el Terminador del bus RS-485, colocar el

jumper en la posicion RT-ON.

PRECAUCION

Si la interfaz serie RS-485 se utiliza sin
separacion galvanica, se debe unir el terminal
negativo de 24VDC de la fuente de
alimentacion a la masa (PE) del MATRIX II.

2. CARACTERISTICAS

La conexion entre 10S modulos y el equipo se realiza a
través de un canal RS-485. Podemos utilizar tanto el
COM3, presente en todos los equipos, como el COM4 si
tenemos instalada la placa opcional con salida RS-485.
Esta placa estd galvanicamente aislada para mejorar la
proteccion del equipo en entornos industriales. Los
mddulos deben alimentarse a 24 VDC.

Ejemplo de conexién de dos mdédulos digitales y una
salida analdgica al MATRIX II:
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El bus de comunicaciones RS-485 esta formado por un
par de cables que conectan en paralelo todos los mddulos
con el MATRIX I1. Para poder distinguir cada modulo en
el bus éstos tienen una direccion —diferente para cada
mdédulo- que se configura mediante cuatro interruptores
formato DIP. Las direcciones posibles van de la 1 a la 15
(la cero esta reservada).

3.2.  NUMERACION DE LOS
MODULOS EXTERNOS

Los médulos externos incorporan cuatro interruptores
DIP para configurar su direccion. Esta puede ser de la
1 ala 15, siendo necesario que el valor de cada médulo
sea distinto. Si se cambia la direcciéon de un médulo
estando éste en funcionamiento, el cambio no tendra
efecto hasta que se desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion del médulo.

En el siguiente dibujo vemos la correspondencia entre
la posicidn de los interruptores y la direccion:
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No utilizar la direcciéon 0



